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1.1

1.2
1.21

Allgemeine Hinweise
Gebrauch des Handbuchs

Allgemeine Hinweise
Gebrauch des Handbuchs

Das Handbuch ist Bestandteil des Produkts und enthalt wichtige Hinweise zu Betrieb
und Service. Das Handbuch wendet sich an alle Personen, die Montage-, Installations-,
Inbetriebnahme- und Servicearbeiten an dem Produkt ausfihren.

Das Handbuch muss in einem leserlichen Zustand zuganglich gemacht werden. Stellen
Sie sicher, dass die Anlagen- und Betriebsverantwortlichen, sowie Personen, die unter
eigener Verantwortung am Gerat arbeiten, das Handbuch vollstdndig gelesen und
verstanden haben. Bei Unklarheiten oder weiterem Informationsbedarf wenden Sie sich
an SEW-EURODRIVE.

Aufbau der Sicherheitshinweise

Bedeutung der Signalworte

Die folgende Tabelle zeigt die Abstufung und Bedeutung der Signalworte fiir Sicher-
heitshinweise, Hinweise vor Sachschaden und weitere Hinweise.

Signalwort Bedeutung Folgen bei Missachtung
A GEFAHR! Unmittelbar drohende Gefahr Tod oder schwere Korperverletzungen
A WARNUNG! | Mégliche, gefahrliche Situation Tod oder schwere Korperverletzungen
A VORSICHT! | Mdgliche, gefahrliche Situation Leichte Korperverletzungen
ACHTUNG! Mégliche Sachschaden Beschadigung des Antriebssystems oder
seiner Umgebung

HINWEIS Nutzlicher Hinweis oder Tipp: Erleichtert

die Handhabung des Antriebssystems.

1.2.2 Aufbau der abschnittsbezogenen Sicherheitshinweise

Die abschnittsbezogenen Sicherheitshinweise gelten nicht nur fir eine spezielle Hand-
lung, sondern fir mehrere Handlungen innerhalb eines Themas. Die verwendeten
Piktogramme weisen entweder auf eine allgemeine oder spezifische Gefahr hin.

Hier sehen Sie den formalen Aufbau eines abschnittsbezogenen Sicherheitshinweises:

A SIGNALWORT!

Art der Gefahr und ihre Quelle.

Méogliche Folge(n) der Missachtung.

* Malinahme(n) zur Abwendung de Gefahr.

1.2.3 Aufbau der eingebetteten Sicherheitshinweise

Die eingebetteten Sicherheitshinweise sind direkt in die Handlungsanleitung vor dem
gefahrlichen Handlungsschritt integriert.

Hier sehen Sie den formalen Aufbau eines eingebetteten Sicherheitshinweises:
+ A SIGNALWORT! Art der Gefahr und ihre Quelle.

Maogliche Folge(n) der Missachtung.

— Maflnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.
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Allgemeine Hinweise
Mangelhaftungsansprtiche

1.3 Méngelhaftungsanspriiche

Die Einhaltung des Handbuchs ist die Voraussetzung fir stérungsfreien Betrieb und die
Erflllung eventueller Mangelhaftungsanspriiche. Lesen Sie deshalb zuerst das Hand-
buch, bevor Sie mit dem Gerat arbeiten!

1.4 Haftungsausschluss

Die Beachtung der MOVIDRIVE®- / MOVITRAC®-Dokumentation ist Grundvoraus-
setzung fur den sicheren Betrieb und fir die Erreichung der angegebenen
Produkteigenschaften und Leistungsmerkmale. Fir Personen-, Sach- oder Vermogens-
schaden, die wegen Nichtbeachtung der Betriebsanleitung entstehen, Ubernimmt
SEW-EURODRIVE keine Haftung. Die Sachmangelhaftung ist in solchen Fallen ausge-
schlossen.

1.5 Urheberrechtsvermerk

© 2010 — SEW-EURODRIVE. Alle Rechte vorbehalten.

Jegliche — auch auszugsweise — Vervielfaltigung, Bearbeitung, Verbreitung und sonsti-
ge Verwertung ist verboten.
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2.1

2.2

2.3

2.4

2.5

Sicherheitshinweise
Mitgeltende Unterlagen

Sicherheitshinweise
Mitgeltende Unterlagen

* Nur durch Elektro-Fachpersonal unter Beachtung der gultigen Unfallverhitungsvor-
schriften sowie der folgenden Dokumente installieren und in Betrieb nehmen:

— Betriebsanleitung "MOVIDRIVE® MDX60B/61B"
— Betriebsanleitung "MOVITRAC® B"

* Lesen Sie diese Druckschriften sorgfaltig durch, bevor Sie mit der Installation und
der Inbetriebnahme der Option DFE32B beginnen.

+ Die Beachtung der Dokumentation ist die Voraussetzung fir einen stérungsfreien
Betrieb und die Erfillung eventueller Garantieanspruche.

Allgemeine Sicherheitshinweise zu Bussystemen

Sie verfligen hiermit Uber ein Kommunikationssystem, das es ermdglicht, in weiten
Grenzen den Antriebsumrichter MOVIDRIVE® an Anlagengegebenheiten anzupassen.
Wie bei allen Bussystemen besteht die Gefahr einer von auften (bezogen auf das Gerat)
nicht sichtbaren Anderung der Parameter und somit des Geréateverhaltens. Dies kann
zu unerwartetem (nicht unkontrolliertem) Systemverhalten fiihren.

Sicherheitsfunktionen

Die Umrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B und MOVITRAC® B diirfen ohne (ibergeord-
nete Sicherheitssysteme keine Sicherheitsfunktionen wahrnehmen. Verwenden Sie
Ubergeordnete Sicherheitssysteme, um den Maschinen- und Personenschutz zu
gewabhrleisten.

Stellen Sie sicher, dass fur Sicherheitsanwendungen die Angaben der folgenden Druck-
schriften beachtet werden.

« Sichere Abschaltung fiir MOVIDRIVE® / MOVITRAC® B

Es dirfen nur Komponenten in Sicherheitsanwendungen eingesetzt werden, die von
SEW-EURODRIVE ausdricklich in dieser Ausfiihrung geliefert wurden!

Hubwerks-Anwendungen

MOVIDRIVE® MDX60B/61B und das MOVITRAC® B diirfen nicht im Sinne einer
Sicherheitsvorrichtung fur Hubwerks-Anwendungen verwendet werden.

Verwenden Sie als Sicherheitsvorrichtung Uberwachungssysteme oder mechanische
Schutzvorrichtungen, um mégliche Sach- oder Personenschaden zu vermeiden.

Produktnamen und Warenzeichen

Die in diesem Handbuch genannten Marken und Produkthamen sind Warenzeichen
oder eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Titelhalter.
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Sicherheitshinweise
Entsorgung

2.6 Entsorgung

Bitte beachten Sie die aktuellen nationalen Bestimmungen!

Entsorgen Sie ggf. die einzelnen Teile getrennt je nach Beschaffenheit und existie-
renden landerspezifischen Vorschriften, z. B. als:

* Elektronikschrott

* Kunststoff

* Blech
»  Kupfer
usw.
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3
3.1

3.2

3.3

3.31

Einleitung
Inhalt dieses Handbuchs

Einleitung
Inhalt dieses Handbuchs

Dieses Benutzerhandbuch beschreibt:

» Die Montage der Optionskarte DFE32B PROFINET IO im Antriebsumrichter
MOVIDRIVE® MDX61B.

» Die Verwendung der Optionskarte DFE32B PROFINET IO im Frequenzumrichter
MOVITRAC® B und im Gateway-Gehause UOH11B.

« Die Inbetriebnahme des MOVIDRIVE® B am Feldbussystem PROFINET.
« Die Inbetriebnahme des MOVITRAC® B am PROFINET-Gateway.

» Die Konfiguration der PROFINET mittels GSD-Dateien

«  Der Betrieb von MOVITOOLS®-MotionStudio iber PROFINET.

» Diagnose mittels integriertem Web-Server

Weiterfiihrende Literatur

Fur die einfache und effektive Anbindung des MOVIDRIVE® / MOVITRAC® B an das
Feldbussystem PROFINET IO sollten Sie neben diesem Benutzerhandbuch folgende
weiterfihrende Druckschriften zum Thema Feldbus anfordern:

» Handbuch zum Feldbus-Gerateprofil MOVIDRIVE®
« Systemhandbuch MOVITRAC® B / MOVIDRIVE® B

Im Handbuch zum Feldbus-Gerateprofil MOVIDRIVE® und in Systemhandbuch zum
MOVITRAC® B werden neben der Beschreibung der Feldbus-Parameter und deren
Kodierung die verschiedensten Steuerungskonzepte und Applikationsmdglichkeiten in
Form von kleinen Beispielen erlautert.

Das Handbuch “Feldbus-Gerateprofil” MOVIDRIVE® beinhaltet eine Auflistung aller
Parameter des Antriebsumrichters, die Uber die verschiedenen Kommunikations-
Schnittstellen wie z. B. Systembus, RS485 und auch Uber die Feldbus-Schnittstelle ge-
lesen und geschrieben werden kénnen.

Eigenschaften

Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B und Frequenzumrichter MOVITRAC® B
ermdglicht Ihnen mit der Option DFE32B PROFINET IO aufgrund seiner leistungsfahi-
gen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an Ubergeordnete Automatisie-
rungssysteme Uber PROFINET I10.

MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B und PROFINET

Das fur den PROFINET-Betrieb zugrunde gelegte Gerateverhalten des Umrichters, das
so genannte Gerateprofil, ist feldbusunabhangig und somit einheitlich. Fur Sie als
Anwender bietet sich dadurch die Mdglichkeit, Antriebsapplikationen feldbus-
unabhangig zu entwickeln. Ein Wechsel auf andere Bussysteme wie z. B. DeviceNet
(Option DFD) ist somit sehr leicht méglich.
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Einleitung
Eigenschaften

3.3.2 Zugang zu allen Informationen

Uber die PROFINET-Schnittstelle bietet Ihnen MOVIDRIVE® MDX61B und
MOVITRAC® B einen digitalen Zugang zu allen Antriebsparametern und Funktionen.
Die Steuerung des Antriebsumrichters erfolgt Uber die schnellen, zyklischen Prozess-
daten. Uber diesen Prozessdatenkanal haben Sie die Mdglichkeit, neben der Vorgabe
von Sollwerten, wie z. B. Solldrehzahl, Integratorzeit fir Hoch-/Tieflauf usw., auch ver-
schiedene Antriebsfunktionen, wie beispielsweise Freigabe, Reglersperre, Normalhalt,
Schnellstopp usw., auszulésen. Gleichzeitig kdnnen Sie Uber diesen Kanal jedoch auch
Istwerte vom Antriebsumrichter zurlicklesen, wie beispielsweise Ist-Drehzahl, Strom,
Geratezustand, Fehlernummer oder auch Referenzmeldungen.

3.3.3 Uberwachungsfunktionen

3.3.4 Diagnose

Der Einsatz eines Feldbussystems erfordert fiir die Antriebstechnik zusatzliche Uber-
wachungsfunktionen wie z. B. die zeitliche Uberwachung des Feldbusses (Feldbus-
Timeout) oder auch Schnellstopp-Konzepte. Die Uberwachungsfunktionen des
MOVIDRIVE® / MOVITRAC® kénnen Sie beispielsweise gezielt auf lhre Anwendung
abstimmen. So kénnen Sie z. B. bestimmen, welche Fehlerreaktion der Antriebsumrich-
ter im Busfehlerfall auslésen soll. Fur viele Applikationen wird ein Schnellstopp sinnvoll
sein, Sie kdnnen aber auch ein Einfrieren der letzten Sollwerte veranlassen, so dass der
Antrieb mit den letzten giltigen Sollwerten weiterfahrt (z. B. Férderband). Da die Funk-
tionalitédt der Steuerklemmen auch im Feldbus-Betrieb gewahrleistet ist, kbnnen Sie
feldbusunabhangige Schnellstopp-Konzepte nach wie vor Uber die Klemmen des
Antriebsumrichters realisieren.

Fir Inbetriebnahme und Service bietet Ihnen der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® und
der Frequenzumrichter MOVITRAC® B zahlreiche Diagnosemoglichkeiten. Mit dem
integrierten Feldbus-Monitor kdnnen Sie beispielsweise sowohl die von der Ubergeord-
neten Steuerung gesendeten Sollwerte als auch die Istwerte kontrollieren. Der inte-
grierte Web-Server ermdglicht den Zugriff auf Diagnosewerte mit einem Standard-Brow-
sefr.

3.3.5 Feldbus-Monitor

Dariiber hinaus erhalten Sie zahlreiche Zusatzinformationen Uber den Zustand der
Feldbus-Schnittstelle. Die Feldbus-Monitorfunktion bietet lhnen zusammen mit der
PC-Software MOVITOOLS® MotionStudio eine komfortable Diagnosemoglichkeit, die
neben der Einstellung aller Antriebsparameter (einschliellich der Feldbus-Parameter)
auch eine detaillierte Anzeige der Feldbus- und Geratezustandsinformationen
ermoglicht.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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Montage- und Installationshinweise
Montage der Optionskarte DFE32B im MOVIDRIVE® MDX61B

4 Montage- und Installationshinweise

In diesem Kapitel erhalten Sie Hinweise zur Montage und Installation der Optionskarte
DFE32B PROFINET 10 in MOVIDRIVE® MDX61B, MOVITRAC® B und Gateway-
Gehause UOH11B.

4.1 Montage der Optionskarte DFE32B im MOVIDRIVE® MDX61B

HINWEIS

* Der Ein- oder Ausbau von Optionskarten bei MOVIDRIVE® MDX61B Baugro-
Re 0 darf nur von SEW-EURODRIVE durchgefiuhrt werden.

* Der Ein- oder Ausbau von Optionskarten durch den Anwender ist nur bei
MOVIDRIVE® MDX61B BaugroBe 1 bis 6 moglich.

+ Sie miissen die Option DFE32B PROFINET IO auf den Feldbussteckplatz [1]
stecken.

[

* Verwenden Sie fir die Verkabelung nur fiir PROFINET 10 zugelassene
Stecker und Kabel.

62179AXX
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Montage der Optionskarte DFE32B im MOVIDRIVE® MDX61B

4.1.1 Bevor Sie beginnen

Beachten Sie die folgenden Hinweise bevor Sie mit dem Ein- oder Ausbau der
Optionskarte beginnen:

Schalten Sie den Umrichter spannungsfrei. Schalten Sie die DC 24 V und die Netz-
spannung ab.

Entladen Sie sich durch geeignete MaRnahmen (Ableitband, leitfahige Schuhe usw.)
bevor Sie die Optionskarte berihren.

Nehmen Sie vor dem Einbau der Optionskarte das Bediengerat und die Front-
abdeckung ab (— Betriebsanleitung MOVIDRIVE® MDX60B/61B, Kap. "Installati-
on").

Setzen Sie nach dem Einbau der Optionskarte die Frontabdeckung und das
Bediengerat wieder auf (— Betriebsanleitung MOVIDRIVE® MDX60B/61B, Kap.
"Installation").

Bewahren Sie die Optionskarte in der Originalverpackung auf und nehmen Sie sie
erst unmittelbar vor dem Einbau heraus.

Fassen Sie die Optionskarte nur am Platinenrand an. Berlihren Sie keine Bau-
elemente.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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Montage der Optionskarte DFE32B im MOVIDRIVE® MDX61B

4.1.2 Prinzipielle Vorgehensweise beim Ein- und Ausbau einer Optionskarte (MDX61B, BG 1 - 6)

60039AXX

1. Losen Sie die beiden Befestigungsschrauben des Optionskartenhalters. Ziehen Sie
den Optionskartenhalter gleichmafig (nicht verkanten!) aus dem Steckplatz heraus.

2. Ldsen Sie auf dem Optionskartenhalter die 2 Befestigungsschrauben des schwarzen
Abdeckblechs. Nehmen Sie das schwarze Abdeckblech heraus.

3. Setzen Sie die Optionskarte mit den 3 Befestigungsschrauben passgenau in die
daflir vorgesehenen Bohrungen auf dem Optionskartenhalter.

4. Setzen Sie den Optionskartenhalter mit montierter Optionskarte mit maRigem Druck
wieder in den Steckplatz ein. Befestigen Sie den Optionskartenhalter wieder mit den
beiden Befestigungsschrauben.

5. Gehen Sie zum Ausbau der Optionskarte in umgekehrter Reihenfolge vor.
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Installation der Optionskarte DFE32B in MOVITRAC® B

4.2 Installation der Optionskarte DFE32B in MOVITRAC® B
HINWEIS

+ Das MOVITRAC® B braucht keinen besonderen Firmwarestatus.

* Nur SEW-EURODRIVE darf die Optionskarten fir MOVITRAC® B ein- oder
ausbauen.

[

4.21 Anschluss Systembus (SBus 1) zwischen einem MOVITRAC® B und der Option DFE32B

DFE 328
S1 E] RUN
on [ fry
OFF
FSC11B
X45| X46 =1
IR 6]
AT . ﬁ
i PROFINET 10
¢}
; N——
i O Ht
§ OHe
@ @I\“‘/j o4

X12 X26
! TR
3
+ 4 R S *
sy Sl
DC 24V 6
i 24V 10 z
GND e I
61633AXX
X46 X26 Klemmenbelegung
X46:1 X26:1 SC11 SBus +, CAN high

X46:2 X26:2 SC12 SBus —, CAN low
X46:3 X26:3 GND, CAN GND
X46:7 X26:7 DC 24V

X12 Klemmenbelegung
X12:8 DC+24 V Eingang

X12:9 GND Bezugspotenzial Binareingange

Zur einfachen Verkabelung kann die Option DFE32B mit 24 V Gleichspannung von
X46.7 des MOVITRAC® B zu X26.7 versorgt werden.

Bei der Versorgung der Option DFE32B durch MOVITRAC® B muss das MOVITRAC®
B selbst mit 24 V Gleichspannung an der Klemme X12.8 und X12.9 versorgt werden.

Aktivieren Sie an der Option FSC11B den Systembus-Abschlusswiderstand (S1 = ON)..
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Installation der Optionskarte DFE32B in MOVITRAC® B

4.2.2 Anschluss Systembus (SBus 1) zwischen mehreren MOVITRAC® B-Geriten

MOVITRAC® B
DFE 32B
> g
ON E]FAULT
OFF
FSC11B
X45] X46

H i 2 lole sle 7

4 »
j

+
DC24V
- |24v10

GND

o
3 N
i Om
o : ;
@ @[: _j ) e MOVITRAC™ B MOVITRAC™ B
JTTTTT S1 X
X12 i X26 ON ON
3| 1)2[slals e]7 HOFF @OFF
S TIIE T——
s s ’
Z | FSC11B FSC11B
S ] X45] X46 X45] X46
H || ]2[s]a]s]el7 HL o[ 1l2[3]4[s]e]7
ATl ‘
S T =
] | ]
o Blo ol
61635AXX
MOVITRAC® B DFE32B iiber Gateway-Gehause UOH11B
X46 Klemmenbelegung X26 Klemmenbelegung
X46:1 SC11 (Systembus ankommend High) | X26:1 SC11 SBus +, CAN High
X46:2 SC12 (Systembus ankommend Low) | X26:2 SC12 SBus —, CAN Low
X46:3 GND (Systembus Bezug) X26:3 GND, CAN GND
X46:4 SC21 (Systembus abgehend High)
X46:5 SC22 (Systembus abgehend Low)
X46:6 GND (Systembus Bezug)
X46:7 DC 24V X26:7 DC 24V
X12 Klemmenbelegung ‘
X12:8 DC+24 V Eingang
X12:9 GND Bezugspotenzial Binareingange
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Installation der Optionskarte DFE32B in MOVITRAC® B

[

Bitte beachten Sie:

Verwenden Sie ein 2x2-adriges, paarweise verdrilltes und geschirmtes Kupferkabel
(Datenlbertragungskabel mit Schirm aus Kupfergeflecht). Legen Sie den Schirm
beidseitig flachig an der Elektronik-Schirmklemme des MOVITRAC® B auf und die
Schirmenden zusétzlich auf GND. Das Kabel muss folgende Spezifikation erfullen:

— Aderquerschnitt 0,25 mm?2 (AWG18) ... 0,75 mm2 (AWG23)
— Leitungswiderstand 120 Q bei 1 MHz
— Kapazitatsbelag < 40 pF/m bei 1 kHz

Geeignet sind CAN- oder DeviceNet-Kabel

Die zulassige Gesamtleitungslange ist abhangig von der eingestellten SBus-Baud-
rate:

— 250 kBaud: 160 m
— 500 kBaud: 80m
— 1000 kBaud: 40 m

Schalten Sie am Ende der Systembus-Verbindung den Systembus-Abschlusswider-
stand zu (S1 = ON). Schalten Sie bei den anderen Geraten den Abschlusswider-
stand ab (S1 = OFF). Das DFE32B-Gateway muss immer am Anfang oder Ende der
Systembus-Verbindung sein und hat einen Abschlusswiderstand fest eingebaut.

HINWEIS

Zwischen den Geraten, die mit SBus verbunden werden, darf keine Potenzial-
verschiebung auftreten. Vermeiden Sie eine Potenzialverschiebung durch geeig-
nete MalRnahmen, beispielsweise durch Verbindung der Geratemassen mit sepa-
rater Leitung.

Eine sternférmige Verdrahtung ist nicht zulassig.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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Installation des Gateways DFE32B/UOH11B

4.3 Installation des Gateways DFE32B/UOH11B

Das folgende Bild zeigt den Anschluss der Option DFE32B (ber das Gateway-Gehause
UOH11B:X26.

HINWEIS

* Nur SEW-EURODRIVE darf die Optionskarten in das Gateway-Gehduse UOH11B
ein- oder ausbauen.

[

UOH11B

DFE 32B

E] RUN
BUS
FAULT

Bl
o
Nl
OHi
QOh
iXZIJ i
SEW Drive
X26
L[] 12k fslol
SC11 Systembus +, CAN high ———" o ] ‘ e — ¥
SC12 Systembus -, CAN low > WTT L DC+24 V
GND, CAN GND ——— oA i 3 i GND
,,,,,,,,,,,,,,,, T\;,”””,,A ;
] [
sl
61636AXX
Gateway-Gehause UOH11B
X26 Klemmenbelegung
X26:1 SC11 Systembus +, CAN high
X26:2 SC12 Systembus -, CAN low
X26:3 GND, CAN GND
X26:4 Reserviert
X26:5 Reserviert
X26:6 GND, CAN GND
X26:7 DC24V

Das Gateway-Gehause hat eine Versorgung von DC 24 V, die mit X26 verbunden ist.

Schalten Sie am Ende der Systembus-Verbindung den Systembus-Abschlusswider-
stand zu.

18 Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10




Montage- und Installationshinweise
Anschluss und Klemmenbeschreibung Option DFE32B

4.4 Anschluss und Klemmenbeschreibung Option DFE32B
Option Feldbus-Schnittstelle PROFINET IO Typ DFE32B: 1821 345 6

Sachnummer

[

HINWEIS

+ Die Option "Feldbus-Schnittstelle DFE32B PROFINET 10" ist nur in Verbindung
mit MOVIDRIVE® MDX61B maglich, nicht mit MDX60B.

» Die Option DFE32B missen Sie auf den Feldbussteckplatz stecken.

Frontansicht

DFE32B Beschreibung DIP-Schalter | Funktion
DFE 32B
E RUN LED RUN (rot/gelb/griin) Zeigt den aktuellen Status der DFE32B an.
E ,I:BAUL?LT LED BUS FAULT Zeigt den Zustand der PROFINET 10-Verbindung an.
(rot/gelb/griin)
_l_ X30: Ethernet-Anschluss
o LED Link (griin)
) LED Activity (gelb)
[ —
« _I X32: Ethernet-Anschluss
2 LED Link (griin)
LED Activity (gelb)
[ —
Def IP| CH DIP-Schalter AS Auto-Setup fur Gateway-Betrieb
AS|[m DEF IP Setzt die Adressparameter auf die folgenden Defaultwerte zurlick:
0 1 * IP-Adresse: 192.168.10.4
PROFINET 10 . Subnetzmaske: 255.255.255.0
» Gateway: 1.0.0.0
O * PROFINET-Geratename: PNETDeviceName_MACID
N—
61630AXX

Frontansicht
MOVITRAC® B,

DFE32B und UOH11B

Beschreibung

Funktion

H1

H2

X24

O O

58129axx

LED H1 (rot)

LED H2 (griin)

X24 X-Terminal

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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Steckerbelegung

4.5 Steckerbelegung

Verwenden Sie vorkonfektionierte, geschirmte RJ45-Steckverbinder nach IEC 11801
Ausgabe 2.0, Kategorie 5.

[6]\ [3{[2\] [/1] %@ﬁ
w N5

A B

54174AXX
Bild 1: Steckerbelegung RJ45-Steckverbinder

A = Ansicht von vorn

B = Ansicht von hinten

[1] Pin 1 TX+ Transmit Plus
[2] Pin 2 TX- Transmit Minus
[3] Pin 3 RX+ Receive Plus
[6] Pin 6 RX— Receive Minus

Verbindung MOVIDRIVE® B / MOVITRAC® B / Ethernet

[

Zum Anschluss der DFE32B verbinden Sie die Ethernet-Schnittstelle X30 oder X32
(RJ45-Stecker) mit einer geschirmten Twisted-Pair-Leitung nach Kategorie 5, Klasse D
gemal IEC 11801 Ausgabe 2.0. Der integrierte Switch unterstltzt Sie bei der Realisie-
rung einer Linientopologie.

HINWEIS

+ Gemal |IEC 802.3 betragt die maximale Leitungslange fiir 10/100 MBaud Ethernet
(10BaseT / 100BaseT) z. B. zwischen DFE32B und Switch 100 m.

+ Bei PROFINET IO werden Uber das VLAN-Tag priorisierte Ethernet-Frames mit
der Framekennung 8892, fur den Echtzeitdatenaustausch verwendet. Dies be-
dingt geswitchte Netzwerke. Die Switches missen Priorisierung unterstitzen.
Hubs sind nicht zuldssig. Die Datenubertragung erfolgt im Vollduplexverfahren mit
100 MBit. Detaillierte Informationen zur Verkabelung finden Sie in der Druckschrift
"Installation Guideline PROFINET", die von der PROFINET-Nutzerorganisation
herausgegeben wird.
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4.6 Buskabel schirmen und verlegen

Verwenden Sie ausschlieBlich geschirmte Kabel und Verbindungselemente, die auch
die Anforderungen der Kategorie 5, Klasse D nach IEC 11801 Ausgabe 2.0 erfillen.

Eine fachgerechte Schirmung des Buskabels dampft die elektrischen Einstreuungen,
die in industrieller Umgebung auftreten kénnen. Mit den folgenden MalRnahmen errei-
chen Sie die beste Schirmung:

Ziehen Sie Befestigungsschrauben von Steckern, Modulen und Potenzialaus-
gleichs-Leitungen handfest an.

Verwenden Sie ausschliellich Stecker mit Metallgehduse oder metallisiertem
Gehause.

SchlieRen Sie die Schirmung im Stecker grofR¥flachig an.
Legen Sie die Schirmung des Buskabels beidseitig auf.

Verlegen Sie die Signal- und Buskabel nicht parallel zu Leistungskabeln (Motorlei-
tungen), sondern méglichst in getrennten Kabelkanalen.

Verwenden Sie in industrieller Umgebung metallische, geerdete Kabelpritschen.

FUhren Sie Signalkabel und den zugehdrigen Potenzialausgleich in geringem
Abstand zueinander auf kurzestem Weg.

Vermeiden Sie die Verlangerung von Buskabeln lber Steckverbinder.
Flahren Sie die Buskabel eng an vorhandenen Masseflachen entlang.

ACHTUNG!

Bei Erdpotenzial-Schwankungen kann lber den beidseitig angeschlossenen und mit
dem Erdpotenzial (PE) verbundenen Schirm ein Ausgleichsstrom flieRen. Sorgen Sie
in diesem Fall fur einen ausreichenden Potenzialausgleich gemaf den einschlagigen
VDE-Bestimmungen.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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4.7

Einleitung

IP-Adresse

Netzwerkklassen

Subnetzmaske

TCP / IP-Adressierung und Subnetze

Die Adresseinstellungen des IP-Protokolls werden Uber folgende Parameter vorgenom-
men

* |P-Adresse
* Subnetzmaske
» Standard-Gateway

Zur korrekten Einstellung dieser Parameter werden in diesem Kapitel die Adressie-
rungsmechanismen und die Unterteilung der IP-Netzwerke in Subnetze erlautert.

Die IP-Adresse ist ein 32-Bit-Wert, der eindeutig einen Teilnehmer im Netzwerk identi-
fiziert. Eine IP-Adresse wird durch vier Dezimalzahlen dargestellt, die durch Punkte von-
einander getrennt sind.

Beispiel: 192.168.10.4

Jede Dezimalzahl steht fiir ein Byte (= 8 Bit) der Adresse und kann auch binar darge-
stellt werden (— folgende Tabelle).

Byte 1
11000000

Byte 2
10101000

Byte 3
00001010

Byte 4
00000100

Die IP-Adresse besteht aus einer Netzwerkadresse und einer Teilnehmeradresse (—
folgende Tabelle).

Netzwerkadresse Teilnehmeradresse

192.168.10 4

Welcher Anteil der IP-Adresse das Netzwerk bezeichnet und welcher Anteil den Teil-
nehmer identifiziert, wird durch die Netzwerkklasse und die Subnetzmaske festgelegt.

Teilnehmeradressen, die nur aus Nullen oder Einsen (binar) bestehen, sind nicht zu-
Iassig, da sie fur das Netzwerk an sich oder fiir eine Broadcastadresse stehen.

Das erste Byte der IP-Adresse bestimmt die Netzwerkklasse und damit die Aufteilung in
Netzwerkadresse und Teilnehmeradresse.

Wertebereich andi
Netzwerkklasse Voll.sta_ndlge Netzwerkadresse Badeutung

Byte 1 (Beispiel)

0..127 A 10.1.22.3 10 = Netzwerkadresse
1.22.3 = Teilnehmeradresse

128 ... 191 B 172.16.52.4 172.16 = Netzwerkadresse
52.4 = Teilnehmeradresse

192 ... 223 C 192.168.10.4 192.168.10 = Netzwerkadresse
4 = Teilnehmeradresse

Fir viele Netzwerke ist diese grobe Aufteilung nicht ausreichend. Sie verwenden zu-
satzlich eine explizit einstellbare Subnetzmaske.

Mit einer Subnetzmaske lassen sich die Netzwerkklassen noch feiner unterteilen. Die
Subnetzmaske wird ebenso wie die IP-Adresse durch vier Dezimalzahlen dargestellt,
die durch Punkte voneinander getrennt sind. Jede Dezimalzahl steht fir ein Byte.
Beispiel: 255.255.255.128

Jede Dezimalzahl steht fur ein Byte (= 8 Bit) der Subnetzmaske und kann auch binar
dargestellt werden (— folgende Tabelle).

Byte 1

Byte 2

Byte 3

Byte 4

11111111

11111111

11111111

10000000
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Standard-
Gateway

Wenn Sie die IP-Adresse und die Subnetzmaske untereinander schreiben, sehen Sie,
dass in der Binardarstellung der Subnetzmaske alle Einsen den Anteil der Netzwerkad-
resse festlegen und alle Nullen die Teilnehmeradresse kennzeichnen (— folgende
Tabelle).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
dezimal 192 . 168. . 110 . 128
IP-Adresse
binar 11000000 . 10101000 .| 00001010 . 10000000
dezimal 255 . 255 . | 255 . 128
Subnetzmaske
binar 11111111 . 111N . MM . 10000000

Das Klasse-C-Netzwerk mit der Adresse 192.168.10. wird durch die Subnetzmaske
255.255.255.128 weiter unterteilt. Es entstehen zwei Netzwerke mit den Adressen
192.168.10.0 und 192.168.10.128.

Die zulassigen Teilnehmeradressen in den beiden Netzwerken lauten:
+ 192.168.10.1 ... 192.168.10.126
+ 192.168.10.129 ... 192.168.10.254

Die Netzwerkteilnehmer bestimmen durch die logische Verundung von IP-Adresse und
Subnetzmaske, ob sich ein Kommunikationspartner im eigenen Netzwerk oder in einem
anderen Netzwerk befindet. Ist der Kommunikationspartner in einem anderen Netzwerk,
wird das Standard-Gateway angesprochen.

Das Standard-Gateway wird ebenfalls iber eine 32-Bit-Adresse angesprochen. Die 32-
Bit-Adresse wird durch vier Dezimalzahlen dargestellt, die durch Punkte voneinander
getrennt sind.

Beispiel: 192.168.10.1

Das Standard-Gateway stellt die Verbindung zu anderen Netzwerken her. So kann ein
Netzwerkteilnehmer der einen anderen Teilnehmer ansprechen will, die IP-Adresse mit
der Subnetzmaske logisch verunden und so entscheiden, ob sich der gesuchte Teilneh-
mer im eigenen Netzwerk befindet. Ist dies nicht der Fall, spricht er das Standard-Gate-
way (Router) an, das sich im eigenen Netzwerk befinden muss. Das Standard-Gateway
Ubernimmt dann die Weitervermittlung der Datenpakete.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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4.8 IP-Adressparameter iiber DCP einstellen

Erstinbetrieb-
nahme

Riicksetzen der
IP-Adresspara-
meter

Die IP-Adressparameter werden bei PROFINET IO iber das Protokoll "DCP" (Discove-
ry and Configuration Protocol) vorgegeben. DCP arbeitet mit Geratenamen (Device
Name). Der Geratename identifiziert einen PROFINET 10-Teilnehmer eindeutig im
Netz. Er wird mit dem PROFINET IO-Controller (Steuerung) bei der Projektierung des
Teilnehmers bekannt gemacht und ebenso Uber die Projektierungssoftware auf dem
PROFINET IO-Device eingestellt. Mit Hilfe des Geratenamens identifiziert der Controller
beim Hochlauf das Gerat und Ubertragt die zugehdrigen IP-Adressparameter. Ein-
stellungen direkt am Slave sind damit nicht mehr notwendig. Die generelle Vorgehens-
weise wird im Kapitel "Projektierung mit PROFINET" am Beispiel von SIMATIC STEP 7
beschrieben (— Abschnitt "Vergabe des PROFINET-Geratenamens").

Sind die IP-Adressparameter nicht bekannt und kann nicht mit der seriellen Schnittstelle
oder mit dem Bediengerat DBG60B auf den Umrichter zugegriffen werden, kénnen Sie
die IP-Adressparameter mit dem DIP-Schalter "Def IP" auf ihren Defaultwert zuriick-
setzen.

Die Option DFE32B wird dadurch auf die folgenden Defaultwerte gesetzt:
+ |P-Adresse: 192.168.10.4

» Subnetzmaske: 255.255.255.0

» Default Gateway: 1.0.0.0

» PROFINET-Geratename: PNETDeviceName_MACID

Gehen Sie in dieser Reihenfolge vor, um die IP-Adressparameter auf die Defaultwerte
zuruckzusetzen:

» Schalten Sie die Netzspannung und die DC-24-V-Versorgungsspannung ab.
+ Stellen Sie auf der Option DFE32B den DIP-Schalter "Def IP" auf "1".
» Schalten Sie die Netz- und die DC-24-V-Versorgungsspannung wieder ein.

» Warten Sie bis die Option DFE32B hochgefahren ist. Sie erkennen dies an der
grinen LED "Run".

Sie konnen jetzt Uber die IP-Adresse 192.168.10.4 auf den Umrichter zugreifen. Um
neue IP-Adressparameter einzustellen, gehen Sie so vor:

» Starten Sie einen Webbrowser und rufen Sie die Homepage der Option DFE32B auf
oder starten Sie MOVITOOLS® MotionStudio.

+ Stellen Sie die gewlinschten Adressparameter ein.
» Stellen Sie auf der Option DFE32B den DIP-Schalter "Def IP" auf "0".

» Die neuen Adressparameter werden nach Aus- und Wiedereinschalten des Gerates
ubernommen.
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4.9 Vorgehensweise nach Gerédtetausch
491 Geritetausch MOVIDRIVE® B

Wenn Sie die Speicherkarte des getauschten MOVIDRIVE® B in das neue
MOVIDRIVE® B stecken, wird das neue Gerat ohne zusatzliche Mallnahmen wieder
vom PROFINET IO-Controller erkannt.

HINWEIS

Wenn Sie die Speicherkarte des getauschten MOVIDRIVE® B nicht in das neue
MOVIDRIVE® B stecken, miissen Sie eine komplette Inbetriebnahme des Umrichters
durchfliihren oder den gesicherten Parametersatz in das neue MOVIDRIVE® B laden.
AuRerdem mussen Sie den vorhandenen PROFINET 10-Geratenamen wieder Uber
die Projektierungssoftware zuweisen. Gehen Sie wie bei einer Erstinbetriebnahme vor
(— Kap. "Projektierung mit PROFINET").

Wenn nur die Option DFE32B getauscht wird, sind keine weiteren Malinahmen
erforderlich.

jde

4.9.2 Geritetausch MOVITRAC® B / Gateway

« Gilt nur bei Geratetausch MOVITRAC® B mit Feldbusoption: Sie missen den
gesicherten Parametersatz in das neue MOVITRAC® B laden oder eine komplette
Inbetriebnahme des Umrichters durchfuhren (— Betriebsanleitung MOVITRAC® B).

+ Sie mussen den vorhandenen PROFINET |O-Geratenamen wieder Uber die
Projektierungssoftware zuweisen. Gehen Sie wie bei einer Erstinbetriebnahme vor
(— Kap. "PROFINET-Projektierung").

* Prifen Sie vor dem Auto-Setup die Parameter P884 SBus Baudrate und P831
Reaktion Feldbus Timeout . Die Baudrate der am SBus angeschlossenen Gerate
muss mit der SBus-Baudrate des Gateways (DFE32B) lbereinstimmen. Benutzen
Sie dazu den Parameterbaum des Gateways in MOVITOOLS® MotionStudio.

» Aktivieren Sie nun die Funktion Auto-Setup. Stellen Sie dazu auf der Option DFE32B
den DIP-Schalter "AS" auf 1.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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4 Montage- und Installationshinweise
Betriebsanzeigen Option DFE32B

4.10 Betriebsanzeigen Option DFE32B

4.10.1 PROFINET-LEDs

Auf der Optionskarte DFE32B sind 2 Leuchtdioden, die den aktuellen Zustand der
DFE32B und des PROFINET-Systems anzeigen.

DFE32B
@ RUN

BUS
FAULT
61629AXX
LED RUN Die LED RUN signalisiert den ordnungsgemalen Betrieb der Buselektronik.
Zustand der | Fehlerursache Fehlerbehebung
LED RUN
Griin » DFE32B-Hardware OK. -
*  Ordnungsgemaler Betrieb
Aus » DFE32B ist nicht betriebsbereit.
. Gerat erneut einschalten. Bei wiederholtem
Rot Fehler in der DFE32B-Hardware Auftreten SEW-Service zu Rate ziehen.
Blinkt griin
Blinkt gelb « Gerat erneut einschalten. Default IP-Adress-
. Hardware der DFE32B I4uft nicht parameter Uber DIP-Schalter "DEF IP"
hoch einstellen. Bei wiederholtem Auftreten
’ SEW-Service zu Rate ziehen.
Gelb « Gerat erneut einschalten. Bei wiederholtem
Auftreten SEW-Service zu Rate ziehen.

LED BUS-FAULT Die LED BUS FAULT zeigt den Zustand des PROFINET an.

Zustand der
LED BUS-FAULT

Fehlerursache

Fehlerbehebung

Aus

*  PROFINET-IO-Device befindet sich
im Datenaustausch mit dem
PROFINET-IO-Controller (Data
Exchange).

Blinkt griin
Blinkt griin/rot

Rot

« Die Blinkprifung in der PROFINET
|O-Controller-Projektierung wurde
aktiviert um den Teilnehmer optisch
zu lokalisieren.

« Die Verbindung zum PROFINET
IO-Controller ist ausgefallen.

*  PROFINET-IO-Device erkennt
keinen Link

« Busunterbrechung

*  PROFINET IO-Controller ist auRer
Betrieb

+  Uberpriifen Sie den PROFINET-
Anschluss der Option DFE32B

+  Uberpriifen Sie den PROFINET
10-Controller

+  Uberpriifen Sie die Verkabelung lhres
PROFINET-Netzes

Gelb
Blinkt gelb

* Es wurde ein nicht zulassiges Modul
in der STEP 7 Hardware-Konfigura-
tion gesteckt.

* Schalten Sie die STEP 7 Hardware-
Konfiguration auf ONLINE und analy-
sieren Sie die Baugruppenzustande
der Steckplatze des PROFINET
10-Device.

26
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Betriebsanzeigen Option DFE32B

LED Die beiden in den RJ45-Steckverbindern (X30, X32) integrierten LED Link (griin) und
Link / Activity Activity (gelb) zeigen den Status der Ethernet-Verbindung an.
%,,fL ,,,,,,,,
3
LED "Link'< | ]
e e
><E—ﬂ—&—i—&—
LED "Activity" I
N
X
=i
- 61880AXX
LED / Zustand | Bedeutung
Link / Griin Es besteht eine Ethernet-Verbindung.
Link / Aus Es besteht keine Ethernet-Verbindung.

Activity / Gelb

Es werden aktuell Daten Uber Ethernet ausgetauscht.

HINWEIS

f=de

« Da die Firmware der Optionskarte DFE32B ca. 10 Sekunden fir die Initialisierung
bendtigt, wird in dieser Zeit auf der 7-Segment-Anzeige des MOVIDRIVE® der
Zustand "0" (Umrichter nicht bereit) angezeigt.

» Die LED Run auf der Optionskarte DFE32B leuchtet grin.

4.10.2 Gateway-LED

Die LEDs H1 und H2 signalisieren den Kommunikationsstatus im Gateway-Betrieb.

H1

H2

X24

moo

58129axx

LED H1 Sys-Fault (rot) Nur fiir Gateway-Funktion
Status Zustand Beschreibung
Rot Systemfehler Gateway nicht konfiguriert oder einer der

Antriebe ist inaktiv
Aus SBus ok Gateway richtig konfiguriert
Blinkt Bus scan Bus wird vom Gateway Uberpriift
HINWEIS

[

* LED H2 (grlin) ist zur Zeit reserviert.
+ X-Terminal X24 ist die RS485-Schnittstelle fir Diagnose uber PC und

MOVITOOLS® MotionStudio.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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Projektierung des PROFINET IO-Controllers

5 Projektierung mit PROFINET

Dieses Kapitel beschreibt, wie Sie die Umrichter MOVIDRIVE® B und MOVITRAC B /
Gateway mit der Option DFE32B (grojektieren. Zur Projektierung der DFE32B mit
MOVIDRIVE® B oder in MOVITRAC® B wird folgende GSD-Datei verwendet:

GSDML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-jjjjmmtt.xml

Diese GSD-Datei beinhaltet die Geratebeschreibung fiir den Betrieb der DFE32B ein-
gebaut in MOVIDRIVE® B oder als Feldbus-Gateway fiir MOVITRAC® B.

5.1  Projektierung des PROFINET IO-Controllers

Installieren der
GSD-Datei

[

In diesem Kapitel wird die Projektierung von MOVIDRIVE® B oder MOVITRAC® B mit
PROFINET mit der aktuellen GSD(ML)-Datei beschrieben. Die Projektierung wird
beispielhaft anhand der Projektierungssoftware SIMATIC-Manager mit einer SIMATIC
CPU 315F 2 PN/DP erlautert.

+ Starten Sie STEP 7 HWKONFIG und wahlen Sie im Men( [Extras] den Menlpunkt
[Neue GSD-Datei installieren].

» Wahlen Sie im folgenden Dialog die Datei "GSDML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-
JJJIMMTT.xml". von der CD "Software ROM 7" aus. "JJJIMMTT" steht fur das Da-
tum der Datei. Uber die Schaltflache "Durchsuchen" kénnen Sie auf das gewiinschte
Verzeichnis navigieren. Bestatigen Sie lhre Auswahl mit [OK].

» Die SEW-PROFINET-IO-Anschaltung DFE32B finden Sie anschlielend unter [Wei-
tere Feldgerate] / [Drives] / [SEW] / [DFE/DFS(2Ports)].

HINWEIS

Die aktuelle Ausgabe der GSD-Datei kdnnen Sie auch auf der SEW-Homepage
(www.sew-eurodrive.de) unter der Rubrik "Software" herunterladen.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10




Projektierung mit PROFINET
Projektierung des PROFINET I0-Controllers

5.1.1

Vergabe des PROFINET-Geratenamens

Das generelle Vorgehen wird am Beispiel von SIMATIC STEP 7 beschrieben.
* Wahlen Sie in STEP 7 HWKONFIG den Menlpunkt [Zielsystem] / [Ethernet] /

[Ethernet-Teilnehmer bearbeiten ...] aus.

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten x|
i Ethemet T eillnehmer
Online enreichbare Teilnehmer
MAC-Adiesse: || Durchsuchen... |
 |P-Konfiguration einstellen |
11727ADE

Klicken Sie auf "Durchsuchen". Sie erhalten eine Ubersicht tiber alle PROFINET 10-
Teilnehmer, die Sie mit Ihrem Projektierungswerkzeug online erreichen (— fol-
gendes Bild).

[2] [3] [4]
Netz durchsuchen - 11 Teilnehmer x|
Starten |P-Adresze | MAC-Adiesse | Gerétét_l,lp | Gerdtename
10371126 00-0E-BC-BC-AF-.. S7-300CP CP-343-1
Snhaltern | 10371111 08-00-08-9B-46-44  S7-300 CP CP-3431
10371128 0O0-0E-BC-84-CA-.. 57300 prrio
v 10371130 00-0F-B9-FF-FFE0  SEW-MTHE-Clas.. MTM-PH-StandR...
v schnelsuchen 140371112 00-0E-BCECD2-. SCALANCE %-2.  switchmestDd
10371128 00-0F-G9-FF-FF-48 SEW-MTH-Clas.. MTF-PN-Rackst..
10371129 00-0F-B9-FF-FF-46 SEW-MT=-Clas.. MTF-Rollenbahni
192168.10.4 00-0F-59-00-09-42 .. PHMETDewviceMame
10371132 00-0F-B9-FF-FF-383  SEW-DFE-Gate.. Gateway-DFE3ZRE
10371127 0O0-0E-8C-8C-DY-.. SCALAMCE #-2.  switch-mest0?
10371110 08-00-08-93-1B-68  57-300 PHAO
[1]——  Blinken | 4] ¥
MAC-Adiesse: 00-0F-§3-00-09-42

Abbrechen | |

Hilfe

62340ADE

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10

Wahlen Sie den gewlinschten Teilnehmer aus. Der SEW-Teilnehmer erscheint unter
Geratetyp [3] als "SEW-MDX61B+DFE32B". Der Geratename [4] steht ab Werk auf
"PNETDeviceName" und wird von lhnen an die Anlagengegebenheiten angepasst.
Mehrere MDX61B kénnen durch die angezeigten MAC-Adressen [2] unterschieden
werden. Die MAC-Adresse [2] ist auf der Option DFE32B aufgeklebt. Uber die
Schaltflache [Blinken] [1] kdnnen Sie die ausgewahlte DFE32B mit der Status-LED
grun blinken lassen und so Ihre Auswahl Gberprifen.
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Ethernet-Teilnehmer bearbeiten x|

— Ethemet Teillnehmer

Online emreichbare T eilnehmer

MAC-Adresse: 00-0F-53-00-09-42 Durchsuchen... I| [6]

— IP-K.anfiguration einstelen

" |P-Parameter venwenden

Metziibergang

5 =N o
g IP-Adresse: |1EI.3.?'|.'IE|8 ™ Keinen Fouter verwenden

[4] Subnetmaske: |255.255.252_D " Router verwenden

Adresze: I'I 0.3.68.1] [7]

" |P-&dresze von einem DHCP-Server bezichen

— identifiziert uber

% ClientD & MAL Adresse " Gerdtename

Client-1D:

[3] ——— |P-Konfiguration zuweizen |

— Geratename vergeben

[2] ——— Gerdtename: Luefter-Links M arme zLweisen | [8]

— 1]

— Rickzetzen auf wWerkseinztelungen

Zuriickzetzen ] [9]
1] Schiiefen Hilfe |
62330ADE

[1] | Schaltflache "SchlieRen"

[2] | Eingabefeld "Geratename"

[3] | Schaltflache " IP-Konfiguration zuweisen"
[4] | Eingabefeld "Subnetzmaske"

[5] | Eingabefeld " IP-Adresse"

[6] | Schaltflache "Durchsuchen”

[7]1 | Eingabefeld "Router-Adresse"

[8] | Schaltflache "Name zuweisen"

[9] | Schaltflache "Zurtcksetzen"

» Tragen Sie den Geratenamen im Eingabefeld "Geratename" [2] ein und driicken Sie
die Schaltflache [Name zuweisen] [8]. Der Geratename wird jetzt an den Teilnehmer
Ubertragen und dort gespeichert. Er kann bis zu 255 Zeichen lang sein.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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HINWEIS: Der 10-Controller darf fir den folgenden Schritt noch nicht im zyklischen
Datenaustausch mit den I0-Devices sein.

Vergeben Sie eine IP-Adresse [5] und eine Subnetzmaske [4] sowie gegebenenfalls
eine Router-Adresse [7]. Dricken Sie die Schaltflache [IP-Konfiguration zuweisen]

[3].

Dricken Sie erneut die Schaltflache [Durchsuchen] [6] um zu prifen, ob die
Einstellungen Gbernommen wurden.

Driicken Sie die Schaltflache [SchlieRen] [1].

Mit der Schaltflache [Zurlicksetzen] [9] kdnnen Sie den Geratenamen der DFE32B
online zurticksetzen. Danach ist ein Neustart der DFE32B notwendig.

5.1.2 Projektieren der PROFINET-Anschaltung fiir MOVIDRIVE® B

Anlegen eines
neuen Projektes

Starten Sie den SIMATIC-Manager und legen Sie ein neues Projekt an. Wahlen Sie
Ihren Steuerungstyp aus und fiigen Sie die gewlnschten Bausteine ein. Sinnvoll sind
insbesondere die Bausteine OB82, OB86 und OB122.

Der Baustein OB82 sorgt dafiir, dass die Steuerung bei sogenannten Diagnosealarmen
nicht auf "STOPP" geht. Der Baustein OB86 zeigt den Ausfall von dezentraler Periphe-
rie an. Der Baustein OB122 wird aufgerufen, falls die Steuerung nicht auf Daten eines
Teilnehmers der dezentralen Peripherie zugreifen kann. Die kann z. B. auftreten, wenn
die DFE32B spater als die Steuerung betriebsbereit ist.

Starten Sie STEP 7 HWKONFIG und wahlen Sie im Steuerungsrack den PN-1O-
Steckplatz an.

Flgen Sie Uber das Kontextmenu der rechten Maustaste ein PROFINET [O-System
ein. Vergeben Sie dabei eine IP-Adresse fir den PROFINET IO-Controller. Fiigen
Sie mit der Schaltflache [Ethernet] ein neues PROFINET-Subsystem ein.

Offnen Sie im Hardwarekatalog [PROFINET 10] / [weitere FELDGERATE] / [Drives]
/ [SEW] / [DFE/DFS(2Ports)] [1].

" W i Kt - [SIMATIC 30041 (¥ofigursten -» TELTest = |

W Somen  Bawbesen Dieduges Tiinmam Ansem D Fenmer e
DF-9 L & &

."-H_
-\r o4
— | ""' i i B it <]
! —
USEIIWEE BROFIBUS 6P -
PROFIDUS.PA

PRAOFINET 10
b ) Gy

L =0

- Semaon
= ) Wetee FELDGERATE
= i Dm
= Lsew
1 prEes o [1]
Gty DIFE 208 V1 0ALT #
+ [ Gy DLV 2

Gotemay DPS2I0 V11 ALT
0 Gnteway DFSITE 2
= g MOW51B-0FE 28 VI 0ALT
w2 [2]
¥ [ MDMEIBDFETIE VI DALT
* i HOEB-DFSNE V1 2
= [ MOEIBDFSI V11 ALT
HICE1B-DFS28 V1 2
* _1 DHAATE / UFRATE
+ @ MOKE18-DFE 18
| MoV
* ) MOVIAT Classe
+ _J MOVIPRD
& _J Dolewray
¥ i =
P —
i Shyves des SIMATIC 57, M7 und C7 fdeceniraler LT
it —

Drischen e F1 um Hilfe su eihalten.

68064ADE

Es werden mehrere Eintrage angeboten.
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SEEE Projektierung des PROFINET IO-Controllers

» Ziehen Sie den passenden Eintrag mit der Maus auf das PROFINET 10-System:

— Wabhlen Sie "MDX61B+DFE32B V1.2" [2], wenn lhre Steuerung Topologieerken-
nung unterstutzt.

— Wabhlen Sie "MDX61B+DFE32B V1.2 ALT", wenn lhre Steuerung keine Topolo-
gieerkennung unterstitzt.

» Vergeben Sie den PROFINET-Stationsnamen.

Dieser Name muss identisch mit dem in der DFE32B eingestellten PROFINET-Ge-
ratenamen Ubereinstimmen.

» Loschen Sie den Eintrag auf Slot 2, damit die Projektierung Ihrer Anwendung erfol-
gen kann. Wahlen Sie die fur lhre Anwendung erforderliche Prozessdaten-Konfigu-
ration aus.

» Geben Sie die I/0- und Peripherie-Adressen fir die konfigurierten Datenbreiten an
und speichern Sie die Konfiguration ab.

Fir die Projektierung mit PROFINET wird das Slot-Modell verwendet. Dabei ist jeder
Slot (Steckplatz) einer DFE32B-Kommunikationsschnittstelle zugeordnet.

@ MDXE1B+DFE32E ¥1.2
b Leerplatz (1
=1 SlotZ PD Kanal —————— 121
d 01 Prozessdaterwart

07 Prozeszdatenwarte

03 Prozessdaterworte

04 Prozeszdatenwarte

05 Prozessdaterworte

(& Frozeszdatenwarte

07 Prozessdaterworte

08 Prozeszdatenwarte

03 Prozessdaterworte

10 Prozeszdatenwarte

68065ADE
Slot 1: Muss mit LEERPLATZ [1] belegt sein

Slot 2: Prozessdatenkanal [2]. Anzahl der Prozessdaten, die zwischen PROFINET
IO-Controller und PROFINET I0-Device zyklisch ausgetauscht werden.

» Erweitern Sie Ihr Anwenderprogramm um den Datenaustausch mit den neuen
Geraten.

» Die Prozessdatenlibertragung erfolgt konsistent. SFC14 und SFC15 kdnnen fir die
Prozessdatenlbertragung verwendet werden.
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Teilnehmer- Nach der Konfiguration der einzelnen Steckplatze (Slots) muss der neu eingefiigte Teil-
Konfiguration nehmer mit weiteren Einstellungen konfiguriert werden. Durch Doppelklick auf das

Geratesymbol des neuen Teilnehmers wird der folgende Dialog aufgerufen.
[2]
Eigenschaften - Dption-DFE32E |

[1]——#lgemein | 10.Zykius |

Furzbezeichhnung: Option-DFE 328
FROFIMET 10 Feldbusoption DFE3IZE fuer MOXETE (2 Ports] d
Bestell-Mr:
Familie: SEW
[3] Geratename: Luefter-Links
GS5D-Dratei; GSDMLA2.1-SEw-DFE-DFS-2Ports- 20070205, %ml

Augzgabestand andem... |

— Teilnehmer / PM-I0 Spgtem

Geratenummer: 5 j |PHDFINET-ID-System [1o0)

IP-Adiesze: 10.3.71.198 Etheret... I [4]

¥ P-&dresse durch 10-Contraller zuweizen

Kammentar:

-l
=l
aK | sbbrechen | Hile |

62336ADE

[11 @ Registerkarte "Allgemein”
[2] | Registerkarte "lO-Zyklus"
[3] | Eingabefeld "Geratename"
[4] | Schaltflache "Ethernet"

* In der Registerkarte "Allgemein" [1] missen Sie im Eingabefeld "Geratename" [3]
den vorher vergebenen Geratenamen eintragen. Achten Sie dabei auf die Grof3- und
Kleinschreibung.
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* Um die vorher vergebene IP-Adresse einzutragen (— folgendes Bild), klicken Sie im
Feld "Teilnehmer / PN-IO System" auf die Schaltflache [Ethernet] [4].

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle Option-DFE3Z2B ﬂ

Allgemein  Parameter ]

= — Metzibergang
|P-Ad : 10.3.71.198
fessE  Keinen Bouter venwenden
Subnetzmaske: 255.255.252.0
= Houter vernvenden

Adesse: 102651

Subnetz:
—richt vemnetat — New. |
Eigenschaten... |
Lozchen |
oK Abbrechen | Hire |
11728ADE

* Inder Registerkarte "lO-Zyklus" [2] kdnnen Sie die Aktualisierungszeit einstellen, mit
der der Teilnehmer seine Prozessdaten aktualisiert. Die Option DFE32B, eingebaut
in MOVIDRIVE® B, unterstiitzt eine minimale Aktualisierungszeit von 2 ms (— fol-

gendes Bild).
x|
Algemein 102ykius |
Aktuahsieungszeit: lﬁ ms
Anzahl akzeptierter Aktualisierungszyklen mit fehlenden [0 Daten; | 3 j
Ansprechilberwachungszeit |E.IZIIII me

11729ADE
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Start der
Steuerung

Projektierungs-
beispiel zur
Prozessdaten-
Konfiguration
von
MOVIDRIVE® B

Laden Sie die Projektierung auf die SIMATIC S7 und starten Sie die Baugruppe. Die
Fehler-LED der Steuerung sollten nun verléschen.

Die LED der Option DFE32B sollten folgende Zustande haben:
» LED RUN: leuchtet griin

+ LED BUS FAULT: aus

» LED Link und Activity: flackern

Ist dies nicht der Fall, Gberprifen Sie die Projektierung, insbesondere den Geratenamen
und die IP-Adresse des Teilnehmers.

In diesem Beispiel soll die Positionierung des Antriebs durch MOVIDRIVE® B erfolgen.
Dazu kann das Applikationsmodul "Erweiterte Buspositionierung" verwendet werden.

Uber 6 Prozessdaten werden die Informationen zwischen SPS und Umrichter ausge-
tauscht.

Ausgiange
10-Controller: Jang > 10-Device:
z. B. SPS - — z. B. Antriebs-
Eingange umrichter

6 Prozess-Ausgangsdaten —>

| nigung _ Drehzahl Position Position

e e 7 v e

< 6 Prozess-Eingangsdaten

62347ADE
Das folgende Bild zeigt die dazugehoérige PROFINET-Parametrierung.
" B i i - (SMATIC 30040) Ksefizuraticn) - TCL Test] olE ER
W Sncn Bewbesen Dinfugen Deinmem Ansicrt Daes Fensmer  Mife aln
OS89 B & & i OO 8 x

LY
ol L
B
w&mamﬁw M7 und C7 fdecermialer {g[

68073ADE
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5.1.3 Projektierung von MOVITRAC® B oder Gateway mit Option DFE32B

Allgemein

Konfiguration der
Prozessdaten

[

Um die Art und Anzahl der zur Ubertragung genutzten Ein- und Ausgangsdaten definie-
ren zu kénnen, muss dem Umrichter vom [O-Controller eine bestimmte PROFINET-
Konfiguration mitgeteilt werden. Dabei haben Sie die Mdglichkeit, die Antriebe Uber
Prozessdaten zu steuern und azyklisch alle Parameter der Feldbus-Schnittstelle zu
lesen und zu schreiben.

Das folgende Bild zeigt schematisch den Datenaustausch zwischen Automatisierungs-
gerat (IO-Controller), Feldbus-Schnittstelle (10-Device) und einem Umrichter mit
Prozessdatenkanal.

10 Controller
g L I
sabediim T
S
Cwsic OUT Daa
D PROFINET
) /

TCPHP
Communica

MOYITRACT B

62258AXX

Die PROFINET-Schnittstelle ermdglicht unterschiedliche Konfigurationen fir den
Datenaustausch zwischen 10-Controller und 10-Device. Die Konfigurationen werden
bestimmt durch die Default-Prozessdatenbreite fur SEW-Umrichter von 3 Prozess-
datenworten. Die Feldbus-Schnittstelle verteilt dann die Prozessdatenworte an die
einzelnen Gerate. Die PROFINET-Schnittstelle akzeptiert 1x3 bis 8x3 Prozessdaten-
worte.

HINWEIS

Einem Teilnehmer am SBus werden immer 3 Prozessdaten zugeordnet.
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5.1.4 Projektieren der PROFINET-Anschaltung fiir MOVITRAC® B

Anlegen eines
neuen Projektes

Starten Sie den SIMATIC-Manager und legen Sie ein neues Projekt an. Wahlen Sie
Ilhren Steuerungstyp aus und fiigen Sie die gewlnschten Bausteine ein. Sinnvoll sind
insbesondere die Bausteine OB82, OB86 und OB122.

Der Baustein OB82 sorgt dafiir, dass die Steuerung bei sogenannten Diagnosealarmen
nicht auf "STOPP" geht. Der Baustein OB86 zeigt den Ausfall von dezentraler Periphe-
rie an. Der Baustein OB122 wird aufgerufen, falls die Steuerung nicht auf Daten eines
Teilnehmers der dezentralen Peripherie zugreifen kann. Die kann z. B. auftreten, wenn
die DFE32B spater als die Steuerung betriebsbereit ist.

Starten Sie STEP 7 HWKONFIG und wahlen Sie im Steuerungsrack den PROFINET
10- Steckplatz an.

Flgen Sie uber das Kontextmenu der rechten Maustaste ein PROFINET IO-System
ein. Vergeben Sie dabei eine |IP-Adresse fur den PROFINET |0-Controller. Figen
Sie mit der Schaltflache [Ethernet] ein neues PROFINET-Subsystem ein.

Offnen Sie im Hardwarekatalog [PROFINET 10] / [weitere FELDGERATE] / [Drives]
/ [SEW] / [DFE/DFS(2Ports)] [1].

..mmqmncmmuw-mtm ) - E‘

W e Bewtesen Ginfugen Dieinmem dnsicm Dane Feamer  Wite
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Es werden mehrere Eintrage angeboten.
Ziehen Sie den passenden Eintrag mit der Maus auf das PROFINET |O-System:

— Wahlen Sie "Gateway DFE32B V1.2" [2], wenn lhre Steuerung Topologieerken-
nung unterstitzt.

— Wahlen Sie "Gateway DFE32B V1.2 ALT", wenn |hre Steuerung keine Topolo-
gieerkennung unterstitzt.

Vergeben Sie den PROFINET-Stationsnamen.

Dieser Name muss identisch mit dem in der DFE32B eingestellten PROFINET-Ge-
ratenamen Ubereinstimmen.
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Die am Gateway angeschlossenen Umrichter werden ab Slot 2 im PROFINET repra-
sentiert. Léschen Sie je nach Anzahl der angeschlossenen Umrichter die Eintrage
der betreffenden Slots (z. B. Slot 2 bis Slot 7 fiir eine Konfiguration von 5 Umrich-
tern).

Ziehen Sie per Drag & Drop den Eintrag "AS 1 Antrieb (1x3PD)" auf die freien Slots.

Geben Sie die I/0- und Peripherie-Adressen flr die konfigurierten Antriebe ab und
speichern Sie die Konfiguration ab.

Fir die Projektierung mit PROFINET wird das Slot-Modell verwendet. Dabei ist jeder
Slot (Steckplatz) einer DFE32B-Feldbusschnittstelle zugeordnet. Folgende Auftei-
lung wird bei der Gateway-Funktion der DFE32B genutzt.

- gg Gateway DFE32B V1.2
' [ Leemplatz
=] Slot2-8 EIN Modul pro Antrieb
~[@ AS 1 Ankizb (1x3PD)

12190ADE

Slot 1 wird zur Zeit nicht verwendet. Die Slots 2 ... 9 sind mit Prozessdatenkanalen
fur angeschlossene Gerate mit 3 Prozessdaten pro Anrieb belegt.

Erweitern Sie lhr Anwenderprogramm um den Datenaustausch mit den neuen
Geraten.

Die Prozessdatenibertragung erfolgt konsistent. SFC14 und SFC15 kénnen fir die
Prozessdatenlbertragung verwendet werden.
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Teilnehmer- Nach der Konfiguration der einzelnen Steckplatze (Slots) muss der neu eingefiigte Teil-
Konfiguration nehmer mit weiteren Einstellungen konfiguriert werden. Durch Doppelklick auf das

Geratesymbol des neuen Teilnehmers wird der folgende Dialog aufgerufen.
[2
Eigenschaften - Gateway-DFE32B il

[1——aligemein | 10:Zykius |

Furzbezeichnung: Gateway-DFEIZB
PROFIMET 10 Gateway DFE32B fuer Movitrac B [2 parts] ;I
]
Bestell-Mr:
Famnilie: SEW
[3] Gerdtename; G atewap-d VI TRALC-B
GSD-Datei GSDMLA21-SEMW-DFE-DFS-2Ports-2007 0207 =ml

Auzgabestand andern... I

— Teinehmer / PM-10 System

Gerdtenummer: B | [FROFINET-10-8ystem (100]

|P-Adresse: 10.3.71.132 Ethemet. . I [4]

¥ Ftdresse durch |0-Cantraller zuweisen

Kommentar:

-
[ -

oK | Abbrechen | Hife |

62336ADE

[11 @ Registerkarte "Allgemein”
[2] @ Registerkarte "IO-Zyklus"
[3] | Eingabefeld "Geratename"
[4] | Schaltflache "Ethernet"

* In der Registerkarte "Allgemein" [1] missen Sie im Eingabefeld "Geratename" [3]
den vorher vergebenen Geratenamen eintragen. Achten Sie dabei auf die Grof3- und
Kleinschreibung.
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* Um die vorher vergebene IP-Adresse einzutragen (— folgendes Bild), klicken Sie im
Feld "Teilnehmer / PN-IO-System" auf die Schaltflache [Ethernet] [4].

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle Gateway-DFE32B ﬂ

Algemein  Parameter |

MNetzubergang
|P-Adresse:
€ | Keinen Fouter venwenden
Subnetzmaske: |255.255.252.0
& Bouter verwenden
Adresse: |1 0.3.68.1
Subnetz:

Hew... I

Eigenschaften... I

Laschen I

Abbrechen | Hilfe |

11732ADE

* In der Registerkarte "lIO-Zyklus" [2] kdnnen Sie die Aktualisierungszeit einstellen, mit
der der Teilnehmer seine Prozessdaten aktualisiert. Die Option DFE32B, eingebaut
in MOVITRAC® B, unterstiitzt als Gateway eine minimale Aktualisierungszeit von
4 ms (— folgendes Bild).

Eigenschaften - Gateway-DFE32B X

Algemein 10Zyklus |

aktualisierungszeit: | ms

Anzahl akzepherter Aktualisierungszyklen mit fehlenden |0 Daten: |3 j

ansprechuberwachungszeit: |1 2.000 s
11733ADE
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Start der
Steuerung

Anwendungs-
beispiel

Laden Sie die Projektierung auf die SIMATIC S7 und starten Sie die Baugruppe. Die
Fehler-LED der Steuerung sollten nun verléschen.

Die LED der Option DFE32B sollten folgende Zustande haben:
» LED RUN: leuchtet griin

+ LED BUS FAULT: aus

» LED Link und Activity: flackern

Ist dies nicht der Fall, Gberprifen Sie die Projektierung, insbesondere den Geratenamen
und die IP-Adresse des Teilnehmers.

In diesem Beispiel sollen 8 MOVITRAC® B-Frequenzumrichter mit variabler Drehzahl
betrieben werden. Uber jeweils 3 Prozessdaten werden die Informationen zwischen
SPS und den einzelnen Umrichtern ausgetauscht.

il

| FIELDBUS

 MDVITRAC®E
with int=grated fisldbus gateway

SEW systern bus (SBus)

T
MOVITRACT B

62260AXX
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Das folgende Bild zeigt die dazugehoérige PROFINET-Parametrierung.

'-mm.mmm|m..1cmq —— m‘

D9 B & & i O B w

ax
Ll
=l

HOE1B-0FE28 V1.0ALT
MG B-DFEID V1.2
HOEIBOFSTIR VI DALT
I B-DF 5218 V1.2
MGG D 5228 V1.1 ALT
. HICE1B-DFS28 V1 2
* | DHRAE / UFRAE
+ @ MOKE18-DFE 18

._i|mrr
. MOVIFIT Classe
4| o oun + ) MOVIFRD

" - Goteray
Swechlotz | [} Bupuw (B 1K |M JE [& | Kommenin | ,jw

T =
[[IOTBUS OF S der SMATIC 577w C s

5 |
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5.2

Auto-Setup fiir Gateway-Betrieb

[

[

Mit der Funktion Auto-Setup ist die Inbetriebnahme der DFE32B als Gateway ohne PC
maglich. Sie wird durch den DIP-Schalter Auto-Setup aktiviert (siehe Kapitel "Installation
des Gateways DFE32B / UOH11B" auf Seite 18).

HINWEIS

Das Einschalten des DIP-Schalters Auto-Setup bewirkt die einmalige Ausfiihrung der
Funktion. Danach muss der DIP-Schalter Auto-Setup eingeschaltet bleiben.
Durch aus- und wiedereinschalten kann die Funktion erneut ausgefuhrt werden.

Im ersten Schritt sucht die DFE32B auf dem unterlagerten SBus nach Antriebsumrich-
tern und zeigt dies durch kurzes Blinken der LED H1 (Systemfehler) an. Bei den
Antriebsumrichtern miissen hierzu unterschiedliche SBus-Adressen eingestellt sein
(P813). Wir empfehlen, die Adressen ab Adresse 1 in aufsteigender Reihenfolge nach
Anordnung der Umrichter im Schaltschrank zu vergeben. Fir jeden gefundenen
Antriebsumrichter wird das Prozessabbild auf der Feldbusseite um 3 Worte erweitert.

Wourde kein Antriebsumrichter gefunden, so bleibt die LED H1 an. Es werden maximal
8 Antriebsumrichter berucksichtigt. Die folgende Abbildung zeigt das Prozessabbild fir
3 Antriebsumrichter mit jeweils 3 Worten Prozess-Ausgangsdaten und Prozess-Ein-
gangsdaten.

Nach der Suche tauscht die DFE32B zyklisch 3 Prozessdatenworte mit jedem ange-
schlossenen Antriebsumrichter aus. Die Prozess-Ausgangsdaten werden vom Feldbus
geholt, in 3er-Blocke aufgeteilt und verschickt. Die Prozess-Eingangsdaten werden von
den Antriebsumrichtern gelesen, zusammengesetzt und an den Feldbus-Master tber-
tragen.

Die Zykluszeit der SBus-Kommunikation benétigt 2 ms pro Teilnehmer, bei einer SBus-
Baudrate von 500 kBit/s ohne zusatzliche Engineering-Zugriffe.

Bei einer Applikation mit 8 Umrichtern am SBus liegt somit die Zykluszeit der Prozess-
daten-Aktualisierung bei 8 x 2 ms = 16 ms.

HINWEIS

Flhren Sie Auto-Setup in folgenden Fallen erneut aus, da sich die DFE32B diese
Werte einmalig bei Auto-Setup speichert. Dabei missen alle Gerate, die am SBus
installiert sind, eingeschaltet sein. Gleichzeitig dirfen die Prozessdatenbelegungen
der angeschlossenen Antriebsumrichter nach Auto-Setup auch nicht mehr dynamisch
verandert werden.

+ Falls Sie die Prozessdatenbelegung der an der DFE32B angeschlossenen
Antriebsumrichter andern.

» Falls Sie die SBus-Adresse eines der angeschlossenen Gerate geandert haben.
+ Falls Sie weitere Gerate hinzufligen oder entfernen.
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Die folgende Grafik zeigt den Datenaustausch zwischen der SPS, der Option DFE32B
und dem Umrichter.
Device #01
Control Word 1
Device #01
Device #01 Speed
evice Device #01
POW148 Control Word 1 —— No function
Device #01
POW149 Speed Device #01
Device #01 Status Word 1
POW150 No function Device #01
Device #02 Speed
POW151 Control Word 1 Device #01
POW152 Device #02 Output current
Speed
POW153 Device #02
No function
Device #03 .
POW154 Control Word 1 Device #02
Device #03 Control Word 1
POW155 Speed PO Data Device #02
: Speed
Device #03 ;
POW156 No function Device #02
No function
PROFINET DFE —
Device #01 evice
PIW148 Status Word 1 S‘S‘“?‘ W;B";
Device #01 evice
PIW149 Speed Pl Data n = Speegto2
Device #01 > evice
PIW150 Output current [a1] Output current
PIW151 Device #02 »
Status Word 1
Device #02
PIW152 Speed —
Device #02 s
PIW153 Output current C(I)Dntr(?l W:(I)'g 1
Device #03 euice
PIW154 Status Word 1 Speed
: Device #03
PIW155 DelEs i1 No function
Speed
Device #03 Device #03
PIW156 Output current - Status Word 1
Device #03
Speed
Device #03
Output current
10-Controller

62322AXX
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|
5.3 Einstellung des Antriebsumrichters MOVIDRIVE® MDX61B
H [T — =10l x]
=) /28 MOVIDRIVE ®B-Parametat 100 Solivertquede [Feldbus =
— T,mc-'r:r:l"ﬂu:l 101 Shewser e
= |POS-Informaton . - ]Felcbus ﬂ
(= Geraleinformationen 102 Frequenzskalieung  [kHz] |10 00
¥ (5 0. Anzei { =
L g (30 60 Brrenomge Grundasia. 10| x|
+ (5 2. Reglerparameter 600 Binareingang DI0T [~ [Keme Funkbon =
+ (& 3. Moloparameter sy
5 @ 2. Referensmeldungsn 601 Bmareingang DIO2 PIKem Funkbon j
+ (0 5. Kontrolfunklionen 602 Binareingang DIN3 rIKEI'IE Funkbon :]
+ [ 6. Klemmanbelegung =
w0 7. Steusdurklionen 6013 Binaseingang DIOA r—[Kam Funktion =
# (58 8. Geratefunktionen £04 Binaeingang DIOS Keme Furkbon =
& (B8 9. IPOSParameter I_I it _j
605 Binareingang DIDS [~ IKene Fumktion E
606 Binareingang DI07 [~ [Keme Furkbon =
EE ar :'-'lx:u_'v::?lizéerhez-:HeibLl'Ig _‘Jm_gj
B70 Soliweri-Beschreibung PA1 !Sle.uerwolﬂ :I
871 SollwertBeschreibung PA2  [Socldichzatl =l
B72 Soliwern-Beschreibung PA3 [Flampe ﬂ
873 |stwert-Beschiebung PE1 iSrafusvm'I ﬂ
B74 Istwert-Beschiebung FE2  |Istdhehahl =
875 lstwert-Beschrebung PE3 !Ausgaﬂgsslrcm j
876 PA D aten fieigeben pa =l
11638ADE

Zur Steuerung des Antriebsumrichters Giber PROFINET muss dieser zuvor auf Steuer-
quelle (P101) und Sollwertquelle (P100) = FELDBUS umgeschaltet werden. Mit der Ein-
stellung auf FELDBUS wird der Antriebsumrichter auf die Sollwertibernahme vom
PROFINET parametriert. Nun reagiert der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® auf die vom
Ubergeordneten Automatisierungsgerat gesendeten Prozess-Ausgangsdaten.

Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® kann nach der Installation der PROFINET-
Optionskarte ohne weitere Einstellungen sofort tiber PROFINET parametriert werden.
Es kénnen beispielsweise nach dem Einschalten alle Parameter vom tbergeordneten
Automatisierungsgerat eingestellt werden.

Der Ubergeordneten Steuerung wird die Aktivierung der Steuer- und Sollwertquelle
FELDBUS mit dem Bit "Feldbus-Modus aktiv" im Statuswort signalisiert.

Aus sicherheitstechnischen Griinden muss der Antriebsumrichter zur Steuerung Uber
das Feldbussystem zusatzlich auch klemmenseitig freigegeben werden. Demzufolge
sind die Klemmen so zu beschalten und zu programmieren, dass der Antriebsumrichter
Uber die Eingangsklemmen freigegeben wird. Die einfachste Variante, den Antriebsum-
richter klemmenseitig freizugeben, ist z. B. die Beschaltung der Eingangsklemme DI@J
(Funktion /REGLERSPERRE) mit DC+24-V-Signal und Programmierung der Eingangs-
klemmen DIg1 ... DIG3 auf KEINE FUNKTION.
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5.4 Einstellung des Frequenzumrichters MOVITRA c®B
2] MovITooLSS-MotionStudio - [MotionStudio]* - [Parameterboum [ 1: MOVITRAC-B]] =0 x|
[SE Projet  Bewbeiten  Netzwerk  Anscht  Plugn  Einstellungen  Ferster  Hilfe -8 X
LexEd ©h BE 14|+ + X | O 1
(bersicht ¢ MotiorStudo | m s _10l x|
ity MetonSiudo (=] g 528 MOVITRACOB Paramei 100 Saliweslquele [EBu 17 Fectiabwen =]
= IR e 3
ﬂ MetonStudo ] [ (B4 2. Reglerparameter 104 Salksiest-Bezugsdishzahl ﬁhﬂhiE---
= o " L W ([l 3. Motorparameter = - 8 =
R = ;H:: 10371123 MTF-Rollenbahnil B :*3 E "-Ec'l“'im:;uw" 31 60 Bravngange e =101 ]
8 el iS4 -8 5. Konbollunklicnen B0 Belegung Bindrsingeng D102 [ [Keine Funkhion =]
= % =g B Klemmenbelegung _
1 LT_MTF_R_Bahnl = [ (5 7. Stevsriurikiionen BO2 Belegung Bindrsingang DI03 I_]Keine Funktion 3
(=] ﬁ F‘hl 10371130 MTMPN-StandFlack = [ (B B. Geratefurihanen G013 Belegung Bindrsingsng DI04 I_{Keire Funktion 3
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= Intamal
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Zur Steuerung des Frequenzumrichters Uber PROFINET muss dieser zuvor auf
Steuerquelle (P101) und Sollwertquelle (P100) = SBus umgeschaltet werden. Mit der
Einstellung auf SBus wird der Umrichter auf die Sollwertibernahme vom Gateway
parametriert. Nun reagiert der Frequenzumrichter MOVITRAC® auf die vom uber-
geordneten Automatisierungsgerat gesendeten Prozess-Ausgangsdaten.
Damit der Frequenzumrichter MOVITRAC® B bei gestorter SBus-Kommunikation
stoppt, ist es notwendig die SBus1 Timeout-Zeit (P815) ungleich 0 ms einzustellen. Wir
empfehlen einen Wert im Bereich 50 ... 200 ms.
Der Ubergeordneten Steuerung wird die Aktivierung der Steuer- und Sollwertquelle
SBus mit dem Bit "SBus-Modus aktiv" im Statuswort signalisiert.
Aus sicherheitstechnischen Griinden muss der Umrichter zur Steuerung tber das Feld-
bussystem zusatzlich auch klemmenseitig freigegeben werden. Demzufolge sind die
Klemmen so zu beschalten und zu programmieren, dass der Umrichter Uber die Ein-
gangsklemmen freigegeben wird. Die einfachste Variante, den Frequenzumrichter
klemmenseitig freizugeben, ist z. B. die Beschaltung der Eingangsklemme DI&1
(Funktion RECHTS/HALT) mit DC+24-V-Signal und Parametrierung der Ubrigen
Eingangsklemmen auf KEINE FUNKTION.
HINWEIS
o + Parametrieren Sie den Parameter P881 SBus-Adresse in aufsteigender Reihenfol-
1 ge auf Werte 1 ... 8.

+ Die SBus-Adresse 0 wird vom DFE32B-Gateway verwendet und darf deshalb nicht
benutzt werden.

¢ Parametrieren Sie P883 SBus-Timeout auf Werte 50 ... 200 ms.
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5.5 Workflow zur Inbetriebnahme MDX61B mit Option DFE32B

In den folgenden Unterkapiteln wird in Form einer Checkliste der Workflow zur Inbetrieb-
nahme eines MOVIDRIVE® B mit der Option DFE32B PROFINET 10 schrittweise
beschrieben.

5.5.1 Vorarbeiten
Schritt 1: Notwendige Software installieren

1. FTDI-Treiber fur Programmierschnittstelle USB11A

— USB11A am PC anschlieBen. Windows Hardware-Erkennung installiert den
notwendigen FTDI-Treiber.

— FTDI-Treiber kann von der Software ROM 7 oder von der SEW-Homepage
heruntergeladen werden

2. GSD-Datei: SEW-DFE32B-2-Port_V2.1-JJJJ.MM.TT.xml
3. MOVITOOLS® MotionStudio ab Version 5.40

Schritt 2: Gerate-Installation

1. Gemal Betriebsanleitung MOVIDRIVE® MDX60B/61B installieren:

Netzleitung

Motorkabel
Bremswiderstrand
DC-24-V-Stutzspannung

2. PROFINET installieren und DFE32B am PROFINET anschliel3en.

5.5.2 MOVIDRIVE® B mit DC 24 V oder AC 400 V einschalten
Schritt 1: MOVIDRIVE® B konfigurieren

1. MOVITOOLS® MotionStudio starten und neues Projekt 6ffnen.

Projekthname vergeben und Programmierschnittstelle USB11A entsprechend seriel-
ler Schnittstelle COM zuordnen.

— Wird die Programmierschnittstelle USB11A zum ersten Mal am PC angeschlos-
sen, startet die Windows Hardware-Erkennung und installiert den notwendigen
FTDI-Treiber

— Wird USB11A nicht erkannt, prifen Sie die Zuordnung der COM-Schnittstelle.
Der passende COM-Port wird mit "USB" gekennzeichnet.

2. PC Uber Programmierschnittstelle USB11A mit MOVIDRIVE® B verbinden.

3. Geratescan durchfihren. Dazu Gerat mit Maustaste markieren und mit der rechten
Maustaste den MenUlpunkt [Inbetriebnahme] / [Parameterbaum] wahlen.

4. P100 Sollwertquelle und P101 Steuerquelle auf "Feldbus" einstellen.

5. Zur einfachen Steuerung Uber Feldbus kénnen die binaren Eingange Uber die Para-
meter P601 ... P608 auf "Keine Funktion" parametriert werden.

6. Parametrierung der Prozessdaten (P87x) prifen. Steuerwort und Statuswort
mussen parametriert sein. P876 PA-Daten freigeben auf "Ja" einstellen.
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Schritt 2: PROFINET projektieren

9.

. Starten Sie zur Hardware-Konfiguration die Software des Steuerungsherstellers

(z. B. STEP 7-HWKONFIG).

. Gdf. Installation der GSD-Datei nachholen (— Kap. "Vorarbeiten")
. Prufen, ob sich PC und Steuerung im gleichen Subnetz befinden:

— Sind IP-Adresse von PC und CPU bis auf unteres Byte identisch?
— Subnetzmaske identisch?

Prifen, ob TCP/IP-Kommunikation zur Steuerung aufgebaut werden kann.
PROFINET-Konfiguration wie in diesem Handbuch beschrieben durchfihren.

— PROFINET-Geratename zuweisen

— Gdf. IP-Konfiguration zuweisen

— Prozessdaten-Konfiguration durchfiihren
— Projektierung in die Steuerung laden

Nach erfolgreicher PROFINET-Konfiguration erlischt die LED BUS FAULT der
Option DFE32B. Prozessdaten werden nun ausgetauscht.

. Steuerungsprogramm erweitern und Prozessdatenaustausch zum MOVIDRIVE® B

aufbauen.

. MOVITOOLS® MotionStudio starten und neues Projekt 6ffnen. Als Kommunikations-

Schnittstelle "Ethernet" einstellen.

— Alternativ kann MOVITOOLS® MotionStudio auch (iber serielle Kommunikation
mit USB11A betrieben werden. Dazu PC mit MOVIDRIVE® B verbinden.

Geratescan durchfuhren.

10.MOVIDRIVE® B markieren und mit der rechten Maustaste den Menulpunkt [Diagno-

se] / [Busmonitor] wahlen. Priifen, ob der Prozessdatenaustausch zwischen Steue-
rung und MOVIDRIVE® B funktioniert.

11.Netzspannung einschalten und MOVIDRIVE® B klemmenseitig freigeben (DI00=1).

Geratefreigabe Uber Steuerwort 1 = 0x0006 aktivieren.

— Falls MOVIDRIVE® B weiter im Zustand "Keine Freigabe" verbleibt, Klemmenbe-
legung (Parametergruppe P60x) prufen und ggf. weitere Bindreingange mit
DC-24-V-beschalten.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10




Projektierung mit PROFINET —]

Workflow zur Inbetriebnahme der Option DFE32B als Gateway z=z=

5.6 Workflow zur Inbetriebnahme der Option DFE32B als Gateway

In den folgenden Unterkapiteln wird in Form einer Checkliste der Workflow zur Inbetrieb-
nahme eines MOVITRAC® B mit der Option DFE32B PROFINET IO als Gateway
schrittweise beschrieben.

5.6.1 Vorarbeiten
Schritt 1: Notwendige Software installieren

1. FTDI-Treiber fir Programmierschnittstelle USB11A

— USB11A am PC anschlieBen. Windows Hardware-Erkennung installiert den
notwendigen FTDI-Treiber.

— FTDI-Treiber kann von der Software ROM 7 oder von der SEW-Homepage
heruntergeladen werden

2. GSD-Datei: SEW-DFE32B-2-Port_V2.1-JJJJ.MM.TT.xml
3. MOVITOOLS® MotionStudio ab Version 5.40

Schritt 2: Gerate-Installation

1. GemaR Betriebsanleitung MOVITRAC® B installieren:

Netzleitung

Motorkabel
Bremswiderstrand
DC-24-V-Stitzspannung

2. PROFINET installieren und Gateway am PROFINET anschlie3en.
3. Installation des Systembus, wie in diesem Handbuch beschrieben, durchfihren.
4. SBus-Abschlusswiderstand am letzten Teilnehmer aktivieren.
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5.6.2 Gerate mit DC 24 V oder AC 400 V einschalten
Schritt 1: MOVITRAC® B konfigurieren

1. MOVITOOLS® MotionStudio starten und neues Projekt 6ffnen.

Projektname vergeben und Programmierschnittstelle USB11A entsprechend seriel-
ler Schnittstelle COM zuordnen.

— Wird die Programmierschnittstelle USB11A zum ersten Mal am PC angeschlos-
sen, startet die Windows Hardware-Erkennung und installiert den notwendigen
FTDI-Treiber

— Wird USB11A nicht erkannt, prifen Sie die Zuordnung der COM-Schnittstelle.
Der passende COM-Port wird mit "USB" gekennzeichnet.

2. PC Uber Programmierschnittstelle USB11A mit MOVITRAC® B verbinden.

3. Geratescan durchfuhren. Dazu Gerat mit Maustaste markieren und mit der rechten
Maustaste den MenUpunkt [Inbetriebnahme] / [Parameterbaum] wahlen.

4. P881 SBus-Adresse in aufsteigender Reihenfolge (1 ... 8) ungleich 0 parametrieren.
P883 SBus Timeoutzeit auf 50 ... 200 ms einstellen

5. P100 Sollwertquelle auf "SBus1 / Festsollwert" und P101 Steuerquelle auf "SBus1"
einstellen.

6. Zur einfachen Steuerung Uber Feldbus kénnen die bindren Eingange Uber die Para-
meter P601 ... P608 auf "Keine Funktion" parametriert werden.

7. Parametrierung der Prozessdaten (Parametergruppe P87x) prifen. Steuerwort und
Statuswort missen parametriert sein. P876 PA-Daten freigeben auf "Ja" einstellen.

8. Schritt 2 bis 7 fiir die einzelnen am SBus angeschlossenen Gerate wiederholen.

9. Funktion "Auto-Setup" Uber DIP-Schalter "AS" des DFx-Gateways aktivieren. Dazu
DIP-Schalter "AS" auf "1" einstellen. Die LED H1 blinkt wahrend des Scan-Vorgangs
und erlischt nach erfolgreicher Beendigung.

10.PC Uber Programmierschnittstelle USB11A mit DFx-Gateway verbinden.

11.Geratescan durchfihren. Nun missen das DFx-Gateway und alle am SBus
installierten Gerate zuganglich sein.

12.DFx-Gateway markieren und mit rechter Maustaste den Menupunkt [Diagnose] /
[Monitor Feldbus-Gateway DFx] wahlen. Registerkarte "Gateway-Konfiguration" auf-
rufen und prufen, ob die Funktion "Auto-Setup" alle Gerate erkannt hat. Ist dies nicht
der Fall, prufen Sie

— die SBus-Installation
— ob der Abschlusswiderstand am letzten Gerat angeschlossen ist
— die SBus-Adressen der einzelnen Gerate
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Schritt 2: PROFINET projektieren

1. Starten Sie zur Hardware-Konfiguration die Software des Steuerungsherstellers
(z. B. STEP 7-HWKONFIG).

2. Gdf. Installation der GSD-Datei nachholen (— Kap. "Vorarbeiten")
3. Prifen, ob sich PC und Steuerung im gleichen Subnetz befinden:

— Sind IP-Adresse von PC und CPU bis auf unteres Byte identisch?
— Subnetzmaske identisch?

4. Prufen, ob TCP/IP-Kommunikation zur Steuerung aufgebaut werden kann.
5. PROFINET-Konfiguration wie in diesem Handbuch beschrieben durchfihren.

— PROFINET-Geratename zuweisen

— Gdf. IP-Konfiguration zuweisen

— Prozessdaten-Konfiguration durchfiihren
— Projektierung in die Steuerung laden

6. Nach erfolgreicher PROFINET-Konfiguration erlischt die LED BUS FAULT der
Option DFE32B. Prozessdaten werden nun ausgetauscht.

7. Steuerungsprogramm erweitern und Prozessdatenaustausch zum Gateway DFx
aufbauen.

8. MOVITOOLS® MotionStudio starten und neues Projekt 6ffnen. Als Kommunikations-
Schnittstelle "Ethernet" einstellen.

— Alternativ kann MOVITOOLS® MotionStudio auch tiber serielle Kommunikation
mit USB11A betrieben werden. Dazu PC mit Gateway DFx verbinden.

9. Geratescan durchfiihren. DFx-Gateway und alle am SBus installierten Gerate
missen nun zuganglich sein, wenn im Vorfeld die MOVITRAC® B-Gerite konfigu-
riert wurden.

10.Gateway DFx mit Maustaste aktivieren und das Tool "Monitor DFx Feldbus Gate-
way" mit rechter Maustaste starten. Zum Fenster "Monitor Prozessdaten" wechseln
und prifen, ob der Prozessdatenaustausch zwischen Steuerung und Gateway
funktioniert.

11.Netzspannung einschalten und MOVITRAC® B klemmenseitig freigeben (DI01=1).
Geratefreigabe Uber Steuerwort 1 = 0x0006 aktivieren

— Falls MOVITRAC® B weiter im Zustand "Keine Freigabe" verbleibt, Klemmenbe-
legung (Parametergruppe P60x) prufen und ggf. weitere Binareingange mit
DC-24-V-beschalten.
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6 Betriebsverhalten am PROFINET
6.1 Einfiihrung

Drei Kommuni-
kationsklassen

Drei Gerétetypen

Mit PROFINET IO wird die klassische Feldbuskommunikation auf die Fast-Ethernet-
Technologie als physikalisches Ubertragungsmedium heraufgehoben. Sowohl die echt-
zeitfahige Prozesskommunikation als auch die offene Kommunikation tUber Ethernet
TCP/IP wird unterstiitzt. PROFINET unterscheidet drei Kommunikationsklassen, die
sich bezlglich Effizienz und Funktionalitat unterscheiden.

TCP/IP

Offene Ethernet-TCP/IP-Kommunikation ohne Echtzeitanforderungen (z. B. Web-
Technologie).

RT (Real Time)
IO-Datenaustausch zwischen Automatisierungsgeraten in Echtzeit (> 1 ms).

IRT (Isochronous Real Time)

Isochrone Echtzeitkommunikation zum synchronisierten 10-Datenaustausch (z. B.
fur Motion-Control-Anwendungen; nicht bei Option DFE32B).

Die Option DFE32B erfullt die Anforderungen der Klasse PROFINET RT und bietet
offene Kommunikation Gber TCP/IP oder UDP/IP.

PROFINET IO unterscheidet die drei Geratetypen "IO-Controller", "10-Device" und "1O-
Supervisor".

10-Controller

Der |O-Controller Gbernimmt die Masterfunktion fir den zyklischen 10-Datenaus-
tausch mit den dezentralen Feldgeraten und ist in der Regel als Kommunikations-
Schnittstelle einer Steuerung realisiert. Er ist vergleichbar mit einem PROFIBUS-DP-
Master Klasse 1. In einem PROFINET |0-System kénnen mehrere 10-Controller
existieren.

10-Device

Als I0-Device werden alle Feldgerate an PROFINET IO bezeichnet, die von einem
I0-Controller gesteuert werden, z. B. E/A, Antriebe, Ventilinseln usw. 10-Devices
sind vergleichbar mit PROFIBUS-DP-Slave-Teilnehmern. Die Option DFE32B ist ein
PROFINET IO-Device.

10-Supervisor

Als 10-Supervisor werden Programmiergerate / PC mit entsprechenden Enginee-
ring- / Diagnose-Tools bezeichnet. |0-Supervisor haben Zugriff auf Prozess- und
Parameterdaten sowie Alarm- und Diagnoseinformationen.
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Kommunikations- Das Kommunikationsmodell von PROFINET IO baut auf den langjahrigen Erfahrungen
modell mit PROFIBUS DP-V1 auf. Das Master-Slave-Zugriffsverfahren wurde auf ein Provider-
Consumer-Modell abgebildet.

Zur Datenubertragung zwischen [O-Controller und I0-Devices werden verschiedene
Konmmunikationskandle  genutzt. Die  zyklischen 10-Daten sowie die
ereignisgesteuerten Alarme werden uber Echtzeitkanal Ubertragen. Zur Parametrie-
rung, Konfiguration und Diagnoseinformation wird der Standardkanal auf Basis von
UDP/IP verwendet.

Gerédtemodell Als Geratemodell wurde die von PROFIBUS DP bekannte Sichtweise einer dezentralen
Peripherie erweitert. Das Geratemodell basiert auf Slot- und Subslot-Mechanismen, mit
denen modulare Gerate mit Steckplatzen fir Module und Submodule realisiert werden
kénnen. Module werden dabei durch den Slot und Submodule durch den Subslot repra-
sentiert. Diese Mechanismen ermaoglichen auch die logische Modularisierung z. B. flr
ein Antriebssystem (— folgendes Bild).

Physical |IO-Device

IP - Address Mame of Station

Device Access Point
{DAP)

Submodule: Device Submodule: PI - Data

Status Wiord 1

Actual Speed

Position

Subslot 1 Subslot 1

Submodule: PO - Data
Contral Word 1

Speed Setpoint

Ramg

Subslot 1

58645AXX
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Eine einzelne Antriebsachse wird unter PROFINET 10 als Modul dargestellt. In diesem
Modul kénnen verschiedene Submodule gesteckt werden. Die Submodule definieren
dabei die Prozessdaten-Schnittstelle zum 10-Controller bzw. Querverkehrspartner. Sie
haben somit Provider- bzw. Consumer-Qualitat. Fir Mehrachssysteme, die Uber eine
gemeinsame PROFINET IO-Schnittstelle verfligen, bietet das Modell die Moglichkeit, in
einem 10-Device mehrere Module zu stecken. Auch dabei reprasentiert wieder jedes
Modul eine einzelne Achse. Der Steckplatz 0 (Slot 0) ist als Device Access Point (DAP)
ausgefiihrt und reprasentiert grundsatzlich das 10-Device.

6.2 Der integrierte Ethernet-Switch

[

Autocrossing

Autonegotiation

[

Uberwachung
des LINK-Status

Mit dem integrierten Ethernet-Switch kdnnen Sie die aus der Feldbustechnik vertrauten
Linientopologien realisieren. Selbstverstandlich sind auch andere Bustopologien, wie
Stern oder Baum, mdglich. Ringtopologien werden nicht unterstttzt.

HINWEIS

Die Anzahl der in Linie geschalteten Industrial Ethernet-Switches beeinflusst die Te-
legrammlaufzeit. Durchlauft ein Telegramm die Gerate, so wird die Telegrammlaufzeit
durch die Funktion Store & Forward des Ethernet-Switch verzogert:

* bei 64 Byte Telegrammlange um ca. 10 ps (bei 100 Mbit/s)
* bei 1500 Byte Telegrammlange um ca. 130 ps (bei 100 Mbit/s)

Das bedeutet, je mehr Gerate durchlaufen werden miissen, desto héher ist die Tele-
grammlaufzeit.

Die beiden nach auRen geflihrten Ports des Ethernet-Switch besitzen Autocrossing-
Funktionalitat. Das heif3t, Sie kdnnen sowohl Patch- als auch Cross-Over-Kabel fiir die
Verbindung zum nachsten Ethernet-Teilnehmer verwenden.

Beim Verbindungsaufbau zum nachsten Teilnehmer handeln beide Ethernet-Teilneh-
mer die Baudrate und den Duplex-Modus aus. Die beiden Ethernet-Ports der PROFI-
NET-Anschaltung unterstiitzen hierfir Autonegotiation-Funktionalitdt und arbeiten
wahlweise mit einer Baudrate von 100 Mbit oder 10 Mbit im Vollduplex- oder im Halb-
duplex-Modus.

HINWEIS

PROFINET |O-Netzwerke mussen mit einer Baudrate von 100 Mbit im Vollduplex-
Modus betrieben werden.

Beide Ports ermdglichen die Uberwachung des LINK-Status. Diese Funktion kénnen
Sie Uber die STEP 7-Hardwarekonfiguration folgendermal3en einstellen:

* Wabhlen Sie in STEP 7 den Steckplatz 0 aus.
» Wahlen Sie im Kontextment den Menupunkt [Objekteigenschaften] aus.
» Wabhlen Sie die Registerkarte "Parameter” aus.

Stellen Sie die Uberwachung nur fiir den Port ein, der Datenpakete zu weiteren Teilneh-
mern und nicht zur Steuerung sendet. Wird bei eingeschalteter Uberwachung auf
diesem Port ein LINK DOWN erkannt, sendet das PROFINET Device einen Diagnose-
alarm dber den anderen Port an die Steuerung (— Kap. "Alarme").
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6.3 Prozessdaten-Konfiguration

Zuléssige
Konfigurationen

jde

Bei der Option DFE32B muss auf Slot 1 ein Leerplatz parametriert sein. Auf Steckplatz
2 (Slot 2) kénnen Module mit 1 bis 10 Worten E/A parametriert werden. Nach Einschal-
ten des Gerates und vor dem Kommunikationsaufbau durch den IO-Controller steht die
Konfiguration auf 3 Prozessdatenworte E/A. Sie kann wahrend dem Kommunikations-
aufbau vom 10-Controller verandert werden. Die aktuelle Konfiguration wird auf P090
PD-Konfiguration angezeigt.

ID Prozessdatenldnge

101 1 Prozessdatenwort E/A
102 2 Prozessdatenworte E/A
103 3 Prozessdatenworte E/A
104 4 Prozessdatenworte E/A
105 5 Prozessdatenworte E/A
106 6 Prozessdatenworte E/A
107 7 Prozessdatenworte E/A
108 8 Prozessdatenworte E/A
109 9 Prozessdatenworte E/A
110 10 Prozessdatenworte E/A

Der DAP (Device Access Point) hat die ID 100 (Slot 0, Subslot 1)

HINWEIS

Die Projektierung der Option DFE32B ist kompatibel zur Option DFE12B. Das heift,
Sie mussen die Projektierung nicht andern, wenn Sie die Option DFE12B durch die
Option DFE32B ersetzen. Die Option DFE32B akzeptiert auf Steckplatz 1 (Slot 1)
dann 1 .... 10 Prozessdatenworte.
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6.4 Steuerung des Antriebsumrichters MOVIDRIVE® MDX61B

jde

Die Steuerung des Antriebsumrichters erfolgt (iber den Prozessdatenkanal, der bis zu
10 E/A-Worte lang ist. Diese Prozessdatenworte werden beispielsweise beim Einsatz
einer speicherprogrammierbaren Steuerung als IO-Controller im E/A- bzw. Peripherie-
bereich der Steuerung abgebildet und kénnen somit in gewohnter Weise angesprochen
werden.

PW160 PA 3
PW158 PA 2
PW156 PA1

| PA‘1| P/}:2| PA"S
] i R
| PE1] PE2[ PE3
A A

MOVIDRIVE® B

PW158 PE 2«
PW156 PE14———

PW160 § PE 3«

62321AXX
Bild 2: Abbildung der PROFINET-Daten im SPS-Adressbereich

[11  SPS-Adressbereich

PE1 ... PE10 Prozess-Eingangsdaten
PA1...PA10 Prozess-Ausgangsdaten

HINWEIS

Néahere Information zur Steuerung Uber den Prozessdatenkanal, insbesondere zur
Kodierung des Steuer- und Statuswortes, entnehmen Sie bitte dem Handbuch zum
Feldbus-Gerateprofil.
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6.4.1 Steuerungsbeispiel SIMATIC S7 mit MOVIDRIVE® MDX61B

Die Steuerung des Antriebsumrichters Uber SIMATIC S7 erfolgt in Abhangigkeit von der
gewahlten Prozessdaten-Konfiguration entweder direkt Gber Lade- und Transferbefehle
oder Uber spezielle Systemfunktionen SFC 14 DPRD_DAT und SFC15 DPWR_DAT.

Prinzipiell missen bei der S7 Datenlangen mit 3 Byte oder mehr als 4 Byte Uber die
Systemfunktionen SFC14 und SFC15 lbertragen werden.

Demzufolge gilt folgende Tabelle:

Prozessdaten-Konfiguration STEP 7-Zugriff Giber

1PD Lade- / Transferbefehle

2PD Lade- / Transferbefehle

3PD Systemfunktionen SFC14/15 (Lange 6 Byte)
6 PD Systemfunktionen SFC14/15 (Lange 12 Byte)
10 PD Systemfunktionen SFC14/15 (Lange 20 Byte)

6.4.2 PROFINET-Timeout (MOVIDRIVE® MDX61B)

Wird die Datenlbertragung Uber PROFINET gestort oder unterbrochen, lauft im
MOVIDRIVE® die Ansprech-Uberwachungszeit ab (falls im 10-Controller projektiert).
Die LED BUS FAULT leuchtet auf oder blinkt und signalisiert, dass keine neuen Nutz-
daten empfangen werden. Gleichzeitig flhrt MOVIDRIVE® die mit P831 Reaktion Feld-
bus Timeout gewahlte Fehlerreaktion aus.

P819 Feldbus Timeout zeigt die vom 10-Controller im Anlauf des PROFINET vorgege-
bene Ansprech-Uberwachungszeit. Die Veranderung dieser Timeout-Zeit kann nur tiber
den IO-Controller erfolgen. Anderungen iber das Bediengerat oder MOVITOOLS®
MotionStudio werden zwar angezeigt, aber nicht wirksam, und beim n&chsten
PROFINET-Anlauf wieder Gberschrieben.

6.4.3 Reaktion Feldbus Timeout (MOVIDRIVE® MDX61B)

Mit P831 Reaktion Feldbus Timeout wird die Fehlerreaktion parametriert, die Gber Feld-
bus-Timeout-Uberwachung ausgel6st wird. Die hier parametrierte Einstellung muss
schlissig zur Einstellung im Mastersystem sein (S7: Ansprech-Uberwachung).
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6.5 Steuerung des Frequenzumrichters MOVITRA c®B (Gateway)

Die Steuerung des Umrichters erfolgt Gber den Prozessdatenkanal, der 3 E/A-Worte
lang ist. Diese Prozessdatenworte werden beispielsweise beim Einsatz einer speicher-
programmierbaren Steuerung als |O-Controller im E/A- oder Peripheriebereich der
Steuerung abgebildet und kdnnen somit in gewohnter Weise angesprochen werden.

(1]

(2]

—| POW318

POW316

—| POW314

—| POW312

POW310

—| POW308

PIW318
PIW316
PIW314
PIW312

PIW310

PIW308
/_\

|
%

PO 3
PO 2
PO 1
PO 3
PO 2
PO 1

P13
PI 2
PI1
PI3
PI 2
PI1

(Fo1[ Po2[ PO PO 1 P02 PO

MOVITRAC®B1 MOVITRAC® B 2

[pi1[Pi2[Pia|[Pi1]|Pi2] P!3|j

|

T AAAAA

58612AXX

Bild 3: Abbildung der PROFINET-Daten im SPS-Adressbereich

[11 Adressbereich MOVITRAC® B, Gerat 2

(2]

Adressbereich MOVITRAC® B, Gerat 1

PO = Prozess-Ausgangsdaten / Pl = Prozess-Eingangsdaten
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6.5.1 Steuerungsbeispiel SIMATIC S7 mit MOVITRAC® B (Gateway)

Die Steuerung des Umrichters tber SIMATIC S7 erfolgt in Abhangigkeit von der gewahl-
ten Prozessdaten-Konfiguration entweder direkt Uber Lade- und Transferbefehle oder
Uber spezielle Systemfunktionen SFC 14 DPRD_DAT und SFC15 DPWR_DAT.

Prinzipiell missen bei der S7 Datenlangen mit 3 Byte oder mehr als 4 Byte Uber die
Systemfunktionen SFC14 und SFC15 lbertragen werden.

Prozessdaten-Konfiguration STEP 7-Zugriff Giber

3PD...24PD Systemfunktionen SFC14/15
(Lange 6 ... 48 Byte)

Param + 3 PD ... 24 PD Systemfunktionen SFC14/15

(Lange 6 ... 48 Byte fur PD + 8 Byte fur Parameter)

6.5.2 SBus Timeout

6.5.3 Geratefehler

Wenn ein oder mehrere Antriebsumrichter am SBus nicht mehr von der DFE32B
angesprochen werden kdnnen, blendet das Gateway auf dem Statuswort 1 des zuge-
hoérigen Umrichters den Fehlercode F111 Systemfehler ein. Die LED H1 (Systemfehler)
geht an und auch Uber die Diagnoseschnittstelle wird der Fehler angezeigt. Damit der
Umrichter stoppt, ist es notwendig die SBus-Timeoutzeit (P815) des MOVITRAC® B-
Systemfehlers ungleich 0 einzustellen. Der Fehler ist im Gateway selbstriicksetzend,
d. h. die aktuellen Prozessdaten werden nach Anlaufen der Kommunikation sofort
wieder ausgetauscht.

Die Gateways erkennen beim Selbsttest eine Reihe von Fehlern und verriegeln sich
nachfolgend. Die genauen Fehlerreaktionen und Behebungsmallinahmen kdénnen Sie
der Fehlerliste entnehmen (— Kap. "Fehlerliste im Gateway-Betrieb"). Ein Fehler beim
Selbsttest fuhrt dazu, dass auf den Prozess-Eingangsdaten des Feldbus bei den Sta-
tuswortern 1 aller Antriebsumrichter der Fehler F111 Systemfehler eingeblendet wird.
Die LED H1 (Systemfehler) an der DFE leuchtet. Der genaue Fehlercode des Gateway-
Status kann uber die Diagnoseschnittstelle mit MOVITOOLS® MotionStudio (Tool "Sta-
tus") angezeigt werden.

6.5.4 Reaktion Feldbus Timeout der DFE32B im Gateway-Betrieb

Uber den Parameter P831 Reaktion Feldbus-Timeout kdnnen Sie einstellen, wie sich
das Gateway im Timeout-Fall verhalten soll.

Keine Reaktion Die Antriebe am unterlagerten SBus arbeiten mit dem letzten Sollwert weiter.
Bei unterbrochener PROFINET-Kommunikation kénnen diese Antriebe nicht
gesteuert werden.

PA_DATA =0 Bei Erkennung eines PROFINET-Timeout wird bei samtlichen Antrieben, wel-
(Werkseinstellung) che eine Prozessdaten-Konfiguration mit Steuerwort 1 oder Steuerwort 2 auf-
weisen, der Schnellstopp aktiviert. Dazu setzt das Gateway die Bits 0 ... 2 des
Steuerworts auf den Wert 0.

Die Antriebe werden mit der Schnellstopp-Rampe stillgesetzt.
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SIMATIC S7 Programmbeispiel

[

HINWEIS

Dieses Beispiel zeigt als kostenloser besonderer Service unverbindlich nur die prinzi-
pielle Vorgehensweise zur Erstellung eines SPS-Programms. Fir den Inhalt des
Programmbeispiels wird daher keine Haftung ibernommen.

Fir dieses Beispiel wird MOVIDRIVE® B oder MOVITRAC® B mit der Prozessdaten-
Konfiguration "3 PD" auf die Eingangsadressen PEW576... und Ausgangsadressen
PAWS576... projektiert.

Es wird ein Datenbaustein DB3 mit ca. 50 Datenworten angelegt.

Mit dem Aufruf von SFC14 werden die Prozess-Eingangsdaten in den Datenbaustein
DB3, Datenwort 0, 2 und 4 kopiert. Nach der Bearbeitung des Steuerungsprogrammes
werden mit dem Aufruf von SFC15 die Prozess-Ausgangsdaten von Datenwort 20, 22
und 24 auf die Ausgangsadresse PAW 576... kopiert.

Achten Sie beim Parameter RECORD auf die Langenangabe in Byte. Diese muss mit
der konfigurierten Lange Ubereinstimmen.

Weitere Informationen zu den Systemfunktionen finden Sie in der Online-Hilfe zu
STEP 7.

//Anfang der zyklischen Programmbearbeitung im OBl

BEGIN
NETWORK
TITLE =Kopiere PE-Daten vom Umrichter in DB3, Wort 0/2/4
CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //READ IO DeviceRecord
LADDR = W#l6#240 //Input Adresse 576
RET VAL:= MW 30 //Ergebnis in Merkerwort 30
RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6 //Zeiger
NETWORK

TITLE =SPS-Programm mit Antriebsapplikation
// SPS-Programm nutzt Prozessdaten im DB3 zur
// Antriebssteuerung

L. DB3.DBW 0//PE1l laden (Statuswort 1)
L DB3.DBW 2 //PE2 laden (Drehzahl-Istwert)
L DB3.DBW 4 //PE3 laden (keine Funktion)
L W#16#0006
T DB3.DBW 20//6hex auf PAl schreiben (Steuerwort = Freigabe)
L 1500
T DB3.DBW 22//1500dez auf PA2 schreiben (Drehzahl-Sollwert = 300 1/min)
L W#16#0000
T DB3.DBW 24//0hex auf PA3 schreiben (hat jedoch keine Funktion)
//Ende der zyklischen Programmbearbeitung im OBl
NETWORK
TITLE =Kopiere PA-Daten von DB3, Wort 20/22/24 zum Umrichter
CALL SFC 15 (DPWR_DAT) //WRITE IO Device Record
LADDR := W#16#240 //Busgangsadresse 576 = 240hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //Zeiger auf DB/DW
RET VAL:= MW 32 //Ergebnis in Merkerwort 32
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6.7 PROFINET-Alarme am Beispiel MOVIDRIVE® B

Bei einem Geratefehler unterstiitzt die Option DFE32B Diagnosealarme. Diese
Diagnosealarme sind werksseitig ausgeschaltet. Gehen Sie so vor, um die Diagnose-
alarme in STEP 7 HWKONFIG einzuschalten (— folgendes Bild).

Figenschaften - PNETDeviceName - x|

Allgemein] Adregzen  Parameter 1

Wiert
=23
—+_ Alarmeinstellungen (Kopf)
|-[£] Diagnose - Alarme aktivieran [ Ein
|-[£] Diagnose - Alarm Port 1 aktiviere. .. | Link Down erzeugt kammenden Alarm
[£] Diagnose - Alarm Part 2 aktiviere. ., | Link Down erzeugt kammenden Alarm

62269ADE

Diagnosealarm * Markieren Sie den Steckplatz 2 (Slot 2) der DFE32B.

des MOVIDRIVE® Klicken Sie die rechte Maustaste und wahlen Sie den Menulpunkt [Objekteigen-

schaften] oder doppelklicken Sie auf den Slot. Das Fenster "Eigenschaften DFE32B"
wird aufgerufen.

» Aktivieren Sie die Registerkarte "Parameter".
» Stellen Sie die Diagnosealarme auf "EIN" und bestatigen Sie mit [OK].

Im Fehlerfall des MOVIDRIVE® wird ein Diagnosealarm generiert, um die Fehlermel-
dung des MOVIDRIVE® in Klartext lesen zu kénnen.

Diagnosealarm » Markieren Sie den Steckplatz 0 (Slot 0) der DFE32B.
des integrierten .

Switch Klicken Sie die rechte Maustaste und wahlen Sie den Menulpunkt [Objekteigen-
witc

schaften] oder doppelklicken Sie auf den Slot. Das Fenster "Eigenschaften DFE32B"
wird aufgerufen.

» Aktivieren Sie die Registerkarte "Parameter”. Stellen Sie "Alarm Port 1" oder "Alarm
Port 2" auf "EIN" und bestatigen Sie mit [OK]. In einer Linientopologie ist jeweils der
Port des Ethernet-Teilnehmers zu Uberwachen, der zum Port des nachfolgenden
Ethernet-Teilnehmers (ausgehend von der SPS) fuhrt.

Mit dieser Einstellung Uberwacht die DFE32B die Geratekommunikation zu benach-
barten Teilnehmern. Ein Diagnosealarm wird generiert, wenn die DFE32B entweder
auf Port 1 oder auf Port 2 einen inaktiven Partner erkennt.
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Ein Geratefehler des MOVIDRIVE® B oder des integrierten Switch fihren dazu, dass ein
Diagnosealarm als sogenanntes "kommendes Ereignis" an die SIMATIC-Steuerung
geschickt wird. Die LED "SF" der Steuerung leuchtet rot. Die Fehlerursache kénnen Sie
in STEP 7 HWKONFIG ermitteln. Gehen Sie dazu auf ONLINE, markieren Sie das
Symbol der DFE32B und fragen Sie Uber das Kontextmenil (rechte Maustaste) den

Baugruppenzustand ab.

=10l =]
=] x|

Dleslele (4] 8| e daldl @] 2w

-

S - =
7 5 Etheel(1} PROFINET05,stemprng) | B | ﬂﬁ Ngl
2 & CPU 317-2 =
5 e Frafie:  |Standard |
Az PNAD + %E! FROFIBUS DP
3 22 PROFIBUS P4
4 = %2 PROFINET IO
5 =1 Additional Field Devices
& =+ Drives

= (03 SEw
=@ MOXG1B+DFE12E
= P ] | A 01 process data word
Path:  [ProfinetFlack SIMATIC 3005tatiom'CFU 31:  Operating mode of the CPU: 1> RUM W 02 process dats words
Status: 474 Error | 032 process data waords
% d 04 process data words
General d 05 process data words
ﬂ— 10 Controller Device Number o Manufacturer's ID 168 0104 (§ {E procece dols woids
o] Identification 168 0001 | fpicessdda poss
Slles 03 process data words
= 4  Beliietiur
o B aplari DA et Help on Channel-specific Diagnostics - _}5_]
i Diagnostic row:
1 !FZE Extermal terminal
Help:
Channel-Specific Diagnostics: Possible cause: Read in external fault signal via programmable input.
Slot Chanrel .| Ermor
- 26 Extemal terminal
Help on selected diagnostic iov: Display J CEnse £
<
SOV TIPS E W-OFE 12620050 TERT -
Cloge Update Frrint. | Help
Press F1 to get Help.
58647AXX
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PROFINET-Konfiguration mit Topologieerkennung

Einfiihrung

Mit der PROFINET-Topologieerkennung ist es maglich, im PROFINET-IO-Controller
neben den PROFINET-IO-Devices auch die Struktur des Netzwerks zu projektieren und
zu uberwachen.

Ausgangspunkt fir die Projektierung ist das sogenannte "Physical Device (PDEV)*. Das
PDEYV ist ein Modell fiir die Ethernet-Schnittstelle und taucht in der Projektierung auf
Slot 0 mit dem Subslot "Ethernet Interface” und je einem Subslot fir jeden Ethernet-Port
auf.

Die so sichtbar gemachten Ethernet-Ports lassen sich mit dem Projektierungswerkzeug
verbinden. Es entsteht ein Abbild der gewlinschten Ethernet-Verkabelung der Anlage.
Dieses Abbild wird im PROFINET-IO-Controller gespeichert.

Zur Ermittlung der realen Anlagentopologie missen die PROFINET-10-Devices das so-
genannte LLDP-Protokoll (Link Layer Discovery Protocol) unterstiitzen. Uber LLDP tau-
schen die PROFINET-IO-Devices Informationen mit den benachbarten PROFINET-IO-
Devices aus. Jedes PROFINET-10-Device sendet iber LLDP zyklisch die Information
Uber den eigenen PROFINET-Geratenamen und die eigene Port-Nummer. Das Nach-
bargerat empfangt diese Information und speichert sie ab. Ein PROFINET-IO-Controller
hat nun die Moglichkeit, die gespeicherten Informationen aus den PROFINET-IO-
Devices auszulesen und so die reale Anlagentopologie zu ermitteln.

Uber den Vergleich zwischen projektierter und realer Topologie lassen sich fehlende
oder falsch verkabelte PROFINET-IO-Devices ermitteln und in der Anlage lokalisieren.

Neben der Verkabelung ist es weiterhin méglich, die Ubertragungseigenschaften der
Ports festzulegen. So Iasst sich beispielsweise ein Port von "Autonegotiation® fest auf
"100 MBIt Vollduplex® stellen. Die Einstellungen werden Uberwacht.

SNMP (Simple Network Management Protocol) als Protokoll fiir die Netzwerkdiagnose
erganzt die Topologieerkennung um Standard-Diagnosemechanismen aus der IT-Welt.
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6.8.2 PROFINET-Projekt anlegen und Topologie-Editor starten

Die Projektierung einer PROFINET-Topologie wird beispielhaft mit dem Topologie-Edi-
tor von SIMATIC STEP 7 durchgefuhrt. Die Projektierung in SIMATIC STEP 7 kann auf
verschiedene Arten durchgefuhrt werden. Dieses Beispiel beschrankt sich auf eine Vor-
gehensweise.

1. Flagen Sie in STEP 7 HW Konfig wie gewohnt die PROFINET-Gerate aus dem Hard-
warekatalog in das PROFINET-Netzwerk ein.

Beachten Sie hierbei, dass der PROFINET-IO-Controller die Topologieerkennung
unterstutzt. Angaben hierzu liefert Innen der Hersteller des Controllers.

Im Hardwarekatalog erhalten Sie fur jede SEW-Anschaltung mehrere Eintrage, die
mit einer Version gekennzeichnet sind. Ist der Eintrag mit "ALT“ markiert, wird die
PROFINET-IO-Topologieerkennung nicht untersttzt.

64

iny
Station  Bearbeiten  Einfigen Zekystem  Ansicht Egfras Ferster  Hife
D" & ke ada DO 8 K
L SIMATIC 400-Station (Konliguration) — 41GLLDP — g
Suchen: ] nﬂn'tl
Proft  |[Stardad =]
= 3% PROFIBUSDP
3| cru eI PP PROFIBUS-FA
= FROFINET 10
';l = 1 [_] Giateway
L Etheeret(1} PROFINE T 40-5 psbem (100} R R
AE AL ¥ Y Y + 1 Hetwork Camponents
A5 PT Por 7 1
s Aoz @1 bl R 2 mptdove| 203 e i ~bar
= ot MOWET | FBviens =0 leh;re FELOGERATE
T Wlarmic = 1 Driwaz
: e | a Jorll
L = L #1-(23) DFE/DFS [2Ports)
] - 4] DHR41B
[+_) DHR4IE 7 UFR4IE
g MDREIB-DFE12B
1) MOVIFIT
&) MOVIFRO
4] | =10
| = ] Vahes
=} SIMATIC 300
R R =[] SIMATIC 400
Steckphatz | (] Bougruppe Bestelnummer Firmsate | MPL-fdress | : E i:m;:g&g:d Contol 300/400
[ i FEarnd [GES 7 207-0FROZ-0AA0 0
3 CPU 416-3 PN/DP  [GEST 416-3EAD5-0ABD (V5.1 2
IF1 L
A7 | wmoe Fa
i _u AT
DiGcken Sis FL, um Hife 20 evhalten.
12186ADE

2. Klicken Sie auf dem "PROFINET IO-System" mit der rechten Maustaste und wahlen
Sie im Kontextmeni den Befehl "PROFINET I0-Topologie", um den Topologie-Edi-

tor zu starten.

Das Fenster "Topologie-Editor" wird angezeigt.

3. Fahren Sie fort, wie im Kapitel "Topologie festlegen und Verbindungsstérungen er-

kennen" beschrieben.
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6.8.3 Topologie festlegen und Verbindungsstérungen erkennen

Topologieerken-
nung mit
Topologie-Editor

Topologie
festlegen

Zweck der Topologieerkennung ist es die aktuelle Topologie (Online-Topologie) mit der
projektierten Topologie (Offline-Topologie) zu vergleichen. Ergeben sich daraus Unter-
schiede, weist das auf Verbindungsstérungen im PROFINET-Netzwerk hin.

Im Folgenden erhalten Sie eine Einfihrung, wie Sie mithilfe des Topologie-Editors die
Topologie der PROFINET-Teilnehmer festlegen und Verbindungsstérungen von Ports
erkennen kénnen.

Eine ausflhrliche Anleitung und wichtige Zusatzinformationen (zum Beispiel Uber die
farbliche Kennzeichnung der Vergleichsergebnisse) entnehmen Sie der Online-Hilfe.

Die Online-Hilfe rufen Sie nach dem Offnen des Topologie-Editors auf, indem Sie auf
die Schaltflache [Hilfe] klicken.

Um die Topologie von Teilnehmern in einem PROFINET-Netzwerk festzulegen, gehen
Sie folgendermalen vor:

1. Starten Sie den Topologie-Editor wie im Abschnitt "PROFINET-Projekt anlegen und
Topologie-Editor starten" beschrieben.

2. Wahlen Sie die Registerkarte "Offline/Online Vergleich".

13 Topologie-Editor ==
Tabellarische Ansicht | Grafische Ansicht - Dffine/Orline Vergleich }
Frojektierte Topologie (Difine) Ermiltele Topologie (Dniine)
Fiter: [ale Gerdte anzeigen 5| gt |Gt aerin
Objektname Fariner-Port Leitungsdiat Objekinan. era o e | [2]
- MDXG1B-MEST 5 mabBib-mest
Fort 1 - RJ5 (X300 (P1)  SIMATIC 300(1) % PNHO(CPU 31 || portt pr-io t Port 1 -(=§ :
Fort 2 - RS (X32) (P2)  SDC-MEST LPort 1 - RJ45 (42 Fort 2 Sde-mest1Por 1 =7 [3]
(- MTF-Standmodl 55— mit-standmoclell
Fort 1 - RS (X30) (P1)  SDC-MEST LPort 2 - RJ45 (42 Fort 1 de-mest \ Port 2 -)
Fort 2 - RJ5 (X31) (F2) Port 2 IP-10.3.71 69 \Port 1 -)
(- PRHO(CPU 315F-2 PNIDR) =)~ pr-io
Fort 1 (X2 1) MDXE1B-MEST L Fort 1 - R4S (. Fort 1 mebeB1b-mest \Port 1 (=9 [4]
[1 ] (- SDC-MEST o sde-mest
Fort 1 - RJ5 (%4232 1 . MDXB1B-MEST LPort 2 - RJ45 ( Fort 1 mebeB b-mest  Port 2 -)
Fort 2 - RIS (%4232 2. MTF-Standmodsll\ Fort 1 - R4S Port 2 mit-standmodell ' Part 1 -)
=- o
G T 0
- - : | Espotiren... | Optionen... |
. T
[8]
Abbrechen Hire

[1] Liste "Offline-Topologie"

[2] Schaltflache [Start]

[3] Plus-Zeichen / Minus-Zeichen
[4] Liste "Online-Topologie"

[5] Schaltflache [Zuordnen]

3. Klicken Sie auf die Schaltflache [Start] [2], um die Online-Topologie zu ermitteln und
mit der projektierten Topologie (Offline-Topologie) zu vergleichen.

Es erscheint auf der linken Seite die Liste "Projektierte Topologie (Offline)" [1] und
auf der rechten Seite die Liste "Ermittelte Topologie (Online)" [4].

Die farbliche Kennzeichnung (siehe Online-Hilfe) und die Anordnung der Eintrage
geben Aufschluss Uiber das Vergleichsergebnis.

4. Stellen Sie sicher, dass die Zuordnung der Gerate Ihren Wunschen entspricht und in
die Projektierung Gbernommen wird.

+ Andern Sie nétigenfalls die Zuordnung der Geréate. Markieren Sie dazu das Gerat
in beiden Listen und klicken Sie auf die Schaltflache [Zuordnen] [5].
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Verbindungssto-
rungen von Ports
erkennen

5. Stellen Sie sicher, dass die Verschaltung der Partner-Ports lhren Wiinschen ent-
spricht und in die Projektierung ibernommen wird.

» Klicken Sie dazu im rechten Teil des Fensters (Online-Topologie) [4] auf das
Plus-Zeichen [3] vor dem betreffenden Gerat, um die Partner-Ports anzuzeigen.

+ Andern Sie nétigenfalls die Verschaltung der Partner-Ports. Markieren Sie dazu
den Port und wahlen Sie im Kontextmenu (rechte Maustaste) den Menlpunkt
[Port-Verschaltung ibernehmen]
Um Port-Verschaltungen zu trennen, markieren Sie den Port im linken Teil des
Fensters und wahlen Sie den Befehl [Port-Verschaltung trennen].

» Wiederholen Sie den Vorgang, bis alle Ports in der Liste "grun" dargestellt wer-
den.

Die Verbindungsstérungen von Ports erkennen Sie in der grafischen Ansicht des Topo-
logie-Editors.
Um die grafische Ansicht zu erhalten, gehen Sie folgendermalen vor:

1. Starten Sie den Topologie-Editor wie im Abschnitt "PROFINET-Projekt anlegen und
Topologie-Editor starten" beschrieben.

2. Wahlen Sie die Registerkarte "Grafische Ansicht".

a3 Tapalagie-Editar OMLINE =

Tabellarische Ansicht  Grafische Ansicht | Offine/Online Vergleich

Miniaturangicht

SIMATIC 3001
PN-IO(CPU 215F-2
m PNICP) =
]

MOXE1B-MEST | | mowiero ISDC-MEST IMTF-Standrnodell
e @ [~
s . 23 —
e
[1 ] : St t. Gestort | - = | g g (#]- SIMATIC Hil
stus =StoT [+~ SCALANCE X100

[~ SCALANCE W/
[#]- medium converter

Port 1 — RI4S (H30) (P1}

+]- PC Baugruppen

Online-Ermittlung beendet, o Sandarr I

Oifipe | [ Aktualisiren | [ getonen.. Drucken...
Abbrachen Hif:

67799ADE

[1]1 Port mit Verbindungsstoérung

Sie erhalten eine Ubersichtliche Darstellung Ihres PROFINET-Netzwerks (Offline
oder Online) mit allen Geraten und verschalteten Ports.

Verbindungsstérungen zwischen Ports werden durch rote Verbindungslinien farblich
hervorgehoben.

3. Bewegen Sie den Mauszeiger tiber den Port mit der Verbindungsstérung [1], um eine
Statusmeldung zu dem Fehler zu erhalten.

In dem Beispiel ist die Verbindung von der Steuerung zum "Port 1" des ersten Gerats
gestort.
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6.8.4 Port-Eigenschaften dndern

Die beiden Ethernet-Ports der PROFINET-Anschaltung sind ab Werk auf "Automatische
Einstellung® konfiguriert. Beachten Sie bei dieser Werkseinstellung folgende Hinweise:

+ Autonegotiation und Autocrossover sind aktiviert.

» Die Baudrate und der Duplexmode werden automatisch konfiguriert.

» Der Nachbar-Port muss ebenfalls auf "Automatische Einstellung® eingestellt sein.
» Es kénnen Patch- oder Crosskabel eingesetzt werden.

Sie haben die Mdglichkeit, einen Port fest auf "100 Mbit/s Vollduplex" einzustellen. Be-
achten Sie zu dieser Einstellung folgende Hinweise:

» Diese Einstellung muss auch fiir den Port des Nachbargerates vorgenommen wer-
den, da dieser sonst mit 100 MBit/s Halbduplex arbeitet.

» Bei deaktivierter Autocrossover-Funktion miissen Crosskabel verwendet werden.

Um einen Port fest auf "100 Mbit/s Vollduplex" einzustellen, gehen Sie so vor:
1. Wahlen Sie in STEP 7 HW Konfig ein Geréat aus.
2. Wahlen Sie auf Slot 0 den gewtinschten Port an.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste und wahlen Sie im Kontextmeni den Men-
punkt ,"Objekteigenschaften®.

Das Fenster "Objekteigenschaften .." wird angezeigt.
4. Wahlen Sie die Registerkarte "Optionen" [1].

Al\gemelnl Adrassenl Topologie  Dptionen |

“Werbindung

[Ibertragungsmedium # Duplex |Automatische Einzstellung _JI [2]

Automatizche Einstellung
'l r 5 - Automatische Einstellung [Uberwachen]
Vol

TP /TP mi 100h

(]

Abbrechen Hilte

67800ADE

[1] Kontrolifeld "Autonegotiation / Autocrossover"
[2] Auswabhlliste "Ubertragungsmedium / Duplex"

5. Wahlen Sie in der Auswahlliste "Ubertragungsmedium / Duplex" [2] den Eintrag
»TP/ITP mit 100 Mbit/s Vollduplex®.

6. Deaktivieren Sie das Kontrollfeld "Autonegotiation / Autocrossover” [1].

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10




6 (‘CI) Betriebsverhalten am PROFINET
@ PROFINET-Konfiguration mit Topologieerkennung

6.8.5 Diagnose der Topologie

Topologiefehler werden in Form von Diagnosealarmen an den PROFINET-10-Control-
ler gemeldet. Im Fehlerfall leuchtet die EXTF-LED des PROFINET-IO-Controllers. In
STEP 7 HW Konfig wird der Fehler durch ein rotes Kreuz [1] angezeigt.

[2%L AW Konfig - [SIMATIC 400-Station (Diagnose) ONLINE] I
E'h Station  Bearbeiten  Einfiigen  Zielsystern  Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe

[DEed 9 S|en da B35 e
R
1 [ Ps 407108 Al
(1] 3 |E] CPU 416-3 PN/DP
IF1
X7 MEYDE :
X5 TS Ethermet(1): PROFINET-0-5ystern (100]
x5e7 || Pory : . hi
u AT rone 50 () mybdovit| e Niel Rty
5 WJZB 'IIZ_J MOVIFIT rEDRo
- Claszic
? | %E = = =
: ~|

1] |
ﬂﬂ (2) myMovili

Steckplatz B augrippe Bestellnumner E..|A.|D.
[ e TETy wwx & TEZR

Y [ e watace 1657
1] FF ﬁ it 7 - B PR TR

A it - ST T JE7]

1 Leerplatz 1636

2 MOVIFIT Shatuz 518...

3 Leerplatz 16364

68001ADE

[1] Symbol fur Fehler "rotes Kreuz"

Fehlerursachen sind z. B.:

» vertauschte Ethernet-Ports

» falsch eingestellte Port-Eigenschaften

* nicht erreichbare Gerate

Um detaillierte Informationen zu einem Fehler anzuzeigen, gehen Sie folgendermalen
vor:

1. Wahlen Sie das Gerat oder den betroffenen Slot aus.

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste und wahlen Sie im Kontextmeni den Men(-
punkt "Baugruppenzustand®.

Ein Fenster wird angezeigt.
3. Wahlen Sie die Registerkarte ,Kommunikationsdiagnose®.
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Um in STEP 7 HW Konfig die Port-Statistik fur einen Ethernet-Port anzuzeigen, gehen
Sie folgendermalen vor:

1.

Klicken Sie auf das Symbol "ONLINE < OFFLINE", um in den Kommunikationsmo-
dus "Online" zu wechseln.

. Wahlen Sie ein Geréat aus.

3. Wahlen Sie auf Slot 0 den gewtinschten Port an.

ﬁ Baugruppenzustand - Port 1 - R145 (X30) = IEllll
Pfad:  |416LLDPASIMATIC 400-StationsCPU 416-3 PN/C Betriebszustand der CPL: @ RUM
Statuz: OK
Allgemein I 10-Device Diagnose I Fomrmunikationsdiagnose I Metzanschiud {5 |
Fort | Statistikwert | aktuel |
Poit 1 (P1) Dropped received packets - no resources 1]
Part 1 [P1) Bad received packets 2
Pait 1 [P1] Received octets 107128582
Part 1 [P1] Dropped send packets - no resources 1]
Parit 1 [P1] Bad send packets - tranzmit collizions 1]
Poit 1 (P1) Send octets 107000842
Einstellungen... |
Schiiefen I Aktualizieren | Dirucken... | Hilfe |

. Klicken Sie mit der rechten Maustaste und wéahlen Sie im Kontextmeni den Men-

befehl ,Baugruppenzustand®.
Das Fenster "Baugruppenzustand .." wird angezeigt.
Wahlen Sie die Registerkarte ,Statistik” [1].

68002ADE

Folgende Statistikwerte kdnnen angezeigt werden:

Dropped received packets — no resources

Gibt die Anzahl der beim Empfang verworfenen gultigen Ethernet-Pakete an. Wird
ein hoher Anteil von giltigen Paketen verworfen deutet dies auf eine hohe Auslas-
tung des Bussystems hin. Versuchen Sie in diesem Fall die Auslastung zu reduzie-
ren, indem Sie insbesondere Broadcast und Multicast-Telegramme einschranken
und ggf. den 10-Zyklus oder die Anzahl der PROFINET-Geréate in einer Linie redu-
Zieren.

Bad received packets

Gibt die Anzahl der fehlerhaften Ethernet-Pakete an. Ein hoher Wert deutet hier auf
Busstorungen hin. Uberpriifen Sie in diesem Fall Verkabelung und Schirmung des
Netzwerks.

Received octets
Gibt die Anzahl der empfangenen Pakete an.
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Dropped send packets — no resource

Gibt die Anzahl der beim Senden verworfenen gultigen Ethernet-Pakete an. Wird ein
hoher Anteil von glltigen Paketen verworfen deutet dies auf eine hohe Auslastung
des Bussystems hin. Versuchen Sie in diesem Fall die Auslastung zu reduzieren, in-
dem Sie insbesondere Broadcast und Multicast-Telegramme einschranken und ggf.
den 10-Zyklus oder die Anzahl der PROFINET-Geréate in einer Linie reduzieren.

Bad send packets — transmit collisions

Gibt die Anzahl der Ethernet-Pakete an, die auf Grund von Kollisionen verworfen
wurden. Kollisionen sollten in einem geswitchten Netzwerk nicht auftreten.

Send Octets
Gibt die Anzahl der gesendeten Pakete an.
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Parametrierung uber PROFIdrive-Datensatz 47
Einfiihrung PROFINET-Datensiétze

PROFINET bietet mit den Diensten "Datensatz lesen (Read Record)" und "Datensatz
schreiben (Write Record)" azyklische Dienste, mit denen Parameterdaten zwischen
PROFINET-Controller (Master) und einem PROFINET-Device (Slave) Ubertragen wer-
den koénnen. Dieser Datenaustausch wird tber UDP (User Datagram Protokoll) mit einer
geringeren Prioritat als der Prozessdatenaustausch behandelt.

PROFINET
Controller

E
|

PO

[T
[T T

Read/Write Record

62204AXX

Die Uber einen azyklischen PROFINET-Dienst transportierten Nutzdaten werden als
Datensatz zusammengefasst. Jeder Datensatz wird durch folgende Merkmale eindeutig
adressiert:

* API

+ Slot-Nummer

* Subslot-Nummer
* Index

Zum Austausch von Parametern mit PROFINET-Geraten von SEW-EURODRIVE wird
der Aufbau des Datensatzes 47 verwendet. Der Aufbau des Datensatzes 47 ist im
PROFIdrive-Profil Antriebstechnik der PROFIBUS-Nutzerorgansiation ab V4.0 als
PROFINET-Parameterkanal fiir Antriebe definiert. Uber diesen Parameterkanal werden
verschiedene Zugriffsverfahren auf Parameterdaten des PROFINET-Gerates von
SEW-EURODRIVE bereitgestellt.
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7.1.1 Eigenschaften der PROFINET-Gerate von SEW-EURODRIVE

Die PROFINET-Gerate von SEW-EURODRIVE, die azyklische Read Record- und Write
Record-Dienste unterstiitzen, weisen alle die gleichen Kommunikationsmerkmale auf.
Prinzipiell werden die Gerate uUber einen PROFINET-Controller mit zyklischen
Prozessdaten gesteuert. Dieser Controller (in der Regel eine SPS) kann zusatzlich tber
Read Record und Write Record parametrierend auf das PROFINET-Gerdat von
SEW-EURODRIVE zugreifen.

PROFINET

Controller /_\

Read / Write Record

l Cyclic IN/Out
=

Parameter Buffer 1 4/

SEW PROFINET
Interface

Process Data Parameter Buffer

Drive System

62205AXX
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7.2  Struktur des PROFINET-Parameterkanals

Prinzipiell wird Uber den Datensatz 47 die Parametrierung der Antriebe nach dem
PROFIdrive-Base Mode Parameter Access der Profil-Version 4.0 realisiert. Uber den
Eintrag Request-ID wird unterschieden zwischen dem Parameterzugriff nach
PROF Idrive-Profil oder tiber die SEW-MOVILINK®-Dienste. Die folgende Tabelle zeigt
die mdglichen Kodierungen der einzelnen Elemente. Die Datensatzstruktur ist fir den

PROFIdrive- und MOVILINK®-Zugriff identisch.

READ/WRITE |-y s
Record

PROFIdrive

DS47

SEW MOVILINK®

Folgende MOVILINK®-Dienste werden unterstiitzt:

. 8-Byte-MOVILINK®-ParameterkanaI mit allen vom Umrichter unterstiitzten Diensten
wie

READ Parameter

WRITE Parameter

WRITE Parameter volatile (fliichtig)
usw.

C 20,

7

@_

62206AXX

Feld Datentyp Werte
Unsigned8 0x00 Reserviert
0x01 ... OXFF
Request ID Unsigned8 0x40 SEW-MOVILINK®-Service
0x41 SEW Data Transport
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 Reserviert
0x40 SEW-MOVILINK®-Service (+)
0x41 SEW Data Transport
Response (=):
0xC0 SEW-MOVILINK®-Service (-)
0x41 SEW Data Transport
Unsigned8 0x00 ... OxFF Anzahl der Achsen 0 ... 255
No. of Parameters | Unsigned8 0x01 ... 0x13 1... 19 DWORDs (240 DP-V1 data bytes)
Attribute Unsigned8 Fiir SEW-MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 READ Parameter
0x20 WRITE Parameter
0x40 Read Minimum
0x50 Read Maximum
0x60 Read Default
0x80 Read Attribute
0x90 Read EEPROM
0xAO ... 0xFO0 reserviert
SEW Data Transport:
0x10 Wert
No. of Elements Unsigned8 0x00 fur nicht indizierte Parameter
0x01 ... Ox75 Quantity 1 ... 117
Parameter Number | Unsigned16 0x0000 ... OXFFFF MOVILINK® parameter index
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: immer 0
Format Unsigned8 0x43 Doppelwort
0x44 Fehler
No. of Values Unsigned8 0x00 ... OXEA Quantity 0 ... 234
Error Value Unsigned16 0x0080 + MOVILINK®-Additional Code Low
Fiir SEW-MOVILINK® 16 Bit Error Value
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Ablauf der Parametrierung liber Datensatz 47

Der Parameterzugriff erfolgt mit der Kombination der PROFINET-Dienste WRITE
RECORD und READ RECORD. Mit WRITE.req wird der Parametrierauftrag an das |O-
Device Uibertragen. Daraufhin erfolgt die gerateinterne Bearbeitung.

Der Controller sendet nun ein READ.req, um die Parametrierantwort abzuholen. Das
Device antwortet mit einer positiven Response READ.res. Die Nutzdaten enthalten
dann die Parametrierantwort des zuvor mit WRITE.req gesendeten Parametrierauftrags
(siehe folgendes Bild). Dieser Mechanismus gilt fir einen PROFINET-Controller.

Controller PROFINET SEW-Device
Parameter . WRITE.req DS47
Request o with data (parameter request) "\\ Parameter
% Request
J
WRITE.res 7
gl without data
I'
1
‘\
~ READ.req DS47
without data AN Parameter
‘\ Processing
\
|
|
|
l}
/ Parameter
. Parameter READ.res(+) /7 Response
- Response with data (parameter response)

Bild 4: Telegrammsequenz fiir Parameterzugriff (iber Read/Write Record

62208AXX
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7.2.2 Ablaufsequenz fiir Controller

Bei sehr kurzer Buszykluszeit erfolgt die Anfrage der Parametrierantwort eher, als das
SEW-Device den Parameterzugriff gerateintern abgeschlossen hat. Somit stehen zu
diesem Zeitpunkt die Antwortdaten vom SEW-Device noch nicht bereit. In diesem
Zustand verzdgert das Device die Antwort auf den Read Record Request..

Sende Write.request
mit Parameterdaten

Prife Write. Write.response
response negativ

Write.response
positiv

Sende Read.request

Read.response\_ Ja
negativ oder
Timeout

A

Nein

\ \
Parameteriibertragung

mit ERROR abgebrochen

62209ADE
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7.2.3 Adressierung unterlagerter Umrichter

Die Struktur des Datensatzes DS47 definiert ein Element Axis. Mit diesem Element
kénnen Mehrachsantriebe erreicht werden, die an einer gemeinsamen PROFINET-
Schnittstelle betrieben werden. Das Element Axis adressiert somit ein der PROFINET-
Schnittstelle unterlagertes Gerat.

Adressierung Mit der Einstellun%Axis = 0 erfolgen die Zugriffe auf die Parameter des Antriebsumrich-
eines ters MOVIDRIVE™ B. Da es keine unterlagerten Antriebsgerate am MOVIDRIVE® B
MOVIDRIVE® B gibt, wird ein Zugriff mit Axis > 0 mit einem Fehlercode zurtickgewiesen.

am PROFINET
PROFINET

Controller

\ A
Cyclic OUT Data

PD
Cyclic IN Data

Read / Write
Record

62210AXX
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7.2.4 MOVILINK®-Parameterauftrige

Beispiel fiir das
Lesen eines

Parameters liber

MOVILINK®

Der MOVILINK®-Parameterkanal der SEW-Umrichter wird direkt in der Struktur des
Datensatzes 47 abgebildet. Fur den Austausch von MOVILINK®-Parametrierauftrégen
wird die Request-ID 0x40 (SEW-MOVILINK®-Service) verwendet. Der Parameterzugriff
mit den MOVILINK®-Diensten erfolgt prinzipiell mit dem nachfolgend beschriebenen
Aufbau. Dabei wird die typische Telegrammsequenz fur den Datensatz 47 verwendet.

Request-ID:  0x40 SEW-MOVILINK®-Service

Im MOVILINK®-Parameterkanal wird der eigentliche Dienst durch das Datensatz-
element Attribute definiert. Das High-Nibble dieses Elements entspricht dabei dem
MOVILINK®-Service-Code.

Die nachfolgenden Tabellen zeigen beispielhaft den Aufbau der WRITE.request- und
READ.response-Nutzdaten fir das Lesen eines einzelnen Parameters Uber den
MOVILINK®-Parameterkanal.

Parameterauftrag senden

Die Tabelle zeigt die Kodierung der Nutzdaten fir den PROFINET-Dienst WRITE.re-
quest. Mit dem Dienst WRITE.request wird der Parametrierauftrag an den Umrichter
gesendet. Es wird die Firmware-Version gelesen.

Die folgende Tabelle zeigt den WRITE.request Header zur Ubergabe des Parametrier-
auftrags.

Dienst WRITE. request Beschreibung

API 0 Fest eingestellt auf 0

Slot_Number 0 Beliebig (wird nicht ausgewertet)

Subslot_Number | 1 Fest eingestellt auf 1

Index 47 Index des Datensatzes fur Parameterauftrag; Konstant Index 47
Length 10 10 Byte Nutzdaten fiir Parameterauftrag

Die folgende Tabelle zeigt die WRITE.request-Nutzdaten fir MOVILINK® "Read Para-

meter".
Byte Feld Wert Beschreibung
0 0x01 Individuelle Referenznummer fir den
Parametrierauftrag, wird in der Parameterantwort
gespiegelt
1 Request ID 0x40 SEW-MOVILINK®-Service
2 0x00 Achsnummer; 0 = Einzelachse
3 No. of Parameters 0x01 1 Parameter
4 Attribute 0x10 MOVILINK®-Service “READ Parameter”
5 No. of Elements 0x00 0 = Zugriff auf direkten Wert, kein Unterelement
6,7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = “Firmware-Version”
8,9 Subindex 0x0000 Subindex 0
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Parameterantwort anfragen

Die Tabelle zeigt die Kodierung der READ.request-Nutzdaten mit Angabe des
PROFINET-Headers.

Dienst READ. request | Beschreibung

API 0 Fest eingestellt auf 0

Slot_Number 0 Beliebig (wird nicht ausgewertet)

Subslot_Number | 1 Fest eingestellt auf 1

Index 47 Index des Datensatzes fiir Parameterauftrag; Konstant Index 47
Length 240 Maximale Lange des Antwort-Puffers im Master

Positive MOVILINK®-Parametrierantwort

Die Tabelle zeigt die READ.response-Nutzdaten mit den positiven Antwortdaten des
Parametrierauftrags. Es wird beispielhaft der Parameterwert fiir Index 8300 (Firmware-
Version) zurlickgeliefert.

Dienst READ. request | Beschreibung
API 0 Fest eingestellt auf 0
Slot_Number 0 Beliebig (wird nicht ausgewertet)
Subslot_Number | 1 Fest eingestellt auf 1
Index 47 Index des Datensatzes fur Parameterauftrag; Konstant Index 47
Length 10 Maximale Lange des Antwort-Puffers im Master
Byte Feld Wert Beschreibung
0x01 Gespiegelte Referenznummer vom
Parametrierauftrag
1 Response ID 0x40 Positive MOVILINK®-Antwort
2 0x00 Gespiegelte Achsnummer; 0 = Einzelachse
3 No. of Parameters 0x01 1 Parameter
4 Format 0x43 Parameterformat: Doppelwort
5 No. of values 0x01 1 Wert
6,7 Value High 0x311C Hoherwertiger Teil des Parameters
8,9 Value Low 0x7289 Niederwertiger Teil des Parameters
Dekodierung:
0x 311C 7289 = 823947913 dez
>> Firmware-Version 823 947 9.13
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Beispiel fiir das Die nachfolgenden Tabellen zeigen beispielhaft den Aufbau der Dienste WRITE und
Schreiben eines READ fiur das fliichtige Schreiben des Werts 12345 auf die IPOSPUS®_y/ariable HO
Parameters liber (Parameter-Verzeichnis 11000). Dazu wird der MOVILINK®-Service WRITE-Parameter
MOVILINK® volatile verwendet.

Auftrag ,,WRITE parameter volatile” senden

Dienst WRITE. request Beschreibung

API 0 Fest eingestellt auf 0

Slot_Number 0 Beliebig (wird nicht ausgewertet)

Subslot_Number | 1 Fest eingestellt auf 1

Index 47 Index des Datensatzes fiir Parameterauftrag; Konstant Index 47
Length 16 16 Byte Nutzdaten fur Auftragspuffer

Die folgende Tabelle zeigt die WRITE.request-Nutzdaten fiir MOVILINK® "Write
Parameter volatile".

Byte Feld Wert Beschreibung

0 0x01 Individuelle Referenznummer fir den Para-
metrierauftrag, wird in der Parameterantwort
gespiegelt

1 Request ID 0x40 SEW-MOVILINK®-Service

2 0x00 Achsnummer; 0 = Einzelachse

3 No. of Parameters 0x01 1 Parameter

4 Attribute 0x30 MOVILINK®-Service “WRITE Parameter volatile”

5 No. of Elements 0x00 0 = Zugriff auf direkten Wert, kein Unterelement

6,7 Parameter Number 0x2AF8 Parameter Index 11000 = “IPOS Variable HO”

8,9 Subindex 0x0000 Subindex 0

10 Format 0x43 Doppelwort

11 No. of values 0x01 1 Parameterwert andern

12,13 Value High word 0x0000 Hoherwertiger Teil des Parameterwertes

14,15 Value Low word 0x0BB8 Niederwertiger Teil des Parameterwertes

Nach dem Senden dieses WRITE.request wird die WRITE.response empfangen.
Soweit es keinen Zustandskonflikt in der Bearbeitung des Parameterkanals gab, erfolgt
eine positive WRITE.response. Anderenfalls steht im Error_code_1 der Zustandsfehler.
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Parameterantwort anfragen
Die Tabelle zeigt die Kodierung der READ.req-Nutzdaten mit Angabe des PROFINET-

Headers.
Dienst READ. request Beschreibung
API 0 Fest eingestellt auf 0
Slot_Number 0 Beliebig (wird nicht ausgewertet)
Subslot_Number | 1 Fest eingestellt auf 1
Index 47 Index des Datensatzes fiir Parameterauftrag; Konstant Index 47
Length 240 Maximale Lange des Antwortpuffers im Master

Positive Antwort auf “WRITE Parameter volatile”

Dienst READ. response A Beschreibung

API 0 Fest eingestellt auf 0

Slot_Number 0 Beliebig (wird nicht ausgewertet)

Subslot_Number | 1 Fest eingestellt auf 1

Index 47 Index des Datensatzes fur Parameterauftrag; Konstant Index 47

Length 4 4 Byte Nutzdaten im Antwortpuffer

Byte | Feld Wert Beschreibung

0 0x01 Gespiegelte Referenznummer vom Parametrierauftrag
Response ID 0x40 Positive MOVILINK®-Antwort

0x00 Gespiegelte Achsnummer; 0 = Einzelachse

No. of Parameters

0x01 1 Parameter

Negative Para-
meterantwort

Die folgende Tabelle zeigt die Kodierung einer negativen Response eines MOVILINK®-
Service. Bei der negativen Antwort wird das Bit 7 in der Response ID gesetzt.

Dienst WRITE. response Beschreibung
API 0 Fest eingestellt auf 0
Slot_Number 0 Beliebig (wird nicht ausgewertet)
Subslot_Number | 1 Fest eingestellt auf 1
Index 47 Index des Datensatzes fur Parameterauftrag; Konstant Index 47
Length 8 8 Byte Nutzdaten im Antwortpuffer
Byte Feld Wert Beschreibung
0 0x01 Gespiegelte Referenznummer vom Parametrierauftrag
1 Response ID 0xCO0 Negative MOVILINK®-Antwort
2 . 0x00 . Gespiegelte Achsnummer; O fur Einzelachse
3 No. of Parameters 0x01 1 Parameter
4 Format 0x44 Fehler
5 . No. of values 0x01 . 1 Fehlercode
6,7 Error value 0x0811 | MOVILINK® Return-Code
z. B. Error-Class 0x08, Add.-Code 0x11
(siehe Abschnitt "MOVILINK® Riickkehr-Codes der Parametrie-
rung fur PROFINET" auf Seite 81)
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MOVILINK®
Riickkehr-Codes
der Parame-
trierung fiir
PROFINET

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Rickkehr-Codes, die von der SEW-PROFINET-An-

Struktur des PROFINET-Parameterkanals @

schaltung bei fehlerhaftem PROFINET-Parameterzugriff zuriickgesendet werden.

MOVILINK®
Riickkehr-Code (hex)

Beschreibung

0x0810

Unerlaubter Index, Parameter-Verzeichnis nicht im Gerat vorhanden

0x0811 Funktion/Parameter nicht implementiert

0x0812 Nur Lesezugriff erlaubt

0x0813 Parametersperre aktiv

0x0814 Werkseinstellung ist aktiv

0x0815 Wert fur Parameter zu grofR

0x0816 Wert fUr Parameter zu klein

0x0817 Erforderliche Optionskarte fehlt

0x0818 Fehler in Systemsoftware

0x0819 Parameterzugriff nur iber RS485-Prozess-Schnittstelle

0x081A Parameterzugriff nur iber RS485-Diagnose-Schnittstelle

0x081B Parameter ist zugriffsgeschutzt

0x081C Reglersperre ist notwendig

0x081D Unzulassiger Wert fur Parameter

0x081E Werkseinstellung wurde aktiviert

0x081F Parameter wurde nicht in EEPROM gespeichert

0x0820 Parameter kann nicht bei freigegebener Endstufe geéndert werden/Reserviert
0x0821 Reserviert

0x0822 Reserviert

0x0823 Parameter darf nur bei IPOS-Programmstopp veréndert werden

0x0824 Parameter darf nur bei ausgeschaltetem Auto-Setup verandert werden
0x0505 Falsche Codierung von Verwaltungs- und Reserviert-Byte

0x0602 Kommunikationsfehler zwischen Umrichtersystem und Feldbus-Schnittstelle
0x0502 Timeout der unterlagerten Verbindung (z. B. wahrend Reset oder bei Sys-Fault)
0x0608 Falsche Kodierung des Format Feldes
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7.2.5 PROFIdrive-Parameterauftrage

[

Beispiel fiir das
Lesen eines Para-
meters gemaR
PROFIdrive

Der PROFIdrive-Parameterkanal der SEW-Umrichter wird direkt in der Struktur des
Datensatzes 47 abgebildet. Der Parameterzugriff mit den PROFIdrive-Diensten erfolgt
prinzipiell mit dem nachfolgend beschriebenen Aufbau. Dabei wird die typische
Telegrammsequenz fur den Datensatz 47 verwendet. Da PROFIdrive nur die beiden
Request-IDs

Request-ID: 0x01Request Parameter (PROFIldrive)
Request-ID: 0x02Change Parameter (PROFIdrive)

definiert, ist im Vergleich zu den MOVILINK®-Diensten nur ein eingeschrankter Daten-
zugriff nutzbar.

HINWEIS

Die Request-ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive) bewirkt einen remanenten
Schreibzugriff auf den selektierten Parameter. Demzufolge wird mit jedem Schreib-
zugriff das interne Flash/EEPROM des Umrichters beschrieben. Wenn die Notwen-
digkeit besteht, Parameter in kurzen Abstanden zyklisch zu schreiben, verwenden Sie
bitte den MOVILINK®-Service ,WRITE-Parameter volatile*. Mit diesem Dienst andern
Sie die Parameterwerte nur im RAM des Umrichters.

Die nachfolgenden Tabellen zeigen beispielhaft den Aufbau der WRITE.request- und
READ.res-Nutzdaten fiir das Lesen eines einzelnen Parameters iiber den MOVILINK®-
Parameterkanal.

Parameterauftrag senden

Die Tabelle zeigt die Kodierung der Nutzdaten fur den Dienst WRITE.req mit Angabe
des PROFINET-Headers. Mit dem WRITE.req-Dienst wird der Parametrierauftrag an

den Umrichter gesendet.

Dienst: WRITE.request Beschreibung
Slot_Number 0 Beliebig, (wird nicht ausgewertet)
Index 47 Index des Datensatzes; Konstant Index 47
Length 10 10 Byte Nutzdaten fur Parameterauftrag
Byte | Feld Wert Beschreibung
0x01 Individuelle Referenznummer fiir den Parametrierauftrag, wird in
der Parameterantwort gespiegelt
1 Request ID 0x01 Request parameter (PROFIdrive)
2 0x00 Achsnummer; 0 = Einzelachse
3 No. of Parameters 0x01 1 Parameter
4 Attribute 0x10 Zugriff auf Parameterwert
5 No. of Elements 0x00 0 = Zugriff auf direkten Wert, kein Unterelement
6,7 Parameter Number | 0x206C | MOVILINK® index 8300 = “Firmware-Version”
8,9 | Subindex 0x0000 | Subindex 0
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Parameterantwort anfragen

Die Tabelle zeigt die Kodierung der READ.req-NUTZDATEN mit Angabe des PN-

Headers.
Dienst: READ.request Beschreibung
Slot_Number 0 Beliebig, (wird nicht ausgewertet)
Index 47 Index des Datensatzes; Konstant Index 47
Length 240 Maximale Lange des Antwortpuffers in PN-Controller

Positive PROFIdrive-Parametrierantwort

Die Tabelle zeigt die READ.res-Nutzdaten mit den positiven Antwortdaten des
Parametrierauftrags. Es wird beispielhaft der Parameterwert fiir Index 8300 (Firmware-

Version) zuriickgeliefert.

Dienst: READ.request Beschreibung
Slot_Number 0 Beliebig, (wird nicht ausgewertet)
Index 47 Index des Datensatzes; Konstant Index 47
Length 10 . 10 Byte Nutzdaten im Antwortpuffer
Byte | Feld Wert Beschreibung
0 0x01 Gespiegelte Referenznummer vom Parametrierauftrag
1 . Response ID 0x01 Positive Antwort fir ,Request Parameter®
2 0x00 Gespiegelte Achsnummer; 0 = Einzelachse
3 No. of Parameters 0x01 1 Parameter
4 . Format 0x43 Parameterformat: Doppelwort
5 No. of values 0x01 1 Wert
6,7 | Value Hi 0x311C | Hoherwertiger Teil des Parameters
8,9 . Value Lo 0x7289 | Niederwertiger Teil des Parameters
Dekodierung:
0x 311C 7289 = 823947913 dez
>> Firmware-Version 823 947 9.13
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Beispiel fiir das Die nachfolgenden Tabellen zeigen beispielhaft den Aufbau der Dienste WRITE und
Schreiben eines READ fir das remanente Schreiben des internen Sollwerts n11 (siehe Abschnitt

Parameters "Beispiel flr das Schreiben eines Parameters iber MOVILINK®" auf Seite 79). Dazu
gemaR wird der PROFIdrive-Service Change Parameter verwendet.
PROFIdrive

Auftrag ,,WRITE parameter” senden
Die folgende Tabelle zeigt den PROFINET-Header des WRITE.request mit Parametrier-

auftrag.
Dienst: WRITE.request Beschreibung
Slot_Number 0 Beliebig, (wird nicht ausgewertet)
Index 47 Index des Datensatzes; Konstant Index 47
Length 16 16 Byte Nutzdaten fir Auftragspuffer

Die folgende Tabelle zeigt die

"Change Parameter".

WRITE.reg-Nutzdaten fir den PROFIdrive-Service

Byte Feld Wert Beschreibung
. 0x01 Individuelle Referenznummer fiir den Parametrierauftrag, wird in
der Parameterantwort gespiegelt
1 Request ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)
2 0x01 Achsnummer; 0 = Einzelachse
3 No. of Parameters 0x01 1 Parameter
4 Attribute 0x10 Zugriff auf Parameterwert
5 No. of Elements 0x00 0 = Zugriff auf direkten Wert, kein Unterelement
6,7 Parameter Number | 0x7129 | Parameter Index 8489 = P160 n11
8,9 Subindex 0x0000 | Subindex 0
10 Format 0x43 Doppelwort
11 No. of values 0x01 1 Parameterwert dndern
1% Value HiWord 0x0000 | Hoherwertiger Teil des Parameterwertes
12 Value LoWord 0x0BB8 | Niederwertiger Teil des Parameterwertes

Nach dem Senden dieses WRITE.request wird die WRITE.response empfangen.
Soweit es keinen Zustandskonflikt in der Bearbeitung des Parameterkanals gab, erfolgt
eine positive WRITE.response. Anderenfalls steht im Error_code_1 der Zustandsfehler.
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Parameterantwort anfragen

Die Tabelle zeigt die Kodierung der WRITE.reg-Nutzdaten mit Angabe des PROFINET-

Headers.
Field Wert Beschreibung
Function_Num READ.req
Slot_Number X Slot_Number nicht verwendet
Index 47 Index des Datensatzes
Length 240 Max. Lange des Antwortpuffers im PN-Controller

Positive Antwort auf “WRITE Parameter”
Die Tabelle zeigt den PROFINET-Header der positiven READ.response mit Para-

metrierantwort.
Dienst: READ.response  Beschreibung
Slot_Number 0 Beliebig, (wird nicht ausgewertet)
Index 47 Index des Datensatzes; Konstant Index 47
Length 4 4 Byte Nutzdaten im Antwortpuffer

Die folgende Tabelle zeigt die positive Response flir den PROFIdrive-Service "Change

Parameter".
Byte | Feld Wert Beschreibung
0 0x01 Gespiegelte Referenznummer vom Parametrierauftrag
1 Response ID 0x02  Positive PROFIdrive-Antwort
2 0x01 Gespiegelte Achsnummer; 0= Einzelachse
3 No. of Parameters | 0x01 1 Parameter

Negative Die folgende Tabelle zeigt die Kodierung einer negativen Response eines PROFIdrive-
Parameterantwort Service. Bei einer negativen Antwort wird das Bit 7 in der Response ID gesetzt.
Dienst: READ.response  Beschreibung
Slot_Number 0 Beliebig, (wird nicht ausgewertet)
Index 47 Index des Datensatzes; Konstant Index 47
Length 8 8 Byte Nutzdaten im Antwortpuffer
Byte | Feld Wert Beschreibung
0 Response 0x01 Gespiegelte Referenznummer vom Parametrierauftrag
Reference
1 Response ID 0x810x82 Negative Antwort fur “Request Parameter” Negative Antwort fir
“Change Parameter”
2 0x00 Gespiegelte Achsnummer; 0 = Einzelachse
3 No. of Parameters | 0x01 1 Parameter
4 Format 0x44 Fehler
5 No. of values 0x01 1 Fehlercode
6,7 | Error value 0x0811 MOVILINK® Return-Code
z. B. Error-Class 0x08, Add.-Code 0x11
(siehe Abschnitt "MOVILINK® Riickkehr-Codes fiir PROFINET"
auf Seite 81)
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Parametrierung uiber PROFIdrive-Datensatz 47
Struktur des PROFINET-Parameterkanals

©)

PROFIdrive
Riickkehr-Codes
fliir PROFINET

Diese Tabelle zeigt die Kodierung der Error Number in der PROFIdrive-Parameter-Ant-
wort nach PROFIdrive-Profil V3.1. Diese Tabelle gilt, wenn die PROFIdrive-Dienste
"Request Parameter" und/oder "Change Parameter" verwendet werden.

Fehler Nr. | Bedeutung Verwendet bei
0x00 Unzulassige Parameter- Zugriff auf nicht verfigbaren Parameter
nummer
0x01 Parameterwert kann nicht Zugriff auf Parameterwert andern, der nicht gedndert werden
geandert werden kann
0x02 Minimum- oder Maximum- Zugriff auf Wert andern, der auerhalb der Grenzwerte liegt
wert Uberschritten
0x03 Falscher Subindex Zugriff auf nicht verfiigbaren Subindex
0x04 Keine Anordnung Zugriff mit Subindex auf nicht indizierten Parameter
0x05 Falscher Datentyp Zugriff durch einen Wert ersetzen, der nicht dem Datentyp
des Parameters entspricht
0x06 Einstellung nicht zulassig Zugriff auf einen Wert gréRer 0 setzen wo dies nicht zulassig
(kann nur zurlickgesetzt ist
werden)
0x07 Beschreibungselement Zugriff auf Beschreibungselement, das nicht geandert
kann nicht gedndert werden | werden kann
0x08 Reserviert (PROFIdrive Profile V2: PPO-Write Anfrage bei IR nicht
vorhanden)
0x09 Keine Beschreibung Zugriff auf nicht zugangliche Beschreibung (Parameterwert
vorhanden ist vorhanden)
0x0A Reserviert (PROFIdrive Profile V2: falsche Zugriffsgruppe)
0x0B Keine Operationsprioritat Zugriff ohne Rechte zur Anderung von Parametern &ndern
0x0C Reserviert (PROF Idrive Profile V2: Falsches Password)
0x0D Reserviert (PROFIdrive Profile V2: Text kann im zyklischen Datentrans-
fer nicht eingelesen werden)
0x0E Reserviert (PROFIdrive Profile V2: Name kann im zyklischen
Datentransfer nicht eingelesen werden)
O0xOF Keine Textanordnung Zugriff auf Textanordnung, die nicht zur Verfligung steht
verfugbar (Parameterwert ist vorhanden)
0x10 Reserviert (PROFIdrive Profile V2: Kein PPO-Write)
0x11 Anfrage kann aufgrund der | Zugriff ist momentan nicht mdéglich; Griinde nicht naher
Betriebsart nicht ausgefuhrt | erlautert
werden
0x12 Reserviert (PROFIdrive Profile V2: Anderer Fehler)
0x13 Reserviert (PROFIdrive Profile V2: Daten kénnen im zyklischen
Austausch nicht eingelesen werden)
0x14 Unzulassiger Wert Zugriff mit einem Wert andern, der im zulassigen Bereich
liegt, aber aus anderen langfristigen Griinden nicht zulassig
ist (Parameter mit festgelegten Einzelwerten)
0x15 Antwort ist zu lang Die Lange der momentanen Antwort liberschreitet die
maximal Ubertragbare Lange
0x16 Unzulassige Parameter- Unzulassiger Wert oder ein Wert, der nicht fur dieses Attribut,
adresse diese Anzahl von Elementen, die Parameternummer, den
Subindex oder eine Kombination dieser Faktoren zulassig ist
0x17 Falsches Format Write request: Unzuldssiges Format bzw. Format der
Parameterdaten, das nicht unterstiitzt wird
0x18 Anzahl der Werte ist nicht Write request: Anzahl der Werte der Parameterdaten
konsistent entspricht nicht der Anzahl der Elemente in der Parameter-
adresse
0x19 Achse nicht vorhanden Zugriff auf eine Achse, die nicht existiert
bis zu Ox64 | Reserviert -
0x65..0xFF | je nach Hersteller -
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Parametrierung iiber PROFIdrive-Datensatz 47 (‘CD

Parameter Uber Datensatz 47 lesen oder schreiben @

7.3 Parameter i(iber Datensatz 47 lesen oder schreiben

7.3.1 Programmbeispiel fur SIMATIC S7

Der in der GSD-Datei hinterlegte STEP 7-Code zeigt, wie der Parameterzugriff Gber die
STEP 7-Systemfunktionsbausteine SFB 52/53 erfolgt. Sie kdnnen den STEP 7-Code
kopieren und als STEP 7-Quelle importieren/iibersetzen.

HINWEIS

[ ]

terladen.

+ Auf der SEW-Homepage (www.sew-eurodrive.de) kdnnen Sie in der Rubrik "Soft-
ware" ein Beispiel eines Funktionsbausteins fur SIMATIC S7-Steuerungen herun-

+ Dieses Beispiel zeigt als kostenloser besonderer Service unverbindlich nur die
prinzipielle Vorgehensweise zur Erstellung eines SPS-Programms. Fir den Inhalt
des Programmbeispiels wird daher keine Haftung tbernommen.

7.3.2 Technische Daten PROFINET fiir MOVIDRIVE® DFE32B

GSD-Datei fiir PROFINET:

GSDML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-jjjj.mm.tt.xml

Modul-Name fiir Projektierung:

MOVIDRIVE® DFE32B

Unterstitzter Datensatz:

Unterstitzte Slot-Nummer:

Index 47

empfohlen: 0

Hersteller-Code:

10A hex (SEW-EURODRIVE)

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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(‘CD Parametrierung iiber PROFIdrive-Datensatz 47
@ Parameter Uber Datensatz 47 lesen oder schreiben

7.3.3 Fehlercodes der PROFINET-Dienste

Diese Tabelle zeigt die mdglichen Fehlercodes der PROFINET-Dienste, die im Falle
einer fehlerhaften Kommunikation auf der PROFINET-Telegrammebene auftreten kon-
nen. Diese Tabelle ist interessant, wenn Sie basierend auf den PROFINET-Diensten
einen eigenen Parametrierbaustein schreiben mdchten, da diese Fehlercodes direkt auf
Telegrammebene zurtiickgemeldet werden.

Bitt| 7|6 5| 4|3 |3|2]|0

Error_Class Error_Code

Error_Class (from Error_Code (from PROFINET Parameter channel
PROFINET-Specification) PROFINET-Specification)

0x0 ... 0x9 hex = reserved

O0xA = application 0x0 = read error

0x2 = module failure

0x3 to 0x7 = reserved
0x8 = version conflict

0xA to OxF = user specific

0xB = access 0x0 = invalid index 0xBO0 = No data block Index 47 (DB47);
parameter requests are not supported

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict 0xB5 = Access to DB47 temporarily not
possible due to internal processing status

0x6 = access denied

0x7 = invalid range 0xB7 = WRITE DB 47 with error in the DB 47
header

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
0xA to OxF = user specific

0xC = resource 0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy

0x3 = resource unavailable
0x4..0x7 = reserved
0x8..0xF = user specific

0xD...0xF = user specific
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Integrierter Web-Server
Softwarevoraussetzungen

8

8.1

8.2

Integrierter Web-Server

Die Optionskarte DFE32B hat eine Homepage zur einfachen Web-Diagnose von
MOVIDRIVE® und MOVITRAC®. Um auf die Startseite zuzugreifen, geben Sie die
projektierte IP-Adresse ein.

Uber die Web-Seite haben Sie Zugriff auf Service- und Diagnoseinformationen.

Softwarevoraussetzungen

Die Homepage wurde mit Microsoft® Internet Explorer 5.0 und Mozilla® Firefox 2.0
getestet. Um dynamische Elemente anzeigen zu kbénnen, bendtigen Sie das Java 2
Runtime Environment SE, V1.5.0 oder héher.

Sollten Sie kein Java 2 Runtime auf lhrem System installiert haben, wird die Webseite
Sie mit Java verbinden und einen automatischen Download starten, sofern Sie dies
bestatigen. Wenn beim Herunterladen Probleme auftreten sollten, kénnen Sie Java 2
Runtime auch unter www.sun.com herunterladen und lokal installieren.

Security-Einstellungen

Falls Sie eine Firewall benutzen oder eine Personal-Firewall auf Ihrem System installiert
haben, kénnte diese den Zugriff auf die Ethernetgerate blockieren. Hierfur sollten Sie
den ausgehenden TCP/IP- und UDP/IP-Verkehr erlauben.

+ Das Applet "sewAppletsMoviEWeb.JAppletWeb" fordert Sie auf, ein Zertifikat zu
akzeptieren. Dricken Sie dazu die Schaltflache <Ausfihren>. Das Zertifikat wird in
die Zertifikatsliste der Java 2 Runtime importiert.

* Um diesen Dialog bei einer zukilnftigen Programmausfiihrung zu vermeiden, mar-
kieren Sie das Kontrollkastchen "Inhalten dieses Urhebers immer vertrauen”.
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8 Integrierter Web-Server
Aufbau der Startseite MOVIDRIVE® MDX61B mit Option DFE32B

8.3 Aufbau der Startseite MOVIDRIVE® MDX61B mit Option DFE32B

SEW - Movidrive B
(DFE3xB - Industrial Ethernet) -

11—

Start Diagnostic Applet
-
(Movitools®-MTWeb) ((‘ [2]

P

Note: java-Runetime jre 1.5.x is —
—— required see FAQ for Information Java

= e . - Help

—— (Frequently Asked Questions o~ 3]
and Requirements for | )
Movitools@-MTWeb) ° 4

— Documentation
(Technical Documentation and [4]

Software for MOVIDRIVE® B)
Note: Internetaccess required

Home Contact

62223AXX

[1] Navigationsleiste
[2] Hauptfenster (Home) Button zum Start des Diagnose-Applets
[3] Hauptfenster (Home) Button zur Anzeige der Homepage-Hilfe
[4] Hauptfenster (Home) Button zur Dokumentationsseite MOVIDRIVE® B (Internetzugang erforderlich)
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Integrierter Web-Server
Aufbau des Diagnose-Applets

8.4 Aufbau des Diagnose-Applets

Programm Tree PluginWindows Help

a L AR L 3]

IR My Network- Tree

[1] B (10.1.14077) Gateway|
& Internal
[2] TagoR T Open Plugin - Diagnosis
| «ymcorBe 1/ (£ Open Plugin - Netview
¥ Authentification »
IP-Address | Subchannel  Address Davicetype Signature Status Fault
101.149.77 [0 n Galeway DFE128 124V operation —I5]

{10.1.148.77 2 1 MCO7 BG 112 MOVITRAC_B [Enaiile.

¥ Status

62225AXX

[1] Baumansicht / Ubersicht

Im Baum wird im Netzwerkknoten "My-Network-Tree" das MOVIDRIVE®
B-Ethernetgerat angezeigt. Unterlagert werden die einzelnen Subsysteme
der entsprechenden Geratevariante angezeigt, diese kdnnen weitere
Geréate beinhalten.

[2] Popup-Menii bei Rechts-
klick auf ein Gerat im Baum

Die Navigation zu den Plugins der einzelnen Gerate erfolgt durch Rechts-
klick auf das Gerat im Baum. Es erscheint ein Popup-Fenster, welches
Sie zu den entsprechenden Gerate-Plugins fuhrt. AuRerdem kdnnen Sie
die Zugriffseinstellungen fiir ein MOVIDRIVE® B bearbeiten (siehe Kapitel
"Zugriffsschutz"). Um neue Gerate zu erkennen und im Baum
darzustellen, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Netzwerk-
knoten und wahlen Sie die Option "Scan".

[3] Toolbar
(Schnellwahl durch
Buttons)

% | =2 & N (T @

i
|

-
M

la]  [b] [c] (d] [e] [fl (€]

[a] Geratebaum neu scannen und im Baum darstellen

[b] Plugin fir ausgewahltes Gerat im Geratebaum 6ffnen

[c] Ubersichts-Plugin (Overview) fiir ausgewahltes Gerat im
Geratebaum, siehe Abschnitt "Plugin-Fenster (Overview)"

[d] Schlielen des ausgewahliten Plugins

[e] Einstellungen fir Ethernetkommunikation und Scanner

[l Wechseln in Fenstermodus bzw. Appletmodus

[g] Anzeige des Infodialogs

[4] Plugin-Fenster

Siehe Abschnitt "Plugin-Fenster".

[5] Statustabelle und
Geratestatus

Die Tabelle ist standardmaRig sichtbar, alle beim Scannen gefundenen
Gerate und Subgerate werden aufgelistet. Da die Statustabelle zyklisch
Parameter-Requests an das Gerat sendet, kann die Tabelle auch mit Hilfe
des Status-Buttons (unten rechts) geschlossen werden.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10
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Integrierter Web-Server
Aufbau des Diagnose-Applets

Plugin-Fenster

Movidrive B / Movitrac B -
(DFE3xB / DFS2xB - Industrial Ethernet) -

elp

(7]
B ovenview  ipsettings  gZ Busmonitor ri1 Display Values
1—
(2]
B—+—— Signature MDXPROFIMET Edit
Unit type MEE1BO00S-5A3
Operating Time 913 h 45 min
Firmware Version o924 854017
Firmware Revision 912
Status
Inverter status Enabled
Parameterset Parameter set 1
Operating status Enable

@ status

62226AXX

[1] Registerkarte fiir ge6ffnete | Haben Sie mehrere Plugins (z. B. Plugins verschiedener Gerate)
Plugins gedffnet, werden diese in der Registerkarte aufgelistet.

[2] Registerkarte innerhalb des = Wenn das ausgewahlte Gerat mehrere Anzeigerubriken hat, werden in
Plugins (Anzeige der imple- der Registerkarte die verschiedenen Rubriken aufgelistet.
mentierten Parameteranzeigen)

[3] Hauptfenster mit den Im Hauptfenster werden die Parameter entsprechend visualisiert.
Anzeigewerten und Bildern

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10




Integrierter Web-Server
Aufbau des Diagnose-Applets

Beispiel: Plugin Zur Anzeige der Prozessdaten zwischen der Steuerung und MOVIDRIVE® B sowie zur
Busmonitor fiir Diagnose der Prozessdatenbelegung.
MOVIDRIVE®

i overview | % p.setings | gf Busmonitor | |y Display Values

PO1 [ CONTROLWORD 1 STATUS WORD 1 1031 PI1
—_ PO2 60538 SET SPEED ACTUAL SPEED 60535 PI2
PO3 2000 RAMP IFOS PIDATA 1 PI3
Show hex (base 16) values
PO1 P02 PO3 Pi1 P12 PI3
Cantrollet inhibit &
- Enabled &
Enable/Rapid stop W 9
i Ready far operation @
Enable/Stop @
PO data enable ‘:j}
Hald contral @
Faultf warming @
BETZ ‘f\f
e e = 5 DeviceStatus
Reset Q Binary 00000100 00000111
Binary 00000000 00000110
i¥ Status
62229AXX
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Integrierter Web-Server

Aufbau des Diagnose-Applets

Beispiel: Plugin
Busmonitor fiir
MOVITRAC®

= mi Busmonitor

PO1 & CONTROL WORD 1
PO2 5000 SET SPEED
) PO3 2000 RAMP

Show hex (base 16) values

P01 PO2 P03

Control Command

Enabled

Rapid stop

Stap

FParameter set

Reset

Release brake

Freigabe

Peeveee

Zur Anzeige der Prozessdaten zwischen der Steuerung und MOVITRAC® B sowie zur
Diagnose der Prozessdatenbelegung.

STATUS WORD 1 1031 PI1

ACTUAL SPEED 5007 PI2

AFPARENT QUTPUT C BB PI3
Pi1 P12 PI3

]

Enabled

=

Ready for operation

FO data enahle

©

Fault fiaming &

00000100 00DD0111

DeviceStatus

Binary

-

Cinline Dievice(s) Infarmation b Status

62230AXX
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Integrierter Web-Server
Zugriffsschutz

8.5  Zugriffsschutz

Der Zugriff auf Antriebsparameter und Diagnoseinformation kann mittels Passwort
geschutzt werden. Werksseitig ist der Zugriffsschutz deaktiviert. Durch Vergabe eines
Passwortes [2] aktivieren Sie den Zugriffsschutz, mit dem Léschen eines Passwortes
(leeres Passwort) deaktivieren Sie ihn wieder.

Ist der Zugriffsschutz aktiviert, erscheint ein Login-Dialog [1] zur Abfrage des gespei-
cherten Passwortes.

|

Y Wy Metwark-Trae
E (1 0.1.22 120 - &ameanwenre-l afft MR !
2 Serial
8| 0Open Plugin - Diagnosis

“con
[0

e Serial) [=7] Open Plugin - Net\iew

B & 3 authentification » 7 Login.. —
:’f sefial ¥ Logout ...
inteal Config Login .. 2]
61662AXX
[1] Login [2] Config-Login
£ GMLP-Logln x| X
Vi)
A
e OBSERVER |~
User: OBSERVER -
Password:
Password:
Hew Password
Logln Cancel Password:
Verify:
Login Timeaout

Timeout [ms]: 30000

Change Cancel

Sie haben im Login-Dialog die Moglichkeit, unter "User" den Eintrag "Observer" oder
"Maintanance" auszuwahlen.

* Observer

— Die Parameter der Antriebsgerate kdnnen mit MOVITOOLS® MotionStudio gele-
sen, nicht jedoch geandert werden.

— Die aktuellen Parametereinstellungen kénnen vom Gerat auf den PC geladen
werden (Parametersatz Upload).

— Das Herunterladen eines Parametersatzes oder eines IPOSp'“S®-Programms ist

nicht moglich.
— Eine Diagnose von Prozessdaten mit MOVITOOLS® MotionStudio kann erfolgen,
die Scope-Einstellungen kénnen jedoch nicht gedndert werden.

* Maintenance
— MOVITOOLS® MotionStudio kann ohne Einschrankungen betrieben werden.
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Betrieb des MOVITOOLS® MotionStudio
Uber MOVITOOLS® MotionStudio

96

9.1
9.1.1

Betrieb des MOVITOOLS® MotionStudio
Uber MOVITOOLS® MotionStudio

Das Software-Paket bietet Innen Durchgangigkeit beim Ausfuhren der folgenden Aufga-
ben:

+  Kommunikation zu Geraten aufbauen
* Funktionen mit den Geraten ausfiihren

Kommunikation zu Geréaten aufbauen

Zum Einrichten der Kommunikation zu den Geraten ist im Software-Paket
MOVITOOLS® MotionStudio der SEW-Communication-Server integriert.

Mit dem SEW-Communication-Server richten Sie Kommunikationskanale ein. Einmal
eingerichtet, kommunizieren die Gerate mithilfe ihrer Kommunikationsoptionen Uber
diese Kommunikationskanale. Sie kdnnen maximal 4 Kommunikationskanale gleichzei-
tig betreiben.

MOVITOOLS® MotionStudio unterstiitzt die folgenden Arten von Kommunikations-
kanalen:

» Seriell (RS-485) uber Schnittstellenumsetzer

+ Systembus (SBus) Uber Schnittstellenumsetzer
» Ethernet

+ EtherCAT

* Feldbus (PROFIBUS DP/DP-V1)

» Tool Calling Interface

Abhangig von dem Gerat und seinen Kommunikationsoptionen steht Ihnen von diesen
Kommunikationskanalen eine Auswahl zur Verfigung.

9.1.3 Funktionen mit den Geréaten ausfiihren

Das Software-Paket bietet Innen Durchgéngigkeit beim Ausflhren der folgenden Funk-
tionen:

» Parametrierung (zum Beispiel im Parameterbaum des Geréats)
* Inbetriebnahme

» Visualisierung und Diagnose

* Programmierung

Um die Funktionen mit den Geraten auszufiihren, sind im Software-Paket
MOVITOOLS® MotionStudio die folgenden Grundkomponenten integriert:

*  MotionStudio
« MOVITOOLS®

Alle Funktionen korrespondieren mit Tools. MOVITOOLS® MotionStudio bietet fiir je-
den Geratetyp die passenden Tools an.
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Betrieb des MOVITOOLS® MotionStudio
Erste Schritte

9.2 Erste Schritte

9.3 Software starten und Projekt anlegen
Um MOVITOOLS® MotionStudio zu starten und ein Projekt anzulegen, gehen Sie fol-
gendermalien vor:

1. Starten Sie MOVITOOLS® MotionStudio aus dem Startmenii von Windows unter
dem folgenden MenUpunkt:

[Start] / [Programme] / [SEW] / [MOVITOOLS-
MotionStudio] / [MOVITOOLS-MotionStudio]

2. Legen Sie ein Projekt mit Namen und Speicherort an.

9.4 Kommunikation aufbauen und Netzwerk scannen
Um mit MOVITOOLS® MotionStudio eine Kommunikation aufzubauen und Ihr Netzwerk
zu scannen, gehen Sie folgendermalien vor:

1. Richten Sie einen Kommunikationskanal ein, um mit Ihren Geraten zu kommunizie-
ren.

Detaillierte Angaben, um einen Kommunikationskanal zu konfigurieren finden Sie in
dem Abschnitt der betreffenden Kommunikationsart.

2. Scannen Sie lhr Netzwerk (Gerate-Scan). Betatigen Sie dazu die Schaltflache
[Netzwerk-Scan starten] [1] in der Symbolleiste.

DEe-H © + <+ X | [*Scan

(1
64334AXX
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Betrieb des MOVITOOLS® MotionStudio
Gerate konfigurieren

9.5 Gerate konfigurieren

Um ein Gerat zu konfigurieren, gehen Sie folgendermalen vor:
1. Markieren Sie das Gerat (i. d. R. das Leistungsteil [1]) in der Netzwerksicht.

2. Offnen Sie mit der rechten Maustaste das Kontextmen(, um die Tools zum Konfigu-
rieren des Gerats anzuzeigen.

E' Metzwerk
Eh- Ethemet
E|'Qf PMIC-10.3.71.125: MTS
E| 'L-‘J Intem
(] ﬂ 1:MTS | 2 vergleich
| Inbetriebnahme L | BE Parameterbaum
Programrierung * |+#& Handbetrieb
Diagnose 3
MOVITOOLS 3
0 Komponente verwalten (Default - Leistungsteil) — »
Eigenschaften...

68059ADE

In dem Beispiel wird das Kontextmeni mit den Tools fir ein MOVIFIT®-Gerat ge-
zeigt. Der Verbindungsmodus ist "Online" und das Gerat wurde in der Netzwerksicht

gescannt.
3. Wahlen Sie das Tool, (zum Beispiel "Parameterbaum"), um das Geréat zu konfigurie-
ren.
Q Toolstart-Seite EE Farameterbaum [Default - Leistungsteil (MTS. AD0015-503)]
.
%. EI% MOVIFIT® SC-Parameter
|3 % 0.. Anzeigewerte
% = @ 1.. Sollwerte/Integratoren
/=] 2.. Netzversorgung
8 % 3.. Motorparameter
@ &.. Klemmenbelegung
b, (-E 7. Steuerfunktionen
: F. B8 8. Geratefunldionen
t=
[E

68060ADE
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Betrieb des MOVITOOLS® MotionStudio
Verbindungsmodus

9.6 Verbindungsmodus
9.6.1 Uberblick

MOVITOOLS® MotionStudio unterscheidet zwischen den Verbindungsmodi "Online"
und "Offline". Den Verbindungsmodus bestimmen Sie selbst. Abhangig von dem ge-
wahlten Verbindungsmodus werden lhnen Offline-Tools oder Online-Tools geratespezi-
fisch angeboten.

(1] [2] [3]

— @

Offline-Tool |

Online-Tool '

[4]

I
>

12187AXX
Die folgende Darstellung beschreibt die beiden Arten von Tools:
[1] Festplatte des Engineering-PCs
[2] Arbeitsspeicher des Engineering-PCs
[38] Engineering-PC
[4] Gerat
Tools Beschreibung
Offline- Anderungen mit Offline-Tools wirken sich zun&chst "NUR"auf den Arbeitsspeicher [2] aus.
Tools « Speichern Sie Ihr Projekt, damit die Anderungen auf der Festplatte [1] Ihres Enginee-
ring-PCs [3] gesichert werden.
* Wenn Sie die Anderungen auch auf lhr Gerat [4] Ubertragen méchten, fihren Sie die
Funktion "Herunterladen (PC->Gerat)" aus,
Online- Anderung mit Online-Tools wirken sich zunachst "NUR" auf das Gerét [4] aus.
Tools * Wenn Sie diese Anderungen in den Arbeitsspeicher [2] Ubertragen mdchten, fihren Sie
die Funktion "Hochladen (Gerét->PC") aus,
« Speichern Sie Ihr Projekt, damit die Anderungen auf der Festplatte [1] lhres Enginee-
ring-PCs [3] gesichert werden.
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Betrieb des MOVITOOLS® MotionStudio
Verbindungsmodus

HINWEIS

» Der Verbindungsmodus "Online" ist KEINE Rickmeldung, dass Sie gerade mit
dem Gerat verbunden sind, oder dass das Gerat kommunikationsbereit ist. Wenn
Sie diese Ruckmeldung brauchen, beachten Sie den Abschnitt "Zyklischen Er-
reichbarkeitstest einstellen" in der Online-Hilfe (oder im Handbuch) von
MOVITOOLS® MotionStudio.

+ Die Befehle der Projektverwaltung (zum Beispiel "Herunterladen", "Hochladen
etc.), der Online-Geratestatus, sowie der "Gerate-Scan", arbeiten unabhangig von
dem eingestellten Verbindungsmodus.

«  MOVITOOLS® MotionStudio startet in dem Verbindungsmodus, den Sie vor dem
SchlielRen eingestellt hatten.

[

9.6.2 Verbindungsmodus (Online oder Offline) einstellen

Um den Verbindungsmodus einzustellen, gehen Sie folgendermalen vor:
1. Wahlen Sie den Verbindungsmodus:

» "zum Online-Modus wechseln" [1], fir Funktionen (Online-Tools), die sich direkt
auf das Gerat auswirken sollen.

» "zum Offline-Modus wechseln" [2], fur Funktionen (Offline-Tools), die sich auf Ihr
Projekt auswirken sollen.

DEe-H © - + X | [*Scan

64337AXX

[1] Symbol "zum Online-Modus wechseln"
[2] Symbol "zum Offline-Modus wechseln"

2. Markieren Sie den Gerateknoten

3. Offnen Sie mit der rechten Maustaste das Kontextmenti, um die Tools zum Konfigu-
rieren des Gerats anzuzeigen.
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9.7 Kommunikation Seriell (RS-485) iiber Schnittstellenumsetzer

9.7.1 Engineering lber Schnittstellenumsetzer (Seriell)

Da |hr Gerat die Kommunikationsoption "Seriell" unterstitzt, kdnnen Sie fur das Engi-
neering einen geeigneten Schnittstellenumsetzer einsetzen.

Der Schnittstellenumsetzer ist eine zusatzliche Hardware, die Sie uUber
SEW-EURODRIVE beziehen kdnnen. Sie verbinden damit Ihren Engineering-PC mit
der entsprechenden Kommunikationsoption des Gerats.

Die folgende Tabelle zeigt Ihnen, welche Arten von Schnittstellenumsetzer es gibt und
fur welche Gerate sie geeignet sind.

Art des Schnittstellen- | Bestell-Nr. | Lieferumfang Gerate

Umsetzers (Option)

USB11A 08248311 2 Anschlusskabel: «  MOVIDRIVE® B

(USB auf RS-485) «  TAE-Anschlusskabel mit | = MOVITRAC® 07A
zwei RJ10-Steckern «  MOVITRAC® B
USB-Anschlusskabel mit | +  MOVIFIT® MC/FC/SC
USB-A-Stecker und +  MOVIGEAR®
USB-B-Stecker * UFx11A Feldbusgateways

UWS21B 18204562 2 Anschlusskabel: © DFxFeldbusgateways

DHx MOVI-PLC®-Steuerung
MFx/MQx Feldbus-Schnitt-
stellen fiir MOVIMOT®

(RS-232 auf RS-485) * TAE-Anschlusskabel mit
zwei RJ10-Steckern
Anschlusskabel mit 9-
poligem Sub-D-Stecker

UWS11A 822689X ohne
(RS-232 auf RS-485)
fur Tragschiene

Da die Mehrzahl der PCs mittlerweile mit USB-Schnittstellen statt mit
RS-232-Schnittstellen ausgestattet sind, wird im folgenden Abschnitt nur noch auf den
Schnittstellenumsetzer USB11A eingegangen.

9.7.2 Schnittstellenumsetzer USB11A in Betrieb nehmen

Uberblick

Der Schnittstellenumsetzer USB11A arbeitet mithilfe einer COM-Umlenkung. Diese
weist dem Schnittstellenumsetzer den ersten freien COM-Port zu.

Im Folgenden wird beschrieben, wie Sie den Schnittstellenumsetzer USB11A an |hr Ge-
rat anschlieen und falls erforderlich die Treiber dafir installieren.
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Schnittstellenum-  Die Darstellung zeigt wie der Schnittstellenumsetzer USB11A [2] Uber die Diagnose-
setzer USB11A steckbuchse [3] mit dem Gerat [4] und dem PC [1] verbunden ist:
anschlieen

m_ﬁ[\(ﬁ)

[2]

)
[4]
|

"= S

68061AXX

[1]1PC

[2] USB11A mit zwei Anschlusskabeln (im Lieferumfang enthalten)
[3] Diagnosesteckbuchse des Gerats

[4] Gerit (hier beispielhaft MOVIDRIVE®)

Um den Schnittstellenumsetzer USB11A mit dem PC und Ihrem Gerat zu verbinden, ge-
hen Sie folgendermalfien vor:

1. Verbinden Sie den Schnittstellenumsetzer USB11A [2] mit den beiden mitgelieferten
Anschlusskabeln.

2. Stecken Sie den RJ10-Stecker des ersten Anschlusskabels in die Diagnosesteck-
buchse [3] des Gerats [4].

3. Stecken Sie den USB-A-Stecker des zweiten Anschlusskabels in eine freie
USB-Schnittstelle an lhrem PC [1].

4. Falls Sie den Schnittstellenumsetzer erstmalig mit MOVITOOLS® MotionStudio be-
treiben, installieren Sie die bendtigten Treiber.
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Treiber Die Treiber fir den Schnittstellenumsetzer USB11A werden bei der Installation des
installieren MOVITOOLS® MotionStudio auf lhren PC kopiert.

Um die Treiber fur den Schnittstellenumsetzer USB11A zu installieren, gehen Sie fol-
gendermalden vor:

1. Stellen Sie sicher, dass |hr PC Uber lokale Administratorrechte verfugt.

2. Verbinden Sie den Schnittstellenumsetzer USB11A mit einer freien USB-Steckbuch-
se an lhrem PC.

Die neue Hardware wird erkannt und der Hardware-Assistent startet.

Der weitere Verlauf hangt von der installieten Version des
MOVITOOLS® MotionStudio ab:

* Ab Version 5.60 installiert der Hardware-Assistent selbsttatig die Treiber. Die In-
stallation der Treiber ist damit beendet und der Schnittstellenumsetzer betriebs-
bereit.

» Fur die Version 5.50 und friiher folgen Sie den Anweisungen des Hardware-As-
sistenten (Schritt 3).

3. Klicken Sie auf die Schaltflache [Durchsuchen] und wechseln Sie zum Installations-
verzeichnis von MOVITOOLS® MotionStudio.

4. Stellen Sie den folgenden Pfad ein:
"..\Program Files\SEW\MotionStudio\Driver\FTDI V2 XXYY"

5. Ein Klick auf die Schaltflache [Weiter] installiert die Treiber und weist dem Schnitt-
stellenumsetzer den ersten freien COM-Port des PCs zu.

COM-Port des Um zu Uberprifen welcher virtuelle COM-Port dem Schnittstellenumsetzer USB11A auf
USB11A auf dem dem PC zugewiesen wurde, gehen Sie folgendermalen vor:
PC (iberpriifen 1

. Wahlen Sie auf Ihrem PC aus dem Startmeni von Windows den folgenden Menu-
punkt:
[Start] / [Einstellungen] / [Systemsteuerung] / [System]

2. Offnen Sie die Registerkarte "Hardware".

3. Klicken Sie auf die Schaltflache [Gerate-Manager].

4. Klappen Sie das Verzeichnis "Anschlisse (COM und LPT)" auf.

Als Ergebnis bekommen Sie angezeigt welcher virtuelle COM-Port dem Schnittstel-
lenumsetzer zugewiesen wurde, zum Beispiel: "USB Serial Port (COMS3)".

HINWEIS
COM-Port des USB11A andern, um Konflikt mit anderem COM-Port zu vermeiden.

Es ist moglich, dass eine andere Hardware (zum Beispiel ein internes Modem) den
selben COM-Port belegt wie der Schnittstellenumsetzer USB11A.

* Markieren Sie im Gerate-Manager den COM-Port des USB11A.

+ Wahlen Sie im Kontextmenu die Schaltflache [Eigenschaften] und weisen Sie dem
USB11A einen anderen COM-Port zu.

« Fuhren Sie einen Neustart aus, damit die geanderten Eigenschaften iibernommen
werden.

j=de
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9.7.3 Serielle Kommunikation konfigurieren

Voraussetzung ist eine serielle Verbindung zwischen lhrem PC und den Geraten, die

Sie konfigurieren mdchten. Das erreichen Sie zum Beispiel mit dem Schnittstellenum-
setzer USB11A.

Um eine serielle Kommunikation zu konfigurieren, gehen Sie folgendermalen vor:

1. Klicken Sie auf das Symbol "Kommunikationsanschlisse konfigurieren" [1] in der
Symbolleiste.

- & 4 + X | [scan

(1]
68062AXX

[1] Symbol "Kommunikationsanschlisse konfi-
gurieren”

Als Ergebnis 6ffnet sich das Fenster "Kommunikationsanschlisse konfigurieren".

[1] [2] [3]

Kommunikationsanschliissg X|

IV Aktivieren
Fo | [sedel ~| COM-Port: 5, Baudrate: AUTO
| ----- [ Bearbeilen..,_]
SBus
Ethemet ..
Profibus I aktiviersn
S7MPI ——
KLink. Bearbeiten. .. .
J I- Lktivieren
: Bearbeiten...
_| I sktivieren
_. Bearbeiten... .

oK H Abbrechen |

12188ADE

[1] Auswahlliste "Kommunikationsart"
[2] Kontrollfeld "Aktivieren"
[3] Schaltflache [Bearbeiten]
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2. Wahlen Sie aus der Auswabhlliste [1] die Kommunikationsart "Seriell".

In dem Beispiel ist der 1. Kommunikationskanal mit der Kommunikationsart "Seriell"
aktiviert [2].

3. Betadtigen Sie die Schaltfliche [Bearbeiten] [3] im rechten Teil des Fensters
"Kommunikationsanschlisse konfigurieren”.

Als Ergebnis werden die Einstellungen der Kommunikationsart "seriell" angezeigt.

B x|

Grundeinstellungen | Erweiterte Einstellungen |

COM-Port:

Baudrate: AUTO x| (Standard: AUTO)

OK H Abbrechen P

12189ADE

4. Andern Sie nétigenfalls die vorgegebenen Kommunikationsparameter unter den
Registern [Grundeinstellungen] und [Erweiterte Einstellungen]. Beziehen Sie sich
dabei auf die detaillierte Beschreibung der Kommunikationsparameter.
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9.7.4 Kommunikationsparameter Seriell (RS-485)

Die folgende Tabelle beschreibt die [Grundeinstellung] fir den Kommunikationskanal

Seriell (RS-485):

Kommunikationsparameter

Beschreibung

Hinweis

COM-Port Serieller Port, mit dem der *  Wenn hier kein Wert eingetra-
Schnittstellenumsetzer verbun- gen wird, nimmt der SEW-
den ist Communication-Server den

ersten verfligbaren Port.
* Ein USB-Schnittstellenumset-
zer wird durch den Zusatz
"(USB)" kenntlich gemacht.
Baudrate Ubertragungsgeschwindigkeit, » Einstellbare Werte:

mit der der angeschlossene PC
Uber den Kommunikationskanal
mit dem Gerat im Netzwerk kom-
muniziert.

* 9,6 kBit/s

+ 57,6 kBit/s

* AUTO (Default-Einstel-
lung)

* Entnehmen Sie den korrekten
Wert der Dokumentation zu
dem angeschlossenen Gerat.

*«  Wenn Sie "AUTO" einstellen,
werden die Gerate nachein-
ander mit beiden Baudraten
gescannt.

« Stellen Sie den Startwert fur
die automatische Baudra-
tenerkennung unter [Einstel-
lungen] / [Optionen] /
[Kommunikation] ein.

Die folgende Tabelle beschreibt die [Erweiterte Einstellung] fir den Kommunikationska-

nal Seriell (RS-485):

Kommunikationsparameter

Beschreibung

Hinweis

Parameter-Telegramme

Telegramm mit einem einzelnen
Parameter

Wird genutzt, um einen einzel-
nen Parameter eines Gerats zu
Ubertragen.

Multibyte-Telegramme

Timeout

Wiederholungen

Telegramm mit mehreren Para-
metern

. Wartezeit in [ms], die der Master

nach einer Anfrage auf eine Ant-
wort des Slaves wartet.

. Anzahl von Wiederholungen der

Anfrage nach Uberschreiten des
Timeouts

Wird genutzt, um den kom-
pletten Parametersatz eines
Gerats zu Ubertragen

* Default-Einstellung:
* 100 ms (Parameter-Tele-
gramm)
* 350 ms (Multibyte-Tele-
gramm)

« Erhoéhen Sie den Wert, wenn
bei einem Netzwerk-Scan
nicht alle Gerate gefunden
werden.

Default-Einstellung: 3
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9.8
9.8.1

Kommunikation SBus (CAN) iiber Schnittstellenumsetzer

Engineering liber Schnittstellenumsetzer (SBus)

Da Ihr Gerat die Kommunikationsoption "SBus" unterstitzt, knnen Sie flir das Enginee-
ring einen geeigneten Schnittstellenumsetzer einsetzen.

Der Schnittstelleunumsetzer ist eine zusatzliche Hardware, die Sie Uber
SEW-EURODRIVE beziehen kdnnen. Sie verbinden damit Ihren Engineering-PC mit
der entsprechenden Kommunikationsoption des Gerats.

Die folgende Tabelle zeigt Ihnen, welche Art von Schnittstellenumsetzer (Option) es gibt
und fiir welche Gerate er geeignet ist:

Art des Bestell-Nr. | Lieferumfang Gerite
Schnittstellenumsetzers

(Option)

PC-CAN-Interface von 18210597 » Konfektioniertes Kabel +  MOVIAXIS®

SEW (inkl. konfektio- mit 9-poligem Sub-D-Ste- | = MOVIDRIVE® B
niertem Anschlusskabel mit cker zum Anschlieen « MOVITRAC®B
eingebautem Abschlusswi- an das Gerdt, Lange 2m  »  MOVI-PLC® (basic und
derstand) * Aneinem Ende des kon- advanced)

fektionierten Kabels ist
ein Abschlusswider-
stand von 120 Ohm ein-
gebaut (zwischen
CAN_H und CAN_L).

ohne Anschlusskabel
ohne Abschlusswider-
stand

PCAN-USB ISO der Firma | IPEH
Peak 002022

.

Um das PC-CAN-Interface an das Gerat anzuschlieRen bendtigen Sie ein zusatzliches
Anschlusskabel mit einem Abschlusswiderstand. Bei dem PC-CAN-Interface von SEW
gehort ein gerateseitig konfektioniertes Anschlusskabel mit einem Abschlusswiderstand
zum Lieferumfang. Daher wird im folgenden Abschnitt nur noch auf dieses
PC-CAN-Interface eingegangen.

9.8.2 USB-CAN-Interface in Betrieb nehmen

Uberblick

CAN-Steckerbele-
gung

Im Folgenden wird beschrieben, wie Sie das PC-CAN-Interface von SEW an die
SBus-Schnittstelle Ihrer Gerate anschlieRen und was Sie dabei beachten muissen.

Die folgende Darstellung zeigt die Belegung des 9-poligen Sub-D-Steckers in dem
PC-CAN-Interface von SEW (Draufsicht):

male

(GND)

[ CAN_L

CAN_H —

o
. ¢ 3
g @ CAN_GND
[ ]
9o

CAN_V+—

@-2— CAN_SHLD

12191AXX
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USB-CAN-Inter-
face an das Geréat

anschlielen
HINWEIS
o Fehlerhafte Datenlibertragung
1 * Verwenden Sie nur geschirmte Kabel, die fir CAN-Netzwerke geeignet (zugelas-

sen) sind.

Die Darstellung zeigt wie das USB-CAN-Interface [2] von SEW Uber die SBus-Schnitt-
stelle [3] mit dem Gerat [4] und dem PC [1] verbunden ist, beispielhaft fir ein
MOVIDRIVE®:

0 @D

[2]

B =

[4]
|
68061AXX
[11PC
[2] USB-CAN-Interface mit konfektioniertem Anschlusskabel mit Abschlusswiderstand (im Lieferumfang ent-
halten)

[3] SBus-Schnittstelle des Gerats (am DFC11B Klemme X30)
[4] Gerat (hier beispielhaft MOVIDRIVE® mit Anschlussoption DFC11B)
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Um das USB-CAN-Interface mit dem PC und lhrem Gerat zu verbinden, gehen Sie fol-
gendermalien vor:

1. Verbinden Sie den 9-poligen Sub-D-Stecker des USB-CAN-Interface mit dem kon-
fektionierten Anschlusskabel. Achten Sie darauf, dass das Kabelende mit dem Ab-
schlusswiderstand zu dem USB-CAN-Interface fuhrt.

2. Verbinden Sie das zweite Kabelende (ohne Abschlusswiderstand) mit der SBus-
Schnittstelle [3] des Gerats [4].

» Verflgt das MOVIDRIVE® (iber die Anschlussoption DFC11B kdnnen Sie den
Sub-D-Stecker des konfektionierten Kabels direkt auf die Klemme X30 aufste-
cken.

» Ohne die Anschlussoption verbinden Sie die Adern des konfektionierten Kabels
mit der Klemme X12 des MOVIDRIVE® nach folgendem Schema:

Signal Klemme am CAN-Steckerbelegung Ader
MOVIDRIVE® (9-poliger Sub-D-Stecker) | (Abweichungen sind
moglich)
CAN_H X12:2 PIN 7 braun
CAN_L X12:3 PIN 2 weil}
CAN_GND X12:1 PIN 3 Schirm

3. Falls Sie das Gerat innerhalb eines CAN-Netzwerks betreiben, schliefen Sie den
Abschlusswiderstand am letzten Gerat ein.

4. Stecken Sie den USB-A-Stecker des USB-Kabels in eine freie USB-Schnittstelle an
lhrem PC [1].

Detaillierte Angaben zur Inbetriebnahme eines USB-CAN-Interface in Verbindung mit
einem MOVIAXIS®-Gerat, erhalten Sie in der "Betriebsanleitung Mehrachs-Servover-
starker MOVIAXIS® MX".

9.8.3 Kommunikation iiber SBus konfigurieren

Voraussetzung ist eine SBus-Verbindung zwischen lhrem PC und den Geraten, die Sie
konfigurieren méchten. Das erreichen Sie mit einem USB-CAN-Interface.

Um eine SBus-Verbindung zu konfigurieren, gehen Sie folgendermalen vor:

1. Klicken Sie auf das Symbol "Kommunikationsanschlisse konfigurieren" [1] in der
Symbolleiste.

DE-E B : - 4+ X | [#scan |

(1]
68062AXX

[1] Symbol "Kommunikationsanschlisse konfi-
gurieren”
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Als Ergebnis 6ffnet sich das Fenster "Kommunikationsanschliisse konfigurieren”.

[1] [2] (31
Kormmunikationsanschissd konfigurieren | x
|
'_l_l IV aktivieren
SBus v| Baudrate: 500 KB
D ..... l Bearbeiten... I
Serell
Ethernet [~ Aklivi
Profibus st
S7MPI ST
KLink ‘ Bearbeiten... .
| I~ Aktivieren
|. Bearbeiten... .
5 I~ Aktivieren
| Bearbeiten... |
0K | Abbrechen |y
12193ADE

[1] Auswahlliste "Kommunikationsart"
[2] Kontrolifeld "Aktivieren"
[3] Schaltflache [Bearbeiten]
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2. Wahlen Sie aus der Auswabhlliste [1] die Kommunikationsart "SBus".

In dem Beispiel ist der 1. Kommunikationskanal mit der Kommunikationsart "SBus"
aktiviert [2].

3. Betatigen Sie die Schaltflache [Bearbeiten] [3] im rechten Teil des Fensters "Kom-
munikationsanschliusse konfigurieren".

B x|

Grundeinstellungen | Erweiterte Einstellungen |

Baudrate: 500 KB j [Standard: 500 KB

oK H Abbrechen P

12192ADE
Als Ergebnis werden die Einstellungen der Kommunikationsart "SBus" angezeigt.

4. Andern Sie nétigenfalls die vorgegebenen Kommunikationsparameter unter den Re-
gistern [Grundeinstellungen] und [Erweiterte Einstellungen]. Beziehen Sie sich dabei
auf die detaillierte Beschreibung der Kommunikationsparameter.
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9.8.4 Kommunikationsparameter fiir SBus

Die folgende Tabelle beschreibt die [Grundeinstellung] fir den Kommunikationskanal

112

SBus:

Kommunikationsparameter

Beschreibung

Hinweis

Baudrate

Ubertragungsgeschwindigkeit,
mit der der angeschlossene PC
Uber den Kommunikationskanal
mit dem Gerat im Netzwerk kom-
muniziert.

« Einstellbare Werte (zulassige
Gesamtleitungsléange):
* 125 kBaud (500 m)
* 250 kBaud (250 m)
* 500 kBaud (100 m)
(Default-Einstellung)
* 1 MBaud (25 m)

* Alle angeschlossenen Gerate
mussen die gleiche Baudrate
unterstutzen.

Die folgende Tabelle beschreibt die [Erweiterte Einstellung] fiir den Kommunikationska-

nal SBus:

Kommunikationsparameter

Beschreibung

Hinweis

Parameter-Telegramme

Multibyte-Telegramme

Telegramm mit einem einzelnen
Parameter

Telegramm mit mehreren Para-

metern

Wird genutzt, um einen einzel-
nen Parameter eines Gerats zu
Ubertragen.

Wird genutzt, um den kom-
pletten Parametersatz eines
Geréts zu Ubertragen

Timeout

Wartezeit in [ms], die der Master
nach einer Anfrage auf eine Ant-
wort des Slaves wartet.

+ Default-Einstellung:
* 100 ms (Parameter-Tele-
gramm)
* 350 ms (Multibyte-Tel-
gramm)

* ErhOhen Sie den Wert, wenn
bei einem Netzwerk-Scan
nicht alle Gerate gefunden
werden.

Wiederholungen

Anzahl von Wiederholungen der
Anfrage nach Uberschreiten des
Timeouts

Default-Einstellung: 3
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9.9 Kommunikation iiber Ethernet
9.9.1 Address Editor

Uberblick

Address Editor
starten

Der Address Editor ist ein kostenloses Software-Tool der
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG.
Es steht Ihnen nach der Installation der Engineering-Software

"MOVITOOLS® MotionStudio" zur Verfugung, wird aber unabhangig davon genutzt.

Sie benutzen den Address Editor, um eine Kommunikation Ihrer Gerate iber Ethernet
aufzubauen und die Geréte zu adressieren.

Wenn Sie die Ethernet-Schnittstelle Ihres Engineering-PCs mithilfe eines Patch-Kabels
mit dem Ethernet verbinden, findet der Address Editor alle Ethernet-Teilnehmer in dem
angeschlossenem Netzwerksegment (lokales Netz).

Anders als mit "MOVITOOLS® MotionStudio” ist es nicht notwendig die IP-Adresse des
Engineering-PCs auf das lokale Netz einzustellen.

Damit ist der Address Editor eine sinnvolle Erganzung zu
"MOVITOOLS® MotionStudio".

Wenn Sie einem bestehenden Netzwerk weitere Ethernet-Teilnehmer hinzugefiigt ha-
ben, gehen Sie folgendermalen vor:

« Address Editor starten
» Ethernet-Teilnehmer suchen

Nachdem Sie die hinzugefugten Ethernet-Teilnehmer gefunden haben, fahren Sie fort
mit einer, der beiden folgenden Moglichkeiten:

» Gefundene Ethernet-Teilnehmer passend zum Netz einstellen (adressieren)
» Engineering-PC passend zum Netz einstellen (adressieren)

Sie konnen den Address Editor direkt nach der Installation des
MOVITOOLS® MotionStudio nutzen.

Um den Address Editor zu starten, gehen Sie folgendermalien vor:
1. Beenden Sie MOVITOOLS® MotionStudio.

2. Starten Sie den Address Editor aus dem Startmenl von Windows unter dem fol-
genden MenUpunkt:

[Start] / [Programme] / [SEW] / MOVITOOLS MotionStudio] / [Address Editor
(Address Tool)]

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10

113



114

Betrieb des MOVITOOLS® MotionStudio
Kommunikation Uber Ethernet

Ethernet-Teilneh-
mer suchen

Mit dem Address Editor kdnnen Sie Ethernet-Teilnehmer in einem Netzwerk suchen.
Sie kénnen damit insbesondere auch neu hinzugekommene Ethernet-Teilnehmer fin-
den. Darlber hinaus hilft Innen der Address Editor die Ethernet-Schnittstelle der gefun-
denen Ethernet-Teilnehmer zu lokalisieren.

Um Ethernet-Teilnehmer zu suchen und die Hardware zu lokalisieren, gehen Sie folgen-
dermafen vor:

1.

3.

[4]

Wahlen Sie fur Gerat und PC als Schnittstelle "Ethernet". Klicken Sie dazu auf das
entsprechende Optionsfeld im unteren Teil des Fensters.

Klicken Sie auf die Schaltflache [Weiter], um lhre Auswahl zu bestatigen und zum
nachsten Dialog zu kommen.

Warten Sie bis der Netzwerk-Scan automatisch startet. Die Default-Einstellung fur
die Wartezeit (Scan-Timeout) betragt 3 s [2]

Hinweis: Wenn nach dem Netzwerk-Scan keine Gerate gefunden werden, kann das
an einer mangelhaften Verkabelung liegen, oder dass Sie mehrere Netzwerkkarten
in lhrem PC eingebaut (aktiviert) haben.

Gehen Sie in diesem Fall folgendermalen vor:

» Wahlen Sie die gewlnschte Karte aus. Klicken Sie dazu in der Symbolleiste auf
das Symbol "Netzwerkkarte selektieren" [3].

» Starten Sie den Netzwerk-Scan manuell. Klicken Sie dazu in der Symbolleiste
auf das Symbol "Netzwerk-Scan starten” [1].

[1] [2] [3]
[ [ Scan Timeout[s] 3 8 Address ChangeTimeout [s] 5 E=| Select network card '-T
anfiguration 9
Unit Comrmunication parameters g
4
1
;i
- 1
% 0K 4
MACID  00-OF-89-FF-FF-EE IP address 10.3.71.13 ;
Signature  dfs21b-gateway_1 Subnetwork mask  255.255.252.0 !
Type Gateway DFS21B Standard Gateway 10.3.68.1 1.'
@ [ Locate {
] _EE— s i S % 5 s L A & A - J
[ 5 [ 3
64348AXX

[11 Symbol "Netzwerk-Scan starten"
[2] Eingabefeld "Scan-Timeout"

[3] Symbol "Netzwerkkarte selektieren"
[4] Kontrolifeld "Lokalisieren”

Als Ergebnis wird die aktuelle Adressierung aller Ethernet-Teilnehmer in dem ange-
schlossenen Netzwerk aufgelistet.

Um einen Ethernet-Teilnehmer zu lokalisieren, markieren Sie das Kontrolifeld "Loka-
lisieren" [4].

Als Ergebnis blinkt die LED link/act der ersten Ethernet-Schnittstelle des betref-
fenden Ethernet-Teilnehmers grun.
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Gefundene Ether- Um die gefundenen Ethernet-Teilnehmer passend zum Netz einzustellen (zu adressie-
net-Teilnehmer ren), gehen Sie folgendermalen vor:
passend zum 1. Doppelklicken Sie in den Fensterbereich "Kommunikationsparameter" des betref-
Netz einstellen fenden Gerats [1].
(adressieren)

(1]

Unit Comrmunical|ion parameters o
IP address ‘ (m. 3. 71.15 ||
Subnetwork mask [ 255, 2885, 252, 0 i o

- Standard Gateway [10.3.68. 1 ||J

oK
“CID  0O0-OF-B9-FF-FF-EE IP address 10.3.71.131
mature  dfs21b-gateway 1 Subnetwork mask  255.255.252.0
e Gateway DFS21E Standard Gateway 10.3.68.1

[~ Locate

%l oipniguonop

64349AXX

[11 Fensterbereich "Kommunikationsparameter"
[2] Schaltflache "Download"

Sie kénnen nun folgende Einstellungen andern:

» |P-Adresse des Ethernet-Teilnehmers

» |P-Adresse der Subnetzmaske

* |P-Adresse des Standard-Gateways
DHCP-Startup-Konfiguration (falls das Gerat dies unterstitzt)

2. Ubertragen Sie die Anderungen der Adressierung zu dem Ethernet-Teilnehmer. Kli-
cken Sie dazu auf die Schaltflache [Download] [2].

3. Schalten Sie das Gerat aus und anschlieRend wieder ein, damit die geanderten Ein-
stellung wirksam werden.
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Engineering-PC
passend zum
Netz einstellen
(adressieren)

Um den Engineering-PC passend zum Netz einzustellen (adressieren), gehen Sie fol-
gendermalien vor:

1.

N o ok~ oN

Wahlen Sie aus dem Startmeni von Windows den folgenden Menipunkt:
[Start] / [Einstellungen] / [Netzwerk- und DFU-Verbindungen]

Wahlen Sie die entsprechende PC-Schnittstelle aus.

Wahlen Sie im Kontextmenl den Menupunkt "Eigenschaften".

Aktivieren Sie das Kontrollfeld mit dem Eintrag "Internetprotokoll (TCP/IP)".
Klicken Sie auf die Schaltflache "Eigenschaften”.

Aktivieren Sie das Kontrollfeld "Folgende IP-Adresse verwenden".

Tragen Sie fur die Subnetzmaske und das Standard-Gateway die gleichen
IP-Adressen ein, wie bei den anderen Ethernet-Teilnehmern in diesem lokalen Netz.

Tragen Sie fiir den Engineering-PC eine IP-Adresse ein, die folgende Bedingungen
erflllt:

* In den Blécken, die das Netzwerk definieren, muss der Adressteil fir den
Engineering-PC der Gleiche sein, wie fur die anderen Ethernet-Teilnehmer.

* In den Blocken, die den Teilnehmer definieren, muss sich der Adressteil fir den
Engineering-PC von den anderen Teilnehmern unterscheiden.

* Imletzten Block durfen die Werte "0", "4", "127" und "255" nicht vergeben werden.
HINWEIS: In der IP-Adresse der Subnetzmaske (zum Beispiel 255.255.255.0)
haben die Werte in den Blocken die folgende Bedeutung:

— "255" definiert die Adresse des Netzwerks, in dem sich die Teilnehmer befin-
den.

— "0", definiert die Adresse des eigentlichen Teilnehmers, um ihn von anderen
zu unterscheiden.
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9.9.2 Kommunikationskanal liber Ethernet konfigurieren

Um einen Kommunikationskanal fur Ethernet zu konfigurieren, gehen Sie folgenderma-

Ren vor:

1. Klicken Sie auf das Symbol "Kommunikationsanschlisse konfigurieren" [1] in der
Symbolleiste.

DB § ! ] + + X | [#Scan

(1
64341AXX

[1]1 Symbol "Kommunikationsanschlisse konfigurieren"

Das Fenster "Kommunikationsanschlisse konfigurieren" wird geoffnet.

(1] [2] (3]
x
|
r‘—| Eth ﬂ Ethercat aktivieren; Mein I Aktivieren
F emet SMLP aktivieren: Ja (e —rr——)
| p— Bearbeiten...
Serell
SBus
I Aktivi
oo Aktivieren
STMPI F 4
KLink. R
_I .
_J I~ Aktivieren
-{ OK || Abbrechen |4

64351ADE

[1]  Auswabhlliste "Kommunikationsart"
[2] Kontrollfeld "Aktiviert"
[3] Schaltflache [Bearbeiten...]

2. Wahlen Sie aus der Auswabhlliste [1] die Kommunikationsart "Ethernet”

In dem Beispiel ist der 1. Kommunikationskanal mit der Kommunikationsart "Ether-
net" aktiviert [2].

3. Betatigen Sie die Schaltflache [Bearbeiten] [3] im rechten Teil des Fensters.
Als Ergebnis werden die Einstellungen der Kommunikationsart "Ethernet" angezeigt.

4. Richten Sie das SMLP-Protokoll ein. Wahlen Sie dazu die Registerkarte
"SMLP-Einstellungen".

SMLP steht fir Simple MOVILINK® Protokoll. Es ist das Gerate-Protokoll von
SEW-EURODRIVE und wird direkt Gber TCP/IP lbertragen.
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5. Stellen Sie die Parameter ein. Gehen Sie vor wie im folgenden Abschnitt "Kommuni-
kationsparameter flir SMLP einstellen" beschrieben.

9.9.3 Kommunikationsparameter fiir SMLP einstellen

Um die Kommunikationsparameter flr die Kommunikation Uber Ethernet einzustellen,

gehen Sie folgendermalien vor:

1. Andern Sie eventuell die vorgegebenen Kommunikationsparameter. Beziehen Sie
sich dabei auf die detaillierte Beschreibung der Kommunikationsparameter.

HINWEIS: Beim Gerate-Scan werden nur Gerate erkannt, die im gleichen (lokalen)
Netzwerksegment sind wie der PC, auf dem MOVITOOLS® MotionStudio ausgefiihrt
wird. Wenn Sie Gerate aul3erhalb des lokalen Netzwerksegments haben, fligen Sie
die IP-Adressen dieser Gerate der Liste von SMLP-Servern hinzu.

2. Um eine IP-Adresse hinzuzufiigen, 6ffnen Sie das Kontextment und wéhlen Sie die
Schaltflache [IP-Adresse hinzuflgen] [1]

Grundeinstellungen

Timeout: 1000  ms  [Standard: 1000 mg)

BroadcastP-Adiesse: | 255.255.255.255 | Netzwerkadapter... |

Broadcast-Scandauer: 1 s [Standard: 1s)
Adresslisten

IP-Adressen SMLP-Server | Ausgeschlossene |P-Adiessen |
™3] 10.3.71.102

A Mach oben Ctrl4+Up
¥  Machunten Ctrl4+-Down

l - IP-Adresse hinzufiigen . Ctrl+A I ;{—: (1
¥ IP-Adresse entfernen a3 Del S

IP-Adresse:

0K

H Abbrechen P

x|

I H

s EW"- o H Abbrechen |-n

oK

[1] Schaltflache [IP-Adresse hinzufligen]
[2] Eingabefeld "IP-Adresse"

[2]
64352ADE
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3. Tragen Sie die IP-Adresse in das Eingabefeld [2] ein und klicken Sie auf die Schalt-

flache [OK].

9.9.4 Kommunikationsparameter fiir SMLP

Die folgende Tabelle beschreibt die Kommunikationsparameter fiir SMLP:

Kommunikationsparameter

Beschreibung

Hinweis

Timeout

Wartezeit in ms, die der Client
nach einer Anfrage auf eine Ant-
wort des Servers wartet.

Default-Einstellung: 1000 ms
* Erhohen Sie ggf. den Wert,
wenn eine Verzdgerung der
Kommunikation Stérungen
verursacht.

Broadcast-IP-Addresse

IP-Adresse SMLP-Server

IP-Adresse des lokalen Netz-
werksegments innerhalb dessen
der Gerate-Scan erfolgt.

IP-Adresse des SMLP-Servers
oder anderer Gerate, die in den
Geréate-Scan einbezogen werden
sollen, sich aber auBerhalb des
lokalen Netzwerksegments befin-
den.

In der Default-Einstellung werden
beim Gerate-Scan nur Gerate
gefunden, die sich im lokalen
Netzwerksegement befinden.

« Tragen Sie hier die
IP-Adresse von Geraten ein,
die in den Gerate-Scan ein-
bezogen werden sollen, sich
aber auBerhalb des lokalen
Netzwerksegments befinden.

« Tragen Sie hier die
IP-Adresse der
SIMATIC-S7-Steuerung ein,
wenn Sie eine indirekte Kom-
munikation von Ethernet auf
PROFIBUS (iber SIMATIC S7
betreiben.

Ausgeschlossene IP-Adresse

IP-Adressen von Geraten, die
nicht in den Gerate-Scan einbe-
zogen werden sollen

Tragen Sie hier die IP-Adresse
von Geraten ein, die nicht in den
Gerate-Scan einbezogen werden
sollen. Das kénnen Gerate sein,
die nicht kommunikationsbereit
sind (zum Beispiel weil sie noch
nicht in Betrieb genommen wur-
den).

9.9.5 Verwendete Kommunikations-Ports

Die folgende Tabelle

beschreibt die

MOVITOOLS® MotionStudio verwendet werden:

Kommunikations-Ports,

die von

Anwendung Nr. des Beschreibung
Kommunikations-Ports

ETH-Server 300 Zur Verwendung eines PCs als Ether-
net-Gateway mithilfe des Programms"
ETHServer.exe"

SEW-Communication-Server 301 Zur Kommunikation zwischen
MOVITOOLS® MotionStudio und dem
SEW-Communication-Server

Offline-Data-Server 302 Zur Kommunikation des
MOVITOOLS® MotionStudio im Off-
line-Modus

MOVIVISION®-Server 303 Zur Kommunikation mit einem PC mit
aktivem MOVIVISION®-Server

MOVI-PLC®-VisuaIisierung 304 Zur Kommunikation zwischen
MOVI-PLC® und der 3D-Simulation von
MOVITOOLS® MotionStudio

TCI-Server 305 Zur Kommunikation Giber TCI

EcEngineeringServer-Remote- 306 Zur direkten Kommunikation (ohne Mas-

Control (in Vorbereitung) ter) zu SEW-EtherCAT-Slaves
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Anwendung Nr. des Beschreibung
Kommunikations-Ports

EcEngineeringServer- Mailbox- 307 Zur direkten Kommunikation (ohne Mas-

Gateway (in Vorbereitung) ter) zu SEW-EtherCAT-Slaves

9.10 Funktionen mit den Geréten ausfiihren

9.10.1 Gerate parametrieren

Gerate parametrieren Sie im Parameterbaum. Er zeigt alle Gerate-Parameter, gruppiert
in Ordnern.

Mithilfe des Kontextmenis und der Symbolleiste kdnnen Sie die Gerate-Parameter ver-
walten. Wie Sie Gerate-Parameter lesen oder andern zeigen lhnen die folgenden
Schritte.

9.10.2 Geridteparameter lesen oder @ndern

Um Gerateparameter zu lesen oder zu andern, gehen Sie folgendermalfen vor:
1. Wechseln Sie in die gewlnschte Sicht (Projektsicht oder Netzwerksicht)
2. Wahlen Sie den Verbindungsmodus:

» Klicken Sie auf das Symbol "zum Online-Modus wechseln" [1], wenn Sie direkt
auf dem Gerat Parameter lesen / andern mdchten.

» Klicken Sie auf das Symbol "zum Offline-Modus wechseln" [2], wenn Sie Parame-
ter im Projekt lesen / andern moéchten.

DEe-H © + + X | [*Scan

|
64337AXX

[1] Symbol "zum Online-Modus wechseln"
[2] Symbol "zum Offline-Modus wechseln"

3. Wahlen Sie das Gerat aus, das Sie parametrieren mochten.
4. Offnen Sie das Kontextmen( und wéhlen Sie den Befehl [Parameterbaum].

Als Ergebnis 6ffnet sich die Ansicht "Parameterbaum" im rechten Teil des Bild-
schirms.
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5. Klappen Sie den "Parameterbaum" bis zu dem gewiinschten Knoten auf.

IEE Parameterbaum [Antieb3 (MCOTBOM S 543)) | zq4b

: Iﬁlm ﬂ = A 01 TRACEE -Paameted\Moloiparameter\Begrena .?J_!‘J

‘ =24 MOVITRAC®8-Paanster 310 Start-Stope-Dishashl 2 mm]ﬁﬁ—
l| [ @8 0. Anzeigewerte T Minmakdrehzahl 2 [mnl[E0
‘ -l 1. Solweste/Integrataren

uauondg

[ 5 2 Reglemarameter 312 Masimaldichzahl 2 [Mmnl[15000
= 28 3. Matorparamede 313 Stomgienze 2 (%) W
{= 30. Begrenzungen 1
, [3 3. Bagrenzungen 2
32 Matorabgleich 1
=) 33. Motorabgleich 2
H. InJL-Uberwachung
=28 4. Raferenzmeldungan
[ 40, DighaahbReferenzm
= 43 Stom-Aeferenameldy
44 Imax-Meddung
45 Pl-Regle-Referenzm

X :
@ [+ 2 5. Kortrollfurktionen
&

2 ERLD

T

+l

# 2 6. Klemmenbelegung
-3 7. Steusrtunktionen

-5 8. Gerdtefunklionsn -
il | [ | 31 Begienzungen 2 [40. Dishzahi Risterenzmeidung |

12079ADE
6. Klicken Sie doppelt, um eine bestimmte Gruppe von Gerateparametern anzuzeigen.

7. Wenn Sie numerische Werte in Eingabefeldern andern, bestatigen Sie diese mit der
Eingabetaste.

HINWEIS

+ Detaillierte Angaben zu den Gerateparametern erhalten Sie aus der Parameterliste
in der Dokumentation zu dem Gerat.

[

9.10.3 Gerite in Betrieb nehmen (Online)

Um Gerate (Online) in Betrieb zu nehmen, gehen Sie folgendermalen vor:
1. Wechseln Sie in die Netzwerksicht.
2. Klicken Sie auf das Symbol "zum Online-Modus wechseln" [1] in der Symbolleiste.

-8B & 1 O 4k + 4+ X [+ 5can

(1]
64354AXX

[1] Symbol "zum Online-Modus wechseln"

3. Wahlen Sie das Gerat aus, das Sie in Betrieb nehmen mochten.

4. Offnen Sie das Kontextmenii und wahlen Sie den Befehl [Inbetriebnahme] / [Inbe-
triebnahme]

Als Ergebnis 6ffnet sich der Inbetriebnahme-Assistent.

5. Folgen Sie den Anweisungen des Inbetriebnahme-Assistenten und laden Sie ab-
schlieRend die Inbetriebnahmedaten in |hr Gerat.
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10 e < Fehlerdiagnose

- ~ Diagnoseablaufe

10 Fehlerdiagnose
10.1 Diagnoseablidufe

Die nachfolgend beschriebenen Diagnoseablaufe zeigen Ihnen die Vorgehensweise zur
Fehleranalyse der haufigst genannten Problemfalle:

» Der Umrichter arbeitet nicht am PROFINET 10
» Der Umrichter kann mit dem 10-Controller nicht gesteuert werden

Weitere Hinweise speziell zur Parametrierung des Umrichters fir verschiedene Feld-
busapplikationen erhalten Sie im Handbuch Feldbus-Geréteprofil und Parameter-Ver-
zeichnis MOVIDRIVE®.
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\ /
Fehlerdiagnose > all 10

Diagnoseablaufe ~— -
Diagnoseproblem 1: Der Umrichter arbeitet nicht am PROFINET IO.
Ausgangszustand:
* Umrichter physikalisch am PROFINET IO angeschlossen
* Umrichter im 10-Controller projektiert und Buskommunikation aktiv
\
‘ Busstecker aufgesteckt? ‘ Nein —» [A]

Ja Ja

2 )
Wie verhalt sich die AUS = [C] Wie verhalt sich die  Gelb —» [B]
LED Link? LED BUS FAULT? Rot —» [C]

Grin Aus

‘ Umrichter hat Verbindung zum Ethernet. ‘

\
‘ Uberpriifen Sie den projektierten und eingestellten PROFINET-Namen. ‘
\
PROFINET-Namen gleich? Nein —» [D]
Ja
\

definiert.

Sie haben evil. den falschen Geratetyp projektiert oder eine falsche Konfiguration

\

Léschen Sie die Projektierung fiir den Umrichter vom PROFINET IO-Netz.

Fihren Sie eine neue Projektierung fir den Umrichter mit der Auswahl der Geratebe-
zeichnung "MDX61B+DFE32B" durch.
Vergeben Sie die Adressbereiche fir lhr Steuerungssystem.

\

\:

Laden Sie nun die Projektierung in den PROFINET IO-Controller und starten Sie die
Buskommunikation erneut.

| [A]

Uberpriifen Sie die Busverkabelung.

| [B]

Die Option DFE32B ist noch nicht oder falsch projektiert. Uberpriifen
Sie in diesem Fall die Projektierung, insbesondere den Geratenamen
und die IP-Adresse.

2

[C]

Die Option DFE32B signalisiert, dass der PROFINET I0-Controller
noch keine Kommunikationsverbindung aufgebaut hat.

2

Der PROFINET IO-Controller ist ausgeschaltet oder noch nicht
hochgelaufen.

[D]

PROFINET-Namen anpassen.
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- ~ Diagnoseablaufe

Diagnoseproblem 2:

Der Umrichter kann nicht Gber den 10-Controller gesteuert werden.
Ausgangszustand:

*  Buskommunikation zum Umrichter OK (LED BUS FAULT aus)

* Umrichter befindet sich im 24-V-Betrieb (keine Netzspannung)

4

Ursache des Problems ist entweder eine falsche Parametrierung des Umrich-
ters oder ein fehlerhaftes Steuerungsprogramm im PROFINET 10-Controller.

\

Kontrollieren Sie mit P094 ... P097 (Sollwertbeschreibung PA1 ... PA3), ob die
von der Steuerung gesendeten Sollwerte richtig empfangen werden.
Senden Sie dazu testweise in jedem Ausgangswort einen Sollwert ungleich 0.

2

Sollwerte empfangen? ‘ Ja—> [A]

Nein

Uberpriifen Sie die richtige Einstellung der folgenden Antriebsparameter:
+ P100 SOLLWERTQUELLE FELDBUS

+ P101 STEUERQUELLE FELDBUS

+ P876 PA-DATEN FREIGEBEN JA

A
Einstellungen OK? Nein —» [B]

Ja
J

Das Problem liegt evtl. in lhrem Steuerungsprogramm auf dem 10-Controller.

2

Uberpriifen Sie die Ubereinstimmung der im Programm verwendeten mit den
projektierten Adressen.

Beachten Sie, dass der Umrichter konsistente Daten benétigt und der Zugriff
innerhalb des Steuerungsprogramms ggf. liber spezielle Systemfunktionen
(z. B. SIMATIC S7, SFC 14/15) erfolgen muss.

‘ [A] Sollwerte werden richtig Gbertragen.
Uberpriifen Sie die klemmenseitige Freigabe des Antriebsumrichters.

‘ [B] ‘ Einstellungen korrigieren. ‘
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Fehlerliste im Gateway-Betrieb —

<

~

10.2 Fehlerliste im Gateway-Betrieb

Fehler- = Bezeichnung Reaktion Ursache MaRnahme
code
25 EEPROM Stopp der SBus- Fehler bei Zugriff auf EEPROM Werkseinstellung aufrufen, Reset
Kommunikation durchfiihren und DFE neu parametrie-
ren. Bei erneutem Auftreten SEW-
Service zu Rate ziehen
28 Feldbus Timeout | Default: PA-Daten = 0 | Es hat innerhalb der projektierten *  Kommunikationsroutine des
Fehlerreaktion Uber Ansprech-Uberwachung keine Kommu- Masters Uberprifen
P831 einstellbar nikation zwischen Master und Slave * Feldbus-Timeout-Zeit (Ansprech-
stattgefunden. Uberwachung) in der Masterpro-
jektierung verlangern oder Uber-
wachung ausschalten
37 Fehler Stopp der SBus- Fehler im Ablauf der Systemsoftware SEW-Service zu Rate ziehen.
Watchdog Kommunikation
38 Interner Fehler Stopp der SBus- Umrichter-Elektronik gestort, eventuell | Erdanbindungen und Schirmungen
Kommunikation durch EMV-Einwirkung Uberpriifen und ggf. verbessern. Bei
wiederholtem Auftreten SEW-Service
zu Rate ziehen.
45 Fehler Stopp der SBus- Fehler nach Selbsttest im Reset Reset durchfiihren. Bei wiederholtem

M

Initialisierung

Systemfehler
Device Timeout

Kommunikation

Keine

Beachten Sie bitte die rote Systemfeh-
ler-LED (H1) der DFE. Falls diese LED
an ist, konnten ein oder mehrere Teil-
nehmer am SBus innerhalb der Time-
outzeit nicht angesprochen werden.
Falls die rote Systemfehler-LED (H1)
blinkt, befindet sich die DFE selbst im
Fehlerzustand. Der Fehler F111 wurde
dann nur Gber Feldbus an die Steue-
rung gemeldet.

Handbuch — Feldbusschnittstelle DFE32B PROFINET 10

Auftreten SEW-Service zu Rate
ziehen.

Spannungsversorgung und SBus-Ver-
kabelung Uberprifen, SBus-
Abschlusswiderstande uberprifen.
Falls die DFE mit dem PC projektiert
wurde, Projektierung tberprifen. DFE
aus- und wieder einschalten. Falls der
Fehler bestehen bleibt, Fehler tiber
die Diagnoseschnittstelle abfragen
und in dieser Tabelle beschriebene
MaRnahme ausfuhren.
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EVA[ Tn Technische Daten
7 DFE32B fur MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B und Gateway-Gehause

11 Technische Daten
11.1 DFE32B fiir MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B und Gateway-Gehduse UOH11B

Option DFE32B

Sachnummer 1821 3456
Leistungsaufnahme P=3W
Spannungsversorgung U=DC 24V (-15 %, +20 %)
(nur im Gateway-Betrieb) Imax = DC 200 mA

Pmax =34 W

Applikations-Protokolle PROFINET IO (Ethernet Frames mit Framekennung 8892;,.,) zur
Steuerung und Parametrierung des Antriebsumrichters.

* HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mittels Web-Browser.
*  SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von MOVITOOLS®

genutzt wird.

Verwendete + 300 (SMLP)
Port-Nummern + 80 (HTTP)
Ethernet-Dienste + ARP

+ ICMP (Ping)
ISO / OSI-Schicht 2 Ethernet II
Baudrate 100 MBaud im Vollduplexverfahren
Anschlusstechnik RJ45
Adressierung 4 Byte IP-Adresse bzw. MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:xX)
Herstellerkennung 010Aex
(Vendor-ID)
Hilfsmittel zur +  Software MOVITOOLS® MotionStudio ab Version 5.40
Inbetriebnahme * Bediengerat DBG60B
Firmware-Stand des Firmware-Stand 824 854 0.17 oder hoher (— Anzeige mit PO76)
MOVIDRIVE® MDX61B
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